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Sie finden bei uns Automatisierungs-,
Antriebs- und Niederspannungsschalt-
technik sowie Industrie-Software von
Standardprodukten bis zu kompletten
Branchenldsungen. Mit der Industrie-
Software optimieren unsere Kunden
aus dem produzierenden Gewerbe ihre
gesamte Wertschdpfungskette — von
Produktdesign und -entwicklung

Uber Produktion und Vertrieb bis zum
Service. Mit unseren elektrischen und
mechanischen Komponenten bieten wir
Ihnen integrierte Technologien fiir den
kompletten Antriebsstrang — von der
Kupplung bis zum Getriebe, vom Motor
bis zu Steuerungs- und Antriebsldsun-
gen fir alle Branchen des Maschinen-
baus. Mit der Technologieplattform TIP
bieten wir lhnen durchgangige Lésun-
gen fir die Energieverteilung.

© Siemens AG 2013

Answers for industry.

Siemens Industry gibt Antworten auf die Herausforderungen

in der Fertigungs-, Prozess- und Gebdaudeautomatisierung.

Unsere Antriebs- und Automatisierungslosungen auf

Basis von Totally Integrated Automation (TIA) und

Totally Integrated Power (TIP) finden Einsatz in allen

Branchen. In der Fertigungs- wie in der Prozessindustrie.

In Industrie- wie in Zweckbauten.

Mit unserer hohen Produktqualitat
setzen wir MaBstabe in der Branche.
Hohe Umweltschutz-Ziele sind Teil un-
seres strengen Umweltmanagements,
und wir setzen diese konsequent um.
Bereits bei der Produktentwicklung
werden deren mégliche Auswirkungen
auf die Umwelt beleuchtet: viele
unserer Produkte und Systeme erfiillen
daher die EG-Richtlinie RoHS
(Restriction of Hazardous Substances).
Selbstverstandlich sind unsere Stand-
orte nach DIN EN ISO 14001 zertifiziert.
Doch Umweltschutz heiBt fiir uns auch,
wertvolle Ressourcen so effizient wie
moglich zu nutzen. Bestes Beispiel
dafiir sind unsere energieeffizienten
Antriebe, die bis zu 60 % weniger
Energie bendtigen.

Uberzeugen Sie sich selbst von den
Mdglichkeiten, die Ihnen unsere Auto-
matisierungs- und Antriebsldsungen
bieten. Und entdecken Sie, wie Sie mit
uns lhre Wettbewerbsfahigkeit nach-
haltig steigern kdnnen.

Siemens MD 50.11
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ERP — Enterprise Resource Planning

PLM - Product Lifecycle Management * Product Design ) ]
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Setzen Sie Standards in Produktivitat
und Wettbewerbsfahigkeit.

Totally Integrated Automation.
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D @ KNX GAMMA instabus
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SIMOTICS Motoren

Mit Totally Integrated Automation (TIA) bietet Siemens
eine durchgangige Basis zur Realisierung kundenspezifi-
scher Automatisierungslésungen - in allen Branchen,

vom Wareneingang bis zum Warenausgang.

TIA zeichnet sich aus durch seine
einzigartige Durchgdngigkeit.

Sie sorgt mit reduziertem Schnittstellenaufwand
flr hochste Transparenz {iber alle Ebenen — von
der Feldebene tiber die Produktionsleitebene bis
zur Unternehmensleitebene. Selbstverstandlich
profitieren Sie auch im gesamten Life Cycle lhrer
Anlage — von den ersten Schritten der Planung
Uber den Betrieb bis hin zur Modernisierung,

bei der wir Ihnen mit der Durchgangigkeit in der
Weiterentwicklung unserer Produkte und Systeme
ein hohes MaB an Investitionssicherheit durch
Vermeidung unndtiger Schnittstellen bieten.

Bereits bei der Entwicklung unserer
Produkte und Systeme ist die einzigartige
Durchgédngigkeit eine definierte Eigenschaft.

Das Ergebnis: bestes Zusammenspiel aller Kom-
ponenten — vom Controller tiber Bedienen und
Beobachten, den Antrieben bis hin zum Prozess-
leitsystem. Damit reduziert sich die Komplexitat
der Automatisierungslésung lhrer Anlage.
Erfahren kdnnen Sie das zum Beispiel bereits beim
Engineering der Automatisierungslésung in Form
von reduziertem Zeit- und Kostenaufwand sowie
im Betrieb mit den durchgangigen Diagnose-
maoglichkeiten von Totally Integrated Automation
zur Steigerung der Verfiigbarkeit Ihrer Anlage.

Siemens MD 50.11
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Totally Integrated Power:
Zukunftssichere Energieversorgung

aus einer Hand.
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Energiemanagement/
Energietransparenz

Prozess-/Fertigungs-
automatisierung

Produkte und Systeme

Planungs-Softwaretools

Die elektrische Energieversorgung
bildet, vergleichbar mit einer Lebens-
ader, die Basis flir eine zuverldssige und
effiziente Funktion aller damit betriebe-
nen Gebdudeeinrichtungen. Fir die
elektrische Energieverteilung sind
daher durchgdngige Losungen gefragt.
Unsere Antwort darauf:

Totally Integrated Power (TIP).

Hierzu gehoren Softwaretools und
Support fiir die Planung und Projek-
tierung sowie ein optimal aufeinander
abgestimmtes und vollstandiges
Produkt- und Systemportfolio fiir die
durchgangige Energieverteilung von
der Mittelspannungs-Schaltanlage bis
zur Steckdose.

Regenerative Energien

I
LLLANIN

© Siemens AG 2013

LY
1 ~A~—
i

Mittelspannung
mit Schutztechnik

Transformator
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Gebéaude-
automation

Niederspannung mit Schutz- und Messtechnik

I HH\‘ i ‘
i
I

Netzdimensionierung
mit SIMARIS design

Raumbedarfs- und Budgetermittiung
mit SIMARIS project

Gerétekennlinien visualisieren
mit SIMARIS curves

Uber kommunikationsfahige Schalter
und Komponenten kénnen die Produkte
und Systeme der Energieverteilung an
die Gebdaudeautomation (Total Building
Solutions) oder Industrieautomatisie-
rung (Totally Integrated Automation)
angebunden werden. Dadurch ldsst sich
im Projektzyklus von der Planung tiber
die Installation bis hin zum Betrieb das
ganze Optimierungspotenzial einer
durchgangigen Losung ausschopfen.

-

Weitere Informationen:
www.siemens.deltip

www.siemens.de/simaris
www.siemens.de/ausschreibungstexte

Siemens MD 50.11 - 2013
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Einfilhrung
Orientierun

I Ubersicht

Getriebe

SIMOGEAR ist die neue Generation der Getriebe von Siemens. SIMOGEAR Getriebe stehen als Stirnrad-, Flach-, Kegelrad- und
Stirnradschneckengetriebe zur Verfigung.

Modernste Fertigungstechnologie und verbesserte Prufverfah-
ren sorgen fur ein HoéchstmafB an Qualitat und Zuverlassigkeit.

Getriebetyp Getriebebezeichnung Anzahl der Maximales Getriebe- Maximale
BaugroBen Abtriecbsmoment {bersetzung Motorleistung’)
Ton i P4
Nm - kW
Z29 ... 789 (2-stufig) 7 140 ... 1680 3,4 ...60 15

D29 ... D89 (3-stufig) 7 140 ... 1680 39...330 15

Bild 1-1  Stirnradgetriebe D/Z

Flachgetriebe
FZ29 ... FZ89 (2-stufig) 6 150 ... 1850 35...65 15
FD29 ... FD89 (3-stufig) 6 150 ... 1850 46 ... 357 15

. __..’.. -

Bild 1-2  Flachgetriebe FD/FZ
Kegelradgetriebe

B29 ... B49 (2-stufig) 4 110 ... 450 35...59 7,5

K39 ... K89 (3-stufig) 5 220 ... 1600 51...224 15

Bild 1-4 Kegelradgetriebe K

1) Mit 4-poligem Motor bei 50 Hz Netzfrequenz

1/2 Siemens MD 50.11 - 2013
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I Ubersicht (Fortsetzung)

Getriebetyp Getriebebezeichnung Anzahl der
BaugroéBen

Stirnradschneckengetri

C29 ... C89 (2-stufig) 5

Bild 1-5  Stirnradschneckengetriebe C

Drehmomentklassen

SIMOGEAR Getriebe sind nach einer festen Drehmomentenstu-
fung klassifiziert. Innerhalb einer Drehmomentenklasse werden
fur die verschiedenen Getriebetypen nahezu die gleichen Ab-
triebsdrehmomente erreicht.

Stirnradgetriebe Z und D (2-/3-stufig)
BaugroBe 29 39 49
Maximales Abtriebsdrehmoment Nm 140 200 320

Flachgetriebe FZ und FD (2-/3-stufig)
BaugroBe 29 39
Maximales Abtriebsdrehmoment Nm 150 290

Kegelradgetriebe B (2-stufig)
BaugroBe 29 39
Maximales Abtriebsdrehmoment Nm 110 250

Kegelradgetriebe K (3-stufig)
BaugroBe - 39
Maximales Abtriebsdrehmoment Nm - 220

Stirnradschneckengetriebe C (2-stufig)
BaugroBe 29 39
Maximales Abtriebsdrehmoment Nm 95 180

1) Mit 4-poligem Motor bei 50 Hz Netzfrequenz

Maximales Getriebe-

Abtriebsmoment Ubersetzung

Ton i

Nm -

95...1410 6,2 ...363
59 69 79
450 600 840
49 69 79
480 600 1000
49 - -
450 - -
49 69 79
420 600 820
49 69 -
300 625 -

Maximale

Motorleistung’)

Py

kW

9,2
89
1680
89
1850
89
1600
89
1410

Siemens MD 50.11 - 2013
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I Ubersicht (Fortsetzung)

Adapter
SIMOGEAR bietet mit den direkt angebauten, hoch effizienten Fur spezielle Lésungen stehen ab GetriebebaugroBe 29 ver-
Motoren der LE-Reihe ein breites Spektrum an Getriebemotoren schiedene Adapter zur Verflgung, die den Anbau nahezu aller
fur die haufigsten Antriebsfalle. Siemens Motorreihen ermdéglichen.
Adapter Einsatzgebiet Optionen
Rucklauf- Rutschkupp-  Kondens-
sperre lung mit wasser-
Naherungs-  bohrung
schalter

Adapter zum Anbau eines IEC Motors

K4 Kurzadapter mit Einsteckverbindung

e Universelle Lésung
e Kurze Bauweise

K2 Kupplungsadapter mit elastischer Kupplung

* Robuste Lésung v v v
e Hartere Umgebungsbedingungen
* Drehelastische Nockenkupplung

Adapter zum Anbau eines Servomotors

KQ Kupplungsadapter zum Anbau eines Servomotors der Reihen SIMOTICS S-1FK7/-1FT7
¢ Kupplungsadapter mit Passfeder (KQ)

¢ Kupplungsadapter ohne Passfeder (KQS)

® Quadratische Form

 Spielfreie Kupplung

K8 Kupplungsadapter mit elastischer Kupplung zum Anbau eines Servomotors der Reihe SIMOTICS M-1PH8

® Quadratische bzw runde Form
® Ausfuihrung fur Motorwellen mit Passfeder

Siemens MD 50.11 - 2013
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I Ubersicht (Fortsetzung)

Adapter Einsatzgebiete

Adapter zum Anbau eines NEMA Motors

Optionen

Rucklauf- Rutschkupp-  Kondens-

sperre lung mit wasser-
Né&herungs-  bohrung
schalter

K5 Kurzadapter mit Einsteckverbindung

® Universelle Lésung
® Kurze Bauweise

K3 Kupplungsadapter mit elastischer Kupplung
® Robuste Losung

* Hartere Umgebungsbedingungen
* Drehelastische Nockenkupplung

. Nutzen

Hohe Energieeffizienz
fiir schnellen Return on Invest

Bei der Entwicklung der SIMOGEAR Getriebe wurde groBer Wert
auf eine moglichst hohe Energieeffizienz gelegt.

Durch das Einsteckritzel-Prinzip in der ersten Ubersetzungs-
stufe der SIMOGEAR Getriebe werden héhere Ubersetzungen
im Vergleich zu Getrieben mit Aufsteckritzel erzielt.

So kénnen Sie oftmals anstelle von 3-stufigen Getrieben mit
einem Wirkungsgrad von ca. 94 % 2-stufige Stirnrad- und Flach-
getriebe mit einem hohen Wirkungsgrad = 96 % einsetzen.

Die 2-stufigen SIMOGEAR Kegelradgetriebe B besitzen einen

mechanischen Wirkungsgrad von = 96 %. Sie sind u. a. mit ei-
nem Ubersetzungsbereich von i = 3,5 bis 60 speziell ausgelegt
fur die Anforderungen der Férdertechnik.

Hohe Kompaktheit und geringes Gewicht
fiir leichtes Handling in der Anlage auf kleinstem Raum

Ein integriertes Lagerschild anstelle von Adapterplatte und
Lagerschild spart Gewicht und Platz in Ihrer Anlage.
Zuséatzlich werden durch das integrierte Lagerschild Schnitt-
und Dichtstellen reduziert.

Bei den SIMOGEAR Kegelradgetrieben konnte durch eine opti-
mierte Lagerung die Bauldnge wesentlich reduziert werden.

Die SIMOGEAR Stirnradgetriebe D/Z29 bis D/Z39 (200 Nm),
Flachgetriebe F29 (150 Nm) sowie Kegelradgetriebe B29 bis
B49 (450 Nm) sowie Stirnradschneckengetriebe C29 (100 Nm)
haben ein Getriebegehduse aus Aluminium.

Harmonisch abgestimmter Baukasten
fiir die optimale Lésung Ihrer Antriebsaufgabe

Die feine BaugréBen-Abstufung der SIMOGEAR Getriebe bietet
Ihnen fur jeden Anwendungsfall den richtigen Antrieb hinsicht-
lich Getriebetyp, Abtriebsnennmoment und Ubersetzung.

Bei der Entwicklung der SIMOGEAR Getriebe haben wir ein be-
sonderes Augenmerk auf ausgewogene Getriebeeigenschaften

gelegt.

Mit den SIMOGEAR Getrieben erwarten Sie harmonisierte
Eigenschaften von:

m Maximales Abtriebsmoment

m Zuléssige Radialkraft

m Abtriebswellendurchmesser

m Lagerlebensdauer

n Gehausefestigkeit

m Verzahnungssicherheit (dauerfest)
u Wellenfestigkeit (dauerfest)

Feine Ubersetzungsstufung
fiir eine stets passende Abtriebsdrehzahl

Die SIMOGEAR Getriebe ermbglichen mit ihrem weiten Spekt-
rum von sehr kleinen bis zu sehr groBen Ubersetzungen die not-
wendige Flexibilitat fur Ihre Antriebsaufgabe.

Durch den breiten Ubersetzungsbereich kénnen somit weit-
gehend die wirtschaftlichsten 4-poligen Asynchronmotoren ein-
gesetzt werden.

Durch die geringere Umfangsgeschwindigkeit der ersten Getrie-
bestufe sind die Getriebe zudem leiser.

Siemens MD 50.11 - 2013 1/5
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. Nutzen (Fortsetzung)
Intelligentes Dichtungskonzept
fiir eine hohe Wartungsfreundlichkeit

Fur die Abtriebswelle der SIMOGEAR Getriebe stehen fur die
verschiedenen Einsatzbereiche und Umgebungsbedingungen
optimal abgestimmte Dichtungskonzepte zur Verfigung.

Das Getriebe der BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.

Alle SIMOGEAR Getriebe mit EntlUftung besitzen standard-
maBig ein Druck-Entluftungsventil.

Modulare Adapter zum Anschluss
an das vielféltige Siemens Motorenspektrum

Die SIMOGEAR Getriebe ermbglichen mir ihren modularen
Adaptern den Anbau der verschiedensten Motoren aus dem
Siemens Motorenspektrum.

So kénnen folgende Motoren angebaut werden:

m |[EC-Normmotoren

m Synchron-Servomotoren

m Asynchron-Servomotoren

. Integration
SIMOGEAR Getriebe sind Bestandteil des Siemens Drivetrain.
Der Siemens Drivetrain steht fur standardisierte, maBgeschnei-

derte und modularisierte Komponenten, Systeme und Services.

Der Drivetrain umfasst das weltweit umfangreichste Portfolio —
vom Getriebe Uber Motorstarter und Umrichter, Identifikations-
systeme und Schaltgerate bis zur Automatisierung.

Das gesamte Portfolio ist getestet und felderprobt fur maximale
Verfugbarkeit. Die Komponenten sind aufeinander abgestimmt,
mit einheitlichen Schnittstellen und Energiebussystemen.

SIMATIC S7

SCALANCE X

Der Siemens Drivetrain bietet Ihnen damit reduzierten Montage-
und Inbetriebnahmeaufwand verbunden mit gesteigerter Flexi-
bilitat und Systemverfligbarkeit.

Energieeffiziente Motoren, Motorstarter, Sanftstarter und Fre-
quenzumrichter sowie das Power Management System auf der
Basis von SIMATIC PCS 7, SIMATIC WinCC und Multifunktions-
messgeraten sorgen fur hohe Energie-Einsparpotenziale.

Schaltschrank

SITOP

SIMATIC HMI

I W 400 VAC
m 24VDC

W PROFINET

SIMATIC
ET 200pro

RF180C

B PROFIBUS

SINAMICS G120D
Frequenzumrichter
oder

SIRIUS M200D
Motorstarter

SIMOGEAR -

e |

Getriebemotoren Sensoren
SIMATIC RF g
— 8
u i RFID-System w'
Lichtgitter = g
00000000000 (000000000000 COOCOCO0DCO0DOD0O00L00O a
Bild 1-6  Beispiel fur den Siemens Drivetrain flr anspruchsvolle Férdertechnik-Applikationen

1/6 Siemens MD 50.11 - 2013
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. Projektierung

SIMOGEAR Konfigurator (CD-ROM)

Die Auswahltabellen zeigen eine bzgl. BaugroBe, Betriebsfaktor
und Polzahl optimierte Auswahl an Getriebemotor-Kombinatio-
nen. Der SIMOGEAR Konfigurator enthalt alle technisch mogli-
chen Kombination und bietet Innen verschiedene Assistenten
zur Auswahl eines passenden Antriebs.

Der SIMOGEAR Konfigurator erleichtert die Auswahl des
passenden SIMOGEAR Getriebemotors und liefert neben den
technischen Daten auch die korrekte Bestell-Nr. und die Preise
der Getriebemotoren.

Datenblatter, maBstabliche MaBblatter und 3D-Modelle in den
gangigen Formaten kénnen zu den jeweiligen Produkten
generiert werden.

Hinweis:

e
o
Piet
il
—
——
| e bt
-
—
—

C———
m—

————

—

o pa s
-

-y

i

Nutzen Sie die neue Funktionalitat unseres elektronischen =
Kataloges SIMOGEAR Konfigurator.

Die 3D-MaBbilder zeigen Innen fur die gewahlte Einbaulage die  Bild 1-7 SIMOGEAR Konfigurator
exakte Position der Olarmaturen.

|

Das im SIMOGEAR Konfigurator integrierte Projektierungstool
ARCHIMEDES unterstUtzt Sie bei der Auslegung der Getriebe-
motoren fur lhre Anwendung.

Der SIMOGEAR Konfigurator ist im Internet abrufbar unter:
www.siemens.de/getriebemotoren

Eine Installationsversion des SIMOGEAR Konfigurators kénnen
Sie bei lhrer Siemens Niederlassung oder im Internet bestellen.

Auswahl- und Bestelldaten

Beschreibung Bestell-Nr.

SIMOGEAR Konfigurator E86060-D5750-A100-A1-7400
(CD-ROM)

Version 1.0

Deutsch/Englisch

Siemens MD 50.11 - 2013
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Einfiihrung
Leitfaden fiir die Auswahl und Bestellung

Bestellnummer-Schliissel

I Ubersicht
Die Bestell-Nr. besteht aus einer Kombination von Ziffern und Bestellangaben
Buphstaben. Zur besseren Ubersicht ist die Bestell-Nr. in drei « \olistandige Bestell-Nr. mit einem -Z ergénzt und
Blocke aufgeteilt, die durch Bindestriche verbunden sind. Kurzangabe(n) oder Klartext.
Beispiel: * Liegt ein Angebot vor, ist auBer der Bestell-Nr. auch die
2KJ3105-1EA04-0AS1+D01 Angebots-Nr. anzugeben. 5
. . . * Bej Ersatzteil-Bestellung eines kompletten Getriebes ist die
Der erste Block (Datenstelle 1 bis 7) kennzeichnet den Getriebe- Fabrik-Nr. des gelieferten Getriebes anzugeben.
typ, der zweite (Datenstelle 8 bis 12) die Abtriebswelle, o ) ]
den Typ und die BaugroBe des Adapters und im dritten Fur die korrekte Auslegung des Adapters ist es notwendig,
(Datenstelle 13 bis 16) sind weitere Ausfuhrungsmerkmale ver- mit der Kurzangabe Y00 und Klartext die Antriebsdrehzahl und
schlisselt. die Motorleistung anzugeben (siehe Tabelle 1-2).
Tabelle 1-1  Aufbau der Bestell-Nr.
Datenstelle der Bestell-Nr. 12 3 45 6 7 - 8 9 101112 - 13 14 1516 - Z
SIMOGEAR Getriebemotoren
1. bis 5. Datenstelle: Stirnradgetriebe Z, 2-stufig 2 KJ 3 1
Ziffer, Buchstabe, Stirnradgetriebe D, 3-stufig 2 K J 3 2
Buchstabe, Ziffer, Ziffer Flachgetriebe FZ, 2-stufig 2 KJ 3 3
Flachgetriebe FD, 3-stufig 2 KJ 3 4
Kegelradgetriebe B, 2-stufig 2 KJ 3 5
Kegelradgetriebe K, 3-stufig 2 KJ 3 5
Stirnradschneckengetriebe C, 2 K J 3 6
2-stufig
6. bis 7. Datenstelle: GetriebebaugroBe
Ziffer, Ziffer
8. Datenstelle: Abtriebswelle =
Ziffer
9. Datenstelle: MotorbaugréBe
Buchstabe
10. Datenstelle: Leistungskennziffer (Zolltarif-Nummer) A
Buchstabe fur Getriebe ohne Motor
11. Datenstelle: Lieferung ohne Motor 0
Buchstabe
12. Datenstelle: Kurzadapter K4 4
Ziffer Ziffer mit Einsteckverbindung zum Anbau eines IEC Motors
Kupplungsadapter K2 2
mit elastischer Kupplung zum Anbau eines IEC Motors
Kupplungsadapter KQ 7
zum Anbau eines Servomotors der Reihen SIMOTICS S-1FK7/-1FT7
Kupplungsadapter K8 8
zum Anbau eines Servomotors der Reihe SIMOTICS M-1PH8
Kurzadapter K5 5
mit Einsteckverbindung zum Anbau eines NEMA Motors
Kupplungsadapter K3 3
mit elastischer Kupplung zum Anbau eines NEMA Motors
13. Datenstelle: Frequenz, Spannung -0
Ziffer
14. Datenstelle: FuBausftihrung A
Buchstabe FuB-/Flanschausfuhrung B
Drehmomentstiitze D
Flanschausfuhrung F
Gehauseflansch H
15. bis 16. Datenstelle: Getriebetbersetzung

Buchstabe, Ziffer

Besondere Ausfithrungen

Verschltsselt Kurzangabe erforderlich - 2
Nicht verschltsselt Klartextangabe erforderlich
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Einfilhrung
Leitfaden fiir die Auswahl und Bestellung

Bestellnummer-Schliissel

I Ubersicht (Fortsetzung)

Tabelle 1-2  Zusatzliche Bestellangaben

Angaben Antriebsdrehzahl Antriebsleistung
bei dauerhaften Betrieb Bemessungsleistung des Motors
bei Bestellung min? kW
Kurzangabe Y00 Yoo
Klartextangabe YO00:*AND@Antriebsdrehzahl* YOO:*ANL@Antriebsleistung*
Beispiel Y00:*AND@1450* Y00:*ANL@1.5*
fur Klartextangabe (Antriebsdrehzahl 1 450 min-1) (Antriebsleistung 1,5 kW)
Angabe notwendig Immer Immer
Bestellbeispiel

Gesucht wird ein Stirnradgetriebemotor:

e Getriebetyp, -baugréBe Z59

e Adaptertyp, -baugréBe K4-90

* Antriebsleistung 1,5 kW

* Antriebsdrehzahl 1500

e Abtriebsdrehzahl 49, Getriebelbersetzung i/ = 28,89
e Vollwelle V35 x 70

® Einbaulage M1

Daraus ergibt sich folgende Bestell-Nr. mit Kurzangaben

Datenstelle der Bestell-Nr. 1 2 3 4 5 6 7 -8 9 10 11 12 -13 14 15 16 - Z + Kurzangaben Klartextangaben
Auswahlkriterien  Anforderungen

Getriebetyp, StirnradgetriebeZ, 2 K J 3 1 0 5 - . . @ H -BH B B B -0 + . +

GetriebebaugroBe BaugroBe 59

Abtriebswelle VollwelleV35x70 2 K J 3 1 0 5 -1

AdapterbaugréBe BaugroBe 90 2 KJ 3 105-1EA

Getriebe ohne 2 KJ 31065-1EAD

Motor

Adaptertyp K4 2 KJ 3 105-1EA AU DO 4

zum Anbau eines
IEC Normmotors

Spannung nicht relevant 2 KJ3105-1EAUDO0IZ4-0

Befestigungsart FuBausfuhrung 2 KJ3105-1EAUDO0M4-0A

Ubersetzung i=28,89 2 KJ 3105-1EAO0M4-0AS S 1

Einbaulage M1 2 KJ3105-1EADO0M4-0AS1-2+ Dot

Antriebsleistung, 15kW,1500min" 2 K J 3 1 0 5-1 E A 0O 4-0 A S 1-2 + D01 + YOO YO00:*ANL@1,5*
Antriebsdrehzahl *AND@1500*
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Leitfaden fur die Auswahl und Bestellung

Typenbezeichnungen

I Ubersicht
Typenbezeichnung der Getriebe
Getriebetyp
Stirnradgetriebe
Flachgetriebe
Kegelradgetriebe 2-stufig
Kegelradgetriebe 3-stufig
Stirnradschneckengetriebe 2-stufig
Ubersetzungsstufe
2-stufig
3-stufig
Bauart
Welle
Vollwelle
Hohlwelle
Befestigung
FuBausfihrung
FuB-/Flanschausfuhrung
Flanschausfuhrung (A-Typ)
Gehauseflansch (C-Typ)
Drehmomentstutze
Verbindung
Passfeder
Schrumpfscheibe
Vielkeilverzahnung
SIMOLOC
Beispiel:
F D F 89 - K4 X
L 4 L 4 L 4 L 4 L 4 L 4
(1) (2) (3) (4) (5) (6)
(1)  Getriebetyp
(2)  Ubersetzungsstufe
(3) Befestigung
(4)  GetriebebaugréBe
(5) Adapter
(6) Rucklaufsperre
(7)  MotorbaugroBe

O X o

N

O N7 @

D 4 on

Typenbezeichnung der Adapter

Adapter

Kurzadapter mit Einsteckverbindung
zum Anbau eines IEC Motors

Kupplungsadapter mit elastischer
Kupplung zum Anbau eines IEC Motors

Kupplungsadapter zum Anbau eines
Servomotors der Reihen
SIMOTICS S-1FK7/-1FT7

Kupplungsadapter zum Anbau eines
Servomotors der Reihe
SIMOTICS M-1PH8

Kurzadapter mit Einsteckverbindung
zum Anbau eines NEMA Motors

Kupplungsadapter mit elastischer
Kupplung zum Anbau eines NEMA
Motors

Besondere Merkmale

Rucklaufsperre

Variante fur Kupplungsadapter KQ
mit Passfeder
ohne Passfeder

K4

K2

KQ

K8

K5

K3
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Einfilhrung

Leitfaden fur die Auswahl und Bestellung

I Ubersicht

Stirnradgetriebe

Bild 1-8  Baukasten Stirnradgetriebe

SIMOGEAR Stirnradgetriebe sind in folgenden Varianten zum
Anbau in jeder Einbaulage lieferbar:

m 2 oder 3 Ubersetzungsstufen

m FuBausfuhrung

m Flanschausflhrung

m Ausfuhrung mit integriertem Gehauseflansch
u Kombinierte FuB-/Flanschausflhrung

Siemens MD 50.11 - 2013 1/11
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Einfiihrung

Leitfaden fur die Auswahl und Bestellung

I Ubersicht (Fortsetzung)
Flachgetriebe

D

Bild 1-9  Baukasten Flachgetriebe

SIMOGEAR Flachgetriebe sind in folgenden Varianten zum
Anbau in jeder Einbaulage lieferbar:

m 2 oder 3 Ubersetzungsstufen

m Aufsteckausfihrung mit Drehmomentstltze
m Flanschausflhrung

m Ausfuhrung mit integriertem Gehauseflansch
m FuBausfuhrung

m Hohlwellenausfuhrung mit Passfeder, Vielkeilverzahnung oder
Schrumpfscheibe

m Vollwellenausfuhrung mit Passfeder
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Einfilhrung

Leitfaden fur die Auswahl und Bestellung

I Ubersicht (Fortsetzung)
Kegelradgetriebe B

G_D087_XX_00209

Bild 1-10 Baukasten Kegelradgetriebe B

SIMOGEAR Kegelradgetriebe B sind in folgenden Varianten Bei 2-stufigen Kegelradgetrieben B wird die Drehmomentstitze
zum Anbau in jeder Einbaulage lieferbar: lose mitgeliefert, damit der Anbau beliebig vor Ort erfolgen
u 2 Ubersetzungsstufen kann. Die Lage der Drehmomentstitze ist frei wahlbar.

m Aufsteckausflhrung mit Drehmomentstiitze
u Flanschausflhrung

m Ausfuhrung mit integriertem Gehauseflansch
m FuBausfuhrung

m Hohlwellenausfuhrung mit Passfeder, Vielkeilverzahnung oder
Schrumpfscheibe

m Vollwellenausfuhrung mit Passfeder (einseitig oder beidseitig)
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Einfiihrung

Leitfaden fur die Auswahl und Bestellung

I Ubersicht (Fortsetzung)
Kegelradgetriebe K

Bild 1-11 Baukasten Kegelradgetriebe K

SIMOGEAR Kegelradgetriebe K sind in folgenden Varianten
zum Anbau in jeder Einbaulage lieferbar:

m 3 Ubersetzungsstufen

m Aufsteckausfihrung mit Drehmomentstltze
m Flanschausflhrung

m Ausfuhrung mit integriertem Gehauseflansch
m FuBausfuhrung

m Hohlwellenausfuhrung mit Passfeder, Vielkeilverzahnung oder
Schrumpfscheibe

m Vollwellenausfuhrung mit Passfeder (einseitig oder beidseitig)
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Einfilhrung
Leitfaden fiir die Auswahl und Bestellung

Ausfiihrungen

I Ubersicht (Fortsetzung)

Stirnradschneckengetriebe

Bild 1-12 Baukasten Stirnradschneckengetriebe

SIMOGEAR Stirnradschneckengetriebe sind in folgenden Bei Stirnradschneckengetrieben wird die Drehmomentstttze
Varianten zum Anbau in jeder Einbaulage lieferbar: lose mitgeliefert, damit der Anbau beliebig vor Ort erfolgen
u 2 Ubersetzungsstufen kann. Die Lage der Drehmomentstitze ist frei wahlbar.

m Aufsteckausfihrung mit Drehmomentstltze

m Flanschausflhrung

m Ausfuhrung mit integriertem Gehauseflansch

m FuBausfuhrung

m Hohlwellenausfuhrung mit Passfeder, Vielkeilverzahnung oder
Schrumpfscheibe

m Vollwellenausfuhrung mit Passfeder (einseitig oder beidseitig)
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Einfiihrung
Leitfaden fiir die Auswahl und Bestellung

Hinweise zu den Auswahltabellen

. Aufbau der Tabellen Ubersetzungen und Drehmomente

In den Auswahltabellen Ubersetzungen und Drehmomente sind Die Hakchen zeigen, welche Adapter mit dem Getriebe kombi-
die Getriebe nach Getriebetyp und Ubersetzung sortiert. niert werden kénnen.

Tabelle 1-3  Aufbau Momententabelle

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
76,38 19 450 7600 0,55 611/8 K¢ v v v v Vv V V 2KJ3205 - ENAON-0 N E1
L 4 L 4 L 4 L 4 L 4 L 4 ¥y 3 L 4

(1 @ © 4 ®) (6) (7) (8 C)

Bestell-Nr. Erganzung

Wellenausftihrung = Seite 8/39 1 oder 9

AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3

Adaptertyp

Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, B, F oder H

(1) Getriebelbersetzung

(2)  Abtriebsdrehzahl des Getriebemotors bei Motordrehzahl
1 450 min™!

(3) Maximales Abtriebsdrehmoment des Getriebes
bei Betriebsfaktor fg = 1

(4)  Zulassige Radialkraft auf Mitte Wellenende (1/2)

(5) Massentragheitsmoment des Getriebes reduziert auf die
Antriebswelle

(6)  Zahnezahl-Verhaltnis

(7)  Adapter

(8) Mobgliche AdapterbaugréBen
(9) Bestell-Nr.
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Einfilhrung
Leitfaden fiir die Auswahl und Bestellung

Hinweise zu den Auswahltabellen

. Aufbau der Wirkungsgradtabellen
Tabelle 1-4  Linke Seite

Nimot = 2 800 min™! Mot = 1400 min™! Mot = 900 min?
i ny Ton  Pmot 7 ny o Pmot 7 ny o Prot 7 Bestell-Nr.
= min" Nm kW % mint Nm kW % min?’ Nm kW %

Typenbezeichnung D.59

76,38 2KJ3205 - ENAON-0 N E1

(1) Getriebelbersetzung

(2)  Abtriebsdrehzahl des Getriebemotors bei dariber angegebener
Motordrehzahl

(3) Maximales Abtriebsdrehmoment des Getriebes
bei Betriebsfaktor fg = 1

(4)  Antriebsleistung
(5)  Wirkungsgrad
(6) Bestell-Nr.
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Leitfaden flr die Auswahl und Bestellung

Ubersicht

DIN 747 Achshéhen flir Maschine

Achshodhe Toleranz
mm mm

< 250 -0,5

> 250 -1
Hinweis:

Bei FuBgetrieben kann der angebaute Motor unter die Auf-
standsflache des Getriebes ragen.

DIN 748-1 Zylindrische Wellenenden

Durchmessertoleranz

Durchmesser Toleranz
mm mm

< 50 ISO k6
> 50 ISO m6

Zentrierbohrungen nach DIN 332 Form DR

Durchmesser GewindegroBe
mm -

>16 ... 21 M6

>21..24 M8

>24...30 M10
>30...38 M12
>38...50 M16
>50...85 M20
>85...130 M24

> 130 M30

Durchmessertoleranz @: ISO H7 mit Lehrdorn gemessen
Passfedern: nach DIN 6885 (hohe Form)

83

13205

Hohlwellen mit Schrumpfscheibe

Durchmessertoleranz &: ISO H7 mit Lehrdorn, gemessen im
Bereich Schrumpfscheibensitz. Nabensitz abtriebsseitig ausge-
fUhrt mit Gleitlagerbuchse.

Mindestanforderung fir Werkstoff Kundenwelle:

e Steckgrenze Re > 360 N/mm?

e E-Modul ca. 206 kN/mm?

Hohlwellen fir das SIMOLOC Montagesystem

Die Durchmesser sind passend fur die Aufnahme der Kegel-
buchse und der Bronzebuchse erstellt.

Mindestanforderung fur die Ausfihrung der Kundenwelle:
Blankstahl gezogen DIN EN10278 (Toleranz @: ISO h11)
Steckgrenze Re>= 360N/mm?

E-Modul ca. 206 kN/mm?

Geradheit kleiner 0,5 mm/m

[ )
Hinweis:

Die Abweichung von der Geradheit fuhrt zu einem Rundlauffeh-
ler bei der Kundenwelle. Kundenwellen mit kleinen Rundlauffeh-
lern fUhren zu optimalen Betriebsbedingungen fur Getriebemo-
toren. Diese wirken sich positiv auf die Lebensdauer des
Antriebsstranges aus.

Zentrierrand-Toleranz:

Flansch-AuBendurchmesser Toleranz
mm mm

< 230 ISO j6
> 230 ISO h6

Die Getriebe sind mit Verschluss-Schrauben dargestellt.
Wenn eine Entluftung erforderlich ist, wird abhangig von der
Bauform ein aktiviertes Entldftungsventil eingebaut.

Das KonturmaB kann sich dadurch geringfligig &ndern.

235 k6
235 k6

‘;ﬁ"ﬁ

@35 k6

[
@84

N

2

M 18 s
® N %6 20,
8l 123 2 £ = ° N35x2x30x16x9H
o g
N _ g M10x30
- ISR - e 31
- | Sl LT S
W8/ 7 78 £ 19 | [ [s2] | 10
0] T a2 Q| 0.1x45°
o e 8 @ . W35x2x30x16x8
s 124 = 2 % g 129 @ _ 4|2
3 — 1 8 T [ § o | 5
— 3
i I - 1 @Y g | H
1 [ - I 1 -8 B
®

Bild 1-13 Beispiel MaBbild
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Getriebemotoren fiir den russischen Markt

SIMOGEAR Getriebe sind in GOST-R konformer Ausfuhrung
lieferbar.

Kurzangabe:
Ausfihrung nach GOST-R

N30

Explosionsschutz nach ATEX

SIMOGEAR Getriebe sind fur den Betrieb im explosionsgefahr-
deten Bereich erhéltlich. Die explosionsgeschutzten Ausfihrun-
gen Stirnrad-, Flach-, Kegelrad- und Stirnradschneckengetriebe
entsprechen der seit 01. Januar 2003 gultigen Richtlinie 94/9/EG
(ATEX).

Tabelle 1-5 Ex-Atmosphéare / Zone

Allgemeine technische Daten

Bild 1-14 Abbildung GOST-R

Die Getriebe sind zugelassen fur die Zonen 1 und 2 (Gase)
sowie 21 und 22 (Staube).

Ex-Atmosphére / Zone Kategorie Haufigkeit SIMOGEAR Getriebe
lieferbar
G (Gase und Dampfe) D (Staube)
0 20 1 standig oder langfristig nein
1 21 2 gelegentlich ja
2 22 8 selten oder kurzfristig ja

Der Einsatz in der Explosionsatmosphare G (Gase) ist zul&ssig
fur die Temperaturklassen T1...T4. Bei Einsatz in der Explosions-
atmosphéare D (Staube) ist die max. Temperatur von 120°C fur
das Getriebe zu bericksichtigen.

Tabelle 1-6  Lieferbare Ausfihrungen der SIMOGEAR Getriebe

Zone
1..2und21..22

Explosionsschutz-Bezeichnung
Ex 112 G/D IIB ck T4/120 °C

Ex 112 G/D IIC ck T4/120 °C

Ex 112 G/D IIB bck T4/120 °C

Ex 112 G/D IIC bck T4/120 °C

Fur die Uberwachung in unzuganglichen Bereichen kann ein Ol-
standssensor eingebaut werden.

Temperaturiiberwachung

auf Anfrage

auf Anfrage

Ex 11 3 G/D IIB ck T4/120 °C 21..22
Ex 11 3 G/D IIC ck T4/120 °C

Fur Getriebe in ATEX-Ausflhrung stehen lhnen die Adapter K2,
K3, K4, K5 und KQ zum Anschluss von Siemens Motoren zur
Verflgung.

Damit sind folgende ATEX-Varianten der Siemens Motoren aus-
wéhlbar:

e Druckfeste Kapselung (Exde)

e Erhohte Sicherheit (Exe)

e Ausflhrung Non Sparking (ExnA)

e Motoren mit Staub-Explosionsschutz

Die Motoren kénnen Sie mit dem DT-Konfigurator auswahlen:

www.siemens.de/getriebemotoren
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Einfiihrung
Allgemeine technische Daten

. Gerauschverhalten der Getriebemotoren

Die SIMOGEAR Getriebe unterschreiten die zulassigen Ge- Die SIMOGEAR Getriebe bieten hier einen entscheidenden
rauschstérken, die fur Getriebe in der VDI-Richtlinie 2159 und Vorteil, da das Einsteckritzel des Adapters Ubersetzungen bis
fur Motoren in der IEC 60034-9 festgelegt sind. 12 in der Eingangsstufe ermoglicht.

Beim Zusammenwirken mit dem Getriebe erhéhen sich die

Motorgerausch-Werte Lo oder Ly, im Mittel um 3 dB (A). Tabelle 1-7 Variablen Gerauschverhalten

Einen wesentlichen Einfluss auf das zusétzliche Gerausch des Kurzzeichen  Beschreibung Einheit
Getriebes hat die Umfangsgeschwindigkeit des Motorritzels. Loa A-bewerteter Messflachen-Schalldruckpegel dB (A)
Hohere Drehzahlen oder kleinere Ubersetzungen bewirken des- L Schall-Lei

halb héhere Gerausche. WA eElLetalngs ey 2B ()

Drehrichtung

I Obersicht
Definition der Drehrichtung

Drehrichtung Rechtsdrehend Linksdrehend
Abkulrzung CW (Clock Wise) CCW (Counter Clock Wise)
Beschreibung Drehrichtung im Drehrichtung gegen den
Uhrzeigersinn Uhrzeigersinn
(Blick auf Abtriebswelle) (Blick auf Abtriebswelle)
Kurzangabe K18 K19

G_D087_DE_00207

=) Blick auf Abtriebswelle
—> Blick auf Antriebswelle / Motorwelle
Bild 1-15 Definition der Drehrichtung

Drehrichtung Antrieb zu Abtrieb
Tabelle 1-8 Drehrichtung der Getriebemotoren bei Blick auf die Abtriebswelle

Getriebetyp BaugroBe Getriebestufen Abtriebsseite Drehrichtung
Antriebswelle Abtriebswelle

z 29 ...89 2 - Cw Cw
D 29 ...89 S - Cw CCW
Fz 29 ...89 2 - Cw Cw
FD 29 ...89 3 - CwW CCW
B 29 ... 49 2 A CW CW

B CwW CCW
K 39...89 S A Cw CCW

B Cw CCW
(o] 29 ... 89 2 A Cw Cw

B Cw CCW
Hinweis:

Bei den Kegelradgetrieben B und K und bei Stirnradschnecken-
getrieben C ist es erforderlich die Drehrichtung bei Blick auf die
Seite A oder B anzugeben.
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Ermittlung der Antriebsdaten
Projektierungsablauf
Checkliste

Projektierung des Getriebes
Wirkungsgrad des Getriebes

e Stirnrad-, Flach- und Kegelradgetriebe
o Stirnradschneckengetriebe

* Wirkungsgradoptimierung

¢ Planschverluste

Betriebsfaktor

e Bestimmung des erforderlichen
Betriebsfaktors

e Bestimmung des StoBgrades
* Massenbeschleunigungsfaktor

o Betriebsfaktoren bei Stirnrad-
schneckengetrieben

Erforderliches Drehmoment
Antriebsdrehzahl

Getriebebefestigung

Wellenbelastung und Lagerlebensdauer
e orhandene Radialkraft

e Zuschlagsfaktor C fir die Art des
Ubertragungselements

o Zulassige Radialkraft

o Zulassige Axialkraft

» Hohere zuldssige Radial- und Axialkraft

o Definition des Kraftangriffs der Radial-
und Axialkraft

e Radialkraft-Umrechnung bei
auBermittigem Kraftangriff

Projektierung des Adapters

Maximale Antriebsdrehzahl

Maximales Antriebsmoment

Zulassige Belastung durch Anbaumotor
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Ermittlung der Antriebsdaten

Ubersicht

In diesem Katalog werden allgemeine Projektierungshinweise
fur die Standardausfihrungen gegeben.

SIMOGEAR Getriebe ermdglichen individuelle Lésungen fur
vielfaltige Aufgaben der Antriebstechnik. Zur Auswahl des kor-
rekten Antriebes mussen zunachst bestimmte Daten des An-
wendungsfalles bekannt sein bzw. ermittelt werden.

Bei Antrieben mit besonderen Einsatzbedingungen, wie haufi-
ges Reversieren, Kurzzeit- und Aussetzbetrieb, abnorme Tem-
peraturverhaltnisse, Gegenstrombremsung, extreme Querkréafte
auf die Getriebeabtriebswelle usw., wenden Sie sich bitte mit
allen technischen Fragen an lhren Siemens Ansprechpartner.

Weitere Information finden Sie auf unseren Internet-Seiten unter

http://www.siemens.de/getriebemotoren

Das Ablaufdiagramm zeigt schematisch die Auslegung eines Getriebemotors am Beispiel eines Fahrantriebes.
Beachten Sie in der konkreten Applikation jedoch immer die spezifischen Anforderungen und Randbedingungen.

Lasteigenschaften

Lastzyklus

Umgebungs-/Arbeitsbedingungen

(Aufhangung, Gewicht, Anzahl
Anlaufe, Betriebsdauer)

(Fahrgeschwindigkeit, Steigung,
Reibung, Fahrstrecke)

(Temperatur, Aufstellhdhe, StoBgrad)

$

Berechnung Applikationsdaten

e Drehzahlen, Drehmomente

* Ubersetzung

e Statische und dynamische Leistung Pe

$

Getriebeauswahl

* GetriebegroBe (fg < fg Getriebe) UNd Getriebetyp

e Getriebelbersetzung

<+

¢ Einbaulage des Getriebemotors und Lage des Anschluss-

kastens festlegen

4 4 4+
Auswahl Adapter Motorauswahl
e AdapterbaugroBe ® Betriebsdaten
(entsprechend MotorbaugroBe) (Spannung, Frequenz, Effizienzkllasse,
« Max. zulassiges Antriebsdrehmoment Warmeklasse, regionale Vorschriften)
(T12u1 T1may) ® Betriebsart (Umrichterbetrieb)
 Betriebskraft ® Motorleistung (Pers < Py)
o Radialkraft auf der Antriebswelle (Rie-
menantrieb)
£ 4+
Bremsenauswahl
¢ Betriebsdaten (Bremsmoment, -typ, -ansteuerung)
¢ Berechnung von Bremszeit und Bremsweg
e Berechnung von Schalthaufigkeit und Standzeit
4 4+
Auswahl weiterer Getriebe- und Motoroptionen
* Getriebeausstattung (WellenmaBe, Dichtungssystem, Ol)
* Motoroptionen
(Motorschutz, Geber, Steckersysteme, Klemmekastenlage)
4 4+
Uberpriifung
® Axial- und Querkréfte, Lagerlebensdauer und thermische Belastung
* Applikationsanforderungen und -daten
4 + 4+
JA NEIN > > Neue Auswahl
‘ GroBeres Getriebe

Bestell-Nr. ergdnzen

Siemens MD 50.11 - 2013
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Ermittlung der Antriebsdaten

Grundausfiihrung und Lastdaten

Getriebetyp: [ Stirnradgetriebe [ Flachgetriebe [0 Kegelradgetriebe [ Stirnradschneckengetriebe
Leistung: kW Abtriebsdrehmoment: Nm
Abtriebsdrehzahl: min?! Antriebsdrehzahl: min?

Betriebsfaktor:
Schaltungen/Stunde: c/h
Netzspannung: \Y

Netzfrequenz: O50Hz [O60Hz O Fur Umrichterbetrieb [ Maximale Frequenz Hz
Betriebsdauer/Tag: ds8... 16 Std. O > 16 Std.

Umgebungsbedingungen

Aufstellhéhe: m [ Betrieb im Freien O Erhohte Belastung

Allgemeines

Luftfeuchtigkeit: % [J Normale Belastung [0 Aggressive Belastung

Temperatur: von bis °C

Kurzbeschreibung der
Anlage: (z. B. Branche,
Forderanlage, ...)

Befestigung und Einbaulage
Einbaulage: O m1 O m2 O m3 O m4 O M5 O me
Anschlusskastenlage:

Befestigungsart: O FuBausfuhrung [ Flanschausfuhrung [ Gehauseflansch O Aufsteckausfihrung
8l Wellen
'g Ausfiihrung: O Vollwelle mit Passfeder O Hohlwelle mit Passfeder O Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
8 [ Hohlwelle mit SIMOLOC Montagesystem

WellenmaBe: (d x ) X mm

Sonstige Optionen:

(z. B. Axial-/Radialkraft)

Grundausfiihrung (Motoranbindung)

Adaptertyp: O K4 (IEC) O K2 (IEC)

O KQ (fur 1FK7, 1FT7) O K8 (fur 1PH8)

5 O K5 (NEMA) [ K3 (NEMA)
=% Motoranbau
§ Bestell-Nr. Motor:

Sonstige Optionen:
(z. B. Rucklaufsperre)

Oberflaichenbehandlung
Oberflachenschutz: Oct ac2 acs Oc4 Odcs
[ unlackiert [ C2 grundiert [ C4 grundiert [ Farbton RAL:

Sonstige Optionen:

Allgemeine Optionen

Siemens MD 50.11 - 2013
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Projektierung des Getriebes

Wirkungsgrad des Getriebes

Der Wirkungsgrad des Getriebes wird unter anderem durch
die Verzahnung, die Walzlager-Reibung und die Wellendicht-
ringe bestimmt.

SIMOGEAR Stirnrad-, Flach- und Kegelradgetriebemotoren
weisen einen sehr hohen Wirkungsgrad auf. In der Regel kann
man von einem Wirkungsgrad von 96 % (2-stufig) und 94 %
(8-stufig) ausgehen. Diese Getriebearten lassen sich ausge-
zeichnet mit energieeffizienten Motoren betreiben.

Die Verzahnung der Stirnradschneckengetriebe verursacht bei
hoéheren Ubersetzungen einen groBen Gleitreibungsverlust.
Diese Getriebe weisen deshalb niedrigere Wirkungsgrade als
andere Getriebetypen auf. Die Wirkungsgrade der Stirnrad-
schneckengetriebe sind von der jeweiligen Ubersetzung abhan-
gig.

Bei den Stirnradschneckengetrieben wird ein Teil der Uberset-
zung durch die Stirnradstufe realisiert. Auf diese Weise kénnen
héhere Wirkungsgrade erreicht werden als bei reinen Schne-
ckengetrieben.

Die Wirkungsgrade der SIMOGEAR Stirnradschneckengetriebe
liegen zwischen 65 % und 90 %. Die genauen Werte kdnnen Sie
den Tabellen im Kapitel Stirnradschneckengetriebe entnehmen.

Selbsthemmung

Bei rucktreibenden Drehmomenten an Stirnradschneckengetrie-
ben ist der Wirkungsgrad deutlich ungunstiger als der Normal-
Wirkungsgrad.

Der rucktreibende Wirkungsgrad kann ermittelt werden mit
n' =2 - 1/n. Bei einem Normal-Wirkungsgrad von < 0,5,
sind Schneckengetriebe meistens selbsthemmend. Dies wird
nach dem jeweiligen Steigungswinkel der Schneckenverzah-
nung bestimmt.

Selbsthemmung kommt bei SIMOGEAR Getrieben nur bei eini-
gen Kombinationen vor und ist nicht immer von Vorteil, weil die
Wirkungsgradverluste dann relativ hoch sind und dadurch eine
héhere Motorleistung erfordern.

Ein Stirnradschneckengetriebe ist

»im Stillstand selbsthemmend* (statische Selbsthemmung),
wenn ein Anlaufen aus dem Stillstand bei treibendem Schne-
ckenrad nicht moglich ist.

Ein Stirnradschneckengetriebe ist

»aus dem Lauf selbstbremsend” (dynamische Selbsthemmung),
wenn beim laufenden Getriebe ein Weiterlaufen bei treibendem
Schneckenrad nicht méglich ist, wenn also das laufende Ge-
triebe bei treibendem Schneckenrad zum Stillstand kommt.

Bei Hubwerken und Vertikalbewegung allgemein ist die selbst-
hemmende Wirkung der Stirnradschneckengetriebe als allei-
nige Sicherheitseinrichtung nicht zulassig.

Erschutterungen kénnen die Selbsthemmung aufheben.

Ein selbsthemmendes Getriebe kann daher eine Bremse oder
Ricklaufsperre nicht ersetzen. Wenn Sie die Bremswirkung der
Selbsthemmung technisch nutzen wollen, halten Sie bitte Ruick-
sprache mit Siemens.

Einlaufphase

Bei neuen Stirnradschneckengetrieben sind die Zahnflanken
noch nicht vollstandig geglattet. Der Reibungswinkel ist wah-
rend der Einlaufphase gréBer und der Wirkungsgrad damit nied-
riger als im spéateren Betrieb. Dieser Einfluss wird mit wachsen-
der Ubersetzung noch verstarkt.

Der Einlaufprozess ist nach etwa 24 Stunden Volllast-Betrieb im
Wesentlichen abgeschlossen. In den meisten Fallen werden
dann die Katalogwerte erreicht.
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Dank des groBen Ubersetzungsbereiches kann in vielen Fallen
anstelle eines 3-stufigen Getriebes noch ein 2-stufiges
SIMOGEAR Getriebe eingesetzt werden.

Dies bedeutet einen etwa um 2 % besseren Wirkungsgrad als
bei herkdbmmlichen Antrieben.

Zusatzlich kann der Wirkungsgrad durch eine Optimierung der
Einbaulage und der Antriebsdrehzahl verbessert werden.

Bei bestimmten Getriebebauformen taucht die erste Stufe voll in
das Getriebedl ein. Bei groBeren Getrieben mit hoher Antriebs-
drehzahl, besonders in vertikalen Bauformen, kénnen erhéhte
Planschverluste entstehen, die nicht vernachlassigt werden
dirfen.

Wenn Sie solche Getriebe einsetzen wollen, halten Sie bitte
Rucksprache mit Siemens. Wahlen Sie moglichst die waage-
rechten Bauformen, um die Planschverluste gering zu halten.
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Betriebsfaktor

Far die Ermittlung des Betriebsfaktors und die Auswahl des
Getriebemotors sind die Einsatzbedingungen maBgebend.
Sie werden durch den Betriebsfaktor fzges erfasst.

Bei Normalbetrieb, d. h. bei gleichmaBiger Belastung durch die
Arbeitsmaschine, kleinen zu beschleunigenden Massen und
geringer Schalthdufigkeit kann der Betriebsfaktor fgges = 1
gewahlt werden.

Far davon abweichende Einsatzbedingungen I&sst sich dieser
Betriebsfaktor aus den Tabellen entnehmen.

Bei bekannter Motorleistung und Getriebe-Abtriebsdrehzahl
wird dann ein Getriebetyp ausgewahlt, dessen Betriebsfaktor
die folgende Bedingung erflillt:

fBges =fg1sfg

Die Festlegung der GetriebegréBe bzw. des Getriebe-Nennmo-
mentes und des daraus resultierenden Betriebsfaktors ist nicht
genormt und herstellerabhangig.

Projektierung des Getriebes

Der Betriebsfaktor der Arbeitsmaschine fzges Wird ermittelt,
indem StoBBgrad, Schalthaufigkeit und tagliche Betriebsdauer
berUcksichtigt werden.

Die Einsatzbedinungen kénnen sehr unterschiedlich sein.

Fur die Ermittlung des Betriebsfaktors kdnnen Erfahrungswerte
aus der Projektierung anderer ahnlicher Anwendungsfélle her-
angezogen werden. Die Arbeitsmaschinen lassen sich in drei
Belastungsgruppen nach dem StoBgrad einordnen.

Diese Gruppen werden nach dem Massenbeschleunigungs-
faktor mgg bewertet.

Tabelle 2-1  Belastungsgruppen der Arbeitsmaschinen
StoBgrad Massenbeschleunigungsfaktor Arbeitsmaschine
| < 0,3 Stromerzeuger, Gurtférderer, Plattenférderer, Férderschnecken,
fast stoBfrei Leichtaufzlige, Elektrozlige, Vorschubantriebe von Werkzeugmaschinen,
Turbogeblase, Kreiselverdichter, Ruhrer und Mischer fur gleichmaBige
Dichte
Il <§3 Hauptantrieb von Werkzeugmaschinen, schwere Aufziige, Drehwerke,
maBige StoBe Krane, Grubenlufter, Ruhrer und Mischer fur unregelméaBige Dichte,
Kolbenpumpen mit mehreren Zylindern, Zuteilpumpen
1 < 10 Stanzen, Scheren, Gummikneten, Walzwerks- und Huittenmaschinen,
heftige StoBe Loffelbagger, schwere Zentrifugen, schwere Zuteilpumpen,
Rotary-Bohranlagen, Brikettpressen, Kollergange
tagliche Betriebsdauer
24h|16h|8h g
|
StoRgrad Il 2
1,81 17116 = g
1,51 2 °
174 16+ StoRgrad Il
] 1,4
ST
1,61 13 p
1,4+ /
1,5+ 1,2
- 134 » StoRgrad | L —
T 141 ’ [ —
o 1 f]
% 1,2 10 /
2131 441 /
3 117109
g 12+1,0+0,8
0 250 500 750 1000 1250 1500
Schalthaufigkeit pro Stunde - -
Bild 2-1  Betriebsfaktor fg4

Hinweis:

Bei der Auslegung von Antrieben mit folgenden besonderen
Einsatzbedingungen halten Sie bitte Rucksprache mit Siemens:
e Haufiges Reversieren

e Kurzzeit- und Aussetzbetrieb

e Abnorme Temperaturverhaltnisse

e Gegenstrombremsung

e Extreme bzw. umlaufende Radialkrafte auf die Getriebe-
abtriebswelle

e \Wechselnde Lasten

Siemens MD 50.11 - 2013
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Projektierung des Getriebes

Betriebsfaktor (Fortsetzung)

Der Massenbeschleunigungsfaktor mgg wird folgendermaBen
berechnet:
J

X

Mer = U dgt )

Alle &uBeren Massentragheitsmomente sind Massentragheits-

momente der Arbeitsmaschine und des Getriebes, die auf die

Motordrehzahl zu reduzieren sind. In den meisten Féllen kann

das relativ unbedeutende Massentragheitsmoment des Getrie-
bes vernachlassigt werden.

Die Umrechnung erfolgt mit folgender Formel:

J =J2.(Z_?>2=%

Bei Stirnradschneckengetrieben werden zusétzlich noch zwei
weitere Betriebsfaktoren verwendet, die Einschaltdauer und
Umgebungstemperatur bericksichtigen. Diese zuséatzlichen
Faktoren kénnen aus den nebenstehenden Grafiken ermittelt
werden. Der Gesamtbetriebsfaktor fur Stirnradschneckenge-
triebe wird dann folgendermalBen berechnet:

fBges = fg1- T2 fa3

Beispiel Stirnradschneckengetriebe

Massenbeschleunigungsfaktor 2,5 (StoBgrad Il),

Laufzeit 15 Stunden pro Tag (bei 16 Stunden ablesen) und
70 Schaltungen pro Stunde ergibt aus der Tabelle

fur Betriebsfaktor fg4 = 1,4.

Bei einer Belastungsdauer von 30 Minuten pro Stunde folgt eine

Einschaltdauer (ED) von 50 %. Damit ergibt sich aus dem Dia-
gramm fUr Betriebsfaktor fgo = 0,94.

Bei einer Umgebungstemperatur von 3y, = 20 °C ergibt sich
aus dem Diagramm fur Betriebsfaktor fg3 = 1,0.

Somit ergibt sich ein erforderlicher Betriebsfaktor
fages = 1,4:0,94-1,0=1,32.
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Tabelle 2-2  Variablen Betriebsfaktor

Kurzzeichen

i

Beschreibung
Getriebelbersetzung

Einheit

Jo

Massentragheitsmoment bezogen auf die
Abtriebsdrehzahl des Getriebes

kgm?

Massentragheitsmoment der Bremse

kgm?

Massentragheitsmoment des Motors

kgm?

Massentragheitsmoment der Last bezogen
auf die Motorwelle

kgm?

Zusatz-Massentragheitsmoment von
Schwungmassenlufter

kgm?

Massenbeschleunigungsfaktor

Antriebsdrehzahl des Getriebes

min’

B2

Bild 2-2

Bild 2-3

0,9

0,8

0,7

0,6

0,5

Abtriebsdrehzahl des Getriebes

min"

G_M15_XX_00032

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

ED[%] — =

Betriebsfaktor Kurzzeitbetrieb

G_M15_XX_00034

”

0 10 20 30 40 50

(2]
o

Sum[°C] —=

Betriebsfaktor Umgebungstemperatur
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Erforderliches Drehmoment

Wenn die Lastverhaltnisse (Antriebsdaten) und der Betriebs-
faktor gekléart sind, kann das erforderliche Abtriebsdrehmoment
ermittelt werden.

Bei Stirnradschneckengetrieben empfehlen wir die Berticksich-
tigung des Wirkungsgrades.

Pmot - 9950 Pmot - 9950
2" (ny/h-m - No-M
Antriebsdrehzahl

Durch den sehr breiten Ubersetzungsbereich der SIMOGEAR
Getriebe kdnnen fUr einen breiten Einsatzbereich 4-polige Moto-
ren eingesetzt werden. Neben weltweit guter Verflgbarkeit bie-
ten die 4-poligen Motoren in der Regel die optimale Losung be-
zuglich Preis, Baulange, Geréausch und Lebensdauer.

Des Weiteren kdnnen auch Motoren mit anderen Polzahlen an-
gebaut werden. Dadurch lassen sich folgende besondere Kom-
binationen realisieren:

e Extrem hohe Abtriebsdrehzahlen (2-polige Motoren)
e Extrem niedrige Abtriebsdrehzahlen (6-polige Motoren)
e Gerauscharmere Losungen (6-polige Motoren)

Getriebebefestigung

Getriebe und Getriebemotoren werden normalerweise mit
Schrauben der Qualitat 8.8 befestigt.

Bei Anbau der groBten anbaubaren MotorbaugréBe, erhdhtem
Stossgrad, erhdhter Schwingbelastung und/oder bei kleineren
Betriebsfaktoren mussen bei Getriebe und Getriebemotoren in
Flanschausfihrung weitere MaBnahmen getroffen werden.

Wir empfehlen Ihnen folgende Punkte zu Uberprifen:
e Auswahl eines gréBeren Abtriebsflansches
e Anwendung von Schrauben der Qualitat 10.9

e Verwendung eines anaeoroben Klebstoffes zur Verbesserung
des Reibschlusses zwischen Getriebe und Montageflache

1) geeignete Unterlagscheiben unter Schraubenkopf verwenden

Projektierung des Getriebes

Tabelle 2-3  Variablen Erforderliches Drehmoment
Kurzzeichen Beschreibung Einheit
n Wirkungsgrad %

i Getriebelbersetzung -

Ny Antriebsdrehzahl des Getriebes min-!
no Abtriebsdrehzahl des Getriebes min-!
Prot Leistung des Motors kW

Ts Erforderliches Abtriebsdrehmoment der Nm

Arbeitsmaschine

Im Betrieb mit Frequenzumrichtern werden die Getriebe mit
variablen Drehzahlen angetrieben.

Bei der Projektierung empfehlen wir, die maximale Antriebsdreh-
zahl in Dauerbetrieb méglichst bei 1 500 min™* zu halten.

Bei hheren Motordrehzahlen Uber 1 500 min™! ist generell mit
stérkerer Gerduschentwicklung und geringerer Lagerlebens-
dauer zu rechnen. Dies ist stark von der jeweiligen Ubersetzung
und GetriebegroBe abhangig. Dartber hinaus haben héhere
Drehzahlen zusatzlichen Einfluss auf die Thermik und Service-
Intervalle des Getriebes.

Empfehlung:

Stirnradgetriebe DZ/ZZ und DF/ZF mit den kleinsten zur Verfu-
gung stehenden Abtriebsflanschen sind Schrauben der Qualitét
10.9 mit der Montageflache zu verschrauben (siehe Tabelle).

Tabelle 2-4 Empfehlung Schraubengite DZ/ZZ und DF/ZF

Getriebetyp Flansch Festigkeitsklasse
Schrauben/Mutter

Dz/zz29  DF/ZF29  A120 1091

DZ/zz39  DF/ZF39  A120 1091

Dz/7Z49 DF/ZF49 A140 10.9

DZ/ZZ59 DF/ZF59 A160 10.9

DZ/zzZ69  DF/ZF69  A200 10.9

Dz/zZ79 DF/ZF79 A250 10.9

Dz/ZZ89 DF/ZF89 A300 10.9

Siemens MD 50.11 - 2013



© Siemens AG 2013

Projektierung des Getriebes

Getriebebefestigung (Fortsetzung)

Empfehlung:

Flachgetriebe FF/FAF und Kegelradgetriebe KF/KAF in Kombi-
nation mit gréBeren Motoren sind mit Schrauben der Qualitat
10.9 mit der Montageflache zu verschrauben (siehe Tabelle).

Tabelle 2-5 Empfehlung Schraubengute FF/FAF und KF/KAF

Getriebetyp Flansch MotorbaugréBe
63 4l 80 90 100 112 132 160
FF/FAF39  KF/KAF39 A160 8.8 8.8 8.8 10.9 10.9
FF/FAF49  KF/KAF49  A200 8.8 8.8 8.8 8.8 10.9 10.9
FF/FAFG9  KF/KAFE9  A250 8.8 8.8 8.8 8.8 8.8 8.8 10.9
FF/FAF79  KF/KAF79  A250 8.8 8.8 8.8 8.8 8.8 8.8 10.9
FF/FAF89  KF/KAF89 A300 8.8 8.8 8.8 8.8 10.9 10.9 10.9

Wellenbelastung und Lagerlebensdauer

Die Radialkrafte stammen entweder aus der Arbeitsmaschine
(Mischer, Hubwerke) oder sie werden durch Ubertragungs-
elemente hervorgerufen.

Die vorhandene Radialkraft Fryomm an der Abtriebswelle ergibt
sich aus:

¢ Erforderlichem Abtriebsdrehmoment des Getriebemotors T,

e Mittlerer Durchmesser des angebauten Ubertragungsele-
ments

* Art des Ubertragungselements, z. B. Kettenrad

Die Art des Ubertragungselements bestimmt den
Zuschlagsfaktor C (siehe Tabelle).

TZ
Favorn = 2000- 32+ C

Ubertragungselement Erlauterung Zuschlagsfaktor C

Zahnrad > 17 Z&hne 1,00
< 17 Zahne 1,15
Kettenrad > 20 Zahne 1,00
14 ... 19 Zahne 1,25
< 13 Zahne 1,40
Zahnriemen Vorspannkraft 1,50
Keilriemen Vorspannkraft 2,00
Flachriemen Vorspannkraft 2,50
Ruhrer/Mischer Umlaufende Radialkraft 2,50
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Die zulassige Radialkraft Fro wird unter anderem durch die
geforderte Lagerlebensdauer bestimmit.

Die nominelle Lebensdauer Ly,1o wird gemaB ISO 281 ermittelt.
Im Normalfall ist die Berechnung der nominellen Lagerlebens-
dauer vollig ausreichend.

Fur spezielle Betriebsbedingungen und in Sonderfallen ist die
Ermittlung der Lagerlebensdauer anhand der modifizierten
Lebensdauer L, auf Anfrage maéglich.

In den Auswahltabellen ist die zul&ssige Radialkraft Fg, flr die
Abtriebswellen der FuBgetriebe mit Vollwelle angegeben.

Die Tabellenwerte beziehen sich auf den Kraftangriffspunkt
Mitte Wellenende und sind Mindestwerte, die nach den
ungunstigsten Bedingungen (Kraftangriffswinkel, Einbaulage,
Drehrichtung) berechnet sind.

Wenn die Tabellenwerte nicht ausreichen oder andere Getriebe-
ausfuhrungen vorliegen, halten Sie bitte Rlcksprache mit
Siemens.

Hinweis:

Kegelradgetriebe B und K in Bauform M1 bei stirnseitiger FuB-
befestigung:

Maximal 50 % der in den Tabellen angegebenen Radialkraft Fro
sind zulassig.

Stirnradgetriebemotoren ZB und DB in FuB-/Flanschausfihrung:
Bei DrehmomentUbertragung Uber die Flanschflache sind maxi-
mal 50 % der in den Tabellen angegebenen Radialkraft Fro zu-
lassig.
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Projektierung des Getriebes

Wellenbelastung und Lagerlebensdauer (Fortsetzung)

Tabelle 2-6  Variablen vorhandene Radialkraft,

Liegt keine Radialkraft vor, kann als zuléssige Axialkraft Fay zulassige Radial- und Axialkraft

(Zug oder Druck) max. 50 % der zulassigen Radialkraft ange- Kurzzeichen Beschreibung Einheit
setzt werden. C Zuschlagsfaktor fur Radialkraftoerechnung -
a Mittlerer Durchmesser des angebauten mm
Ubertragungselements
Fax Zulassige Axialkraft fur FuBgetriebe mit N
Vollwelle
Frvorh Vorhandene Radialkraft aus dem angebauten N
Ubertragungselement
Fro Zulassige Radialkraft auf Mitte Wellenende N
(172)
Ts Abtriebsdrehmoment des Getriebemotors Nm
T Nominelle Lebensdauer h
Lna Modifizierte Lebensdauer h

Die zuléassige Radialkraft-Belastung kann bei Berlcksichtigung Tabelle 2-7  Variablen Definition Kraftangriff
des Kraftangriffwinkels a und der Drehrichtung erhéht werden.

AuBerdem kénnen durch den Einbau einer verstarkten Lagerung apzdeioiishl ety Sl
hohere Belastungen der Abtriebswelle zugelassen werden. a Kraftangriffswinkel °
Wenn héhere Radial- oder Axialkrafte oder kombinierte Fax Zulassige Axialkraft N
Belastungen aus Radial- und Axialkraften auftreten, Fx Zulassige Radialkraft aus bei auBermittigem N
halten Sie bitte Rtucksprache mit Siemens. Kraftangriff

X Abstand vom Wellenbund bis zum Kraftan-  mm

griff

0°

Bild 2-4  Darstellung des Kraftangriffs

Siemens MD 50.11 - 2013
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Projektierungshinweise
Projektierung des Getriebes

. Wellenbelastung und Lagerlebensdauer (Fortsetzung)

Radialkraft-Umrechnung bei auBermittigem Kraftangriff Zulassige Radialkraft nach Lagerlebensdauer
Erfolgt der Kraftangriff auBerhalb der Mitte des Wellenendes, F - F y

rechnen Sie die zulassige Radialkraft nach folgenden Formeln xzull = "R2° (Z+X)

um.

Der kleinere Wert von Fy,1 (Lagerlebensdauer) und Fypy o Zulassige Radialkraft aus Festigkeit
(Festigkeit) ist die zulassige Radialkraft. Die Berechnung gilt

ohne Axialkraft. a

Frau = 555

Tabelle 2-8  Getriebekonstanten fur Radialkraftberechnung

GetriebebaugréBe Konstanten

y z a b d |

mm mm kNmm mm mm mm
29 104 79 137 12 25 50
39 116 91 109 0 25 50
49 138 108 260 15 30 60
59 143,5 108,5 414 19 35 70
69 169 134 385 0 35 70
79 172,5 132,5 536 0 40 80
89 212,5 162,5 929 0 50 100
29 108,5 83,5 159 0 25 50
39 123,5 98,5 146 0 25 50
49 154,5 124,5 239 0 30 60
69 175 140 378 0 35 70
79 193,5 153,5 544 0 40 80
89 228,5 178,5 884 0 50 100
29 117 97 83 0 20 40
39 143,5 113,5 209 0 30 60
49 175 140 392 0 85 70
39 123,5 98,5 152 0 25 50
49 154,5 124,5 235 0 30 60
69 175 140 378 0 85 70
79 193,5 153,5 556 0 40 80
89 228,5 178,5 916 0 50 100
29 117,5 97,5 84 0 20 40
39 123,5 98,5 157 0 25 50
49 154,5 124,5 236 0 30 60
69 171,5 136,5 410 0 85 70
89 220,0 175,0 736 0 45 90
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Maximale Antriebsdrehzahl

Wenn nicht anders angegeben, kénnen SIMOGEAR Getriebe
kurzfristig mit einer Motordrehzahl bis zu 4 500 min™! betrieben
werden. Da die Drehzahl bei schnell laufenden Anwendungen
selten konstant ist, ist eine Effektivdrehzahl fur die weiteren
Prtfungen zu ermitteln.

Zulassiges Antriebsmoment

Die Adapter sind in erster Linie fUr 4-polige Drehstrom-Norm-
Motoren ausgelegt. Sondermotoren kdnnen wesentlich héhere
Drehmomente aufweisen, die oberhalb des zulassigen Antriebs-
momentes liegen.

Die Uberprifung erfolgt in erster Linie bezliglich dem Dauer-
moment des Motors Tyt Und dem zuldssigen Antriebsdrehmo-
ment des Adapters Ty, Gleichzeitig sind hier auch die

Projektierung des Adapters

Wir empfehlen den Anbau 4-poliger Motoren, um eine optimale
Getriebelebensdauer zu erreichen. Hohere Antriebsdrehzahlen
kénnen sich u. a. auf die Lagerlebensdauer und Getriebether-
mik auswirken.

Siehe Abschnitt ,Antriebsdrehzahl”, Seite 2/7.

Kurzfristig hohere Antriebsdrehmomente durfen das zuléassige
Antriebsmoment nicht um den Faktor 2,5 tberschreiten.

Die zuléssigen Antriebsdrehmomente der Adapter sind im
Kapitel 7 ,Adapter” angegeben.

Tabelle 2-9 Variablen Antriebsdrehmoment

Maximalmomente (Anlauf-, Kipp- und Bremsmoment) zu tiber- Kurzzeichen Beschreibung Einheit
prufen. Timot Dauermoment des Motors Nm
T1zu| > T1 mot Tioul Zulassiges Antriebsdrehmoment Nm
des Adapters
Zulassige Belastung durch Anbaumotor
Beim Anbau von Motoren mit einem Adapter kénnen relativ Tabelle 2-10 Variablen maximale Motorlange
lange Konstruktionen entstehen. In diesen Fallen ist die maximal Kurzzeichen Beschreibun Einheit
zul&ssige Betriebskraft Fyy zu Uberprufen. g
. . ) ) ) X Schwerpunktabstand mm
Die Betriebskraft setzt sich aus dem Eigengewicht des ange- - P — -
bauten Motors sowie Beschleunigungs- und Verzégerungskraf-  Fu Maximal zuléssige Betriebskraft aus Anbau- N
ten zusammen. rreker
Die zulassige Betriebskraft f darf nicht Uberschritten werden! Fired gggqur:gginToengal zulassige Betriebskraft - N
X
L —e
Bei Vergrosserung des Schwerpunktabstandes muss die zulds-  Beispiel:
sige Betriebskraft aus Anbaumotor Fy, linear reduziert werden. Schwerpunktabstand > X F o 115
MotorbaugréBe = 90 Mred M~150
Schwerpunktabstand = 150
Tabelle 2-11 Maximal zul&ssige Betriebskraft aus Anbaumotor
Getriebetyp AdapterbaugréBe
IEC 63 71 80 90 100 112 132 160
NEMA 56 56 143 145 182 184 254 256
X [mm] 80 80 115 115 145 145 190 250
D./Z. F. K. B. C. Maximal zuléssige Betriebskraft aus Anbaumotor Fy,
29 29 29 29 315 315 350 350 480
39 39 39 39 39; 49 350 740 650 650 855 1090
49; 59; 69 49; 69 49;69; 79 49 69 350 760 1070 1110 1830 2 060 1800
79 79 89 89 760 1070 1550 1590 2310 2 890 2740
89 89 1050 1450 2 260 2540 3 140 2920
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Projektierungshinweise

Pro'!ektieruni des Adaiters
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Orientierung

Ubersetzungen und Drehmomente

Auswahl- und Bestelldaten

MaBe

MaBbild Ubersicht
Stirnradgetriebe mit Adapter K4
D/z29

DB/zB29

DF/ZF29

DZz/2729

D/Z39

DB/ZB39

DF/ZF39

DZz/2739

D/Z49 und DB/ZB49
DF/ZF49

DZz/2749

D/Z59 und DB/ZB59
DF/ZF59

DZ/2759

D/Z69 und DB/ZB69
DF/ZF69

DZ/2769

D/Z79 und DB/ZB79
DF/ZF79

Dz/2Z79

D/Z89 und DB/ZB89
DF/ZF89

DZ/2789
Stirnradgetriebe mit Adapter K2

D./Z.29 bis D./Z.89

MaBe (Fortsetzung)
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ
D/Z29

DB/zB29

DF/ZF29

DZz/ZZ29

D/Z39

DB/ZB39

DF/ZF39

DZ/zZ39

D/Z49 und DB/ZB49

DF/ZF49

DZ/zz49

D/Z59 und DB/ZB59

DF/ZF59

DZ/zz759

D/Z69 und DB/ZB69

DF/ZF69

DZ/z2z69

D/Z79 und DB/ZB79

DF/ZF79

DZ/zZ79

D/Z89 und DB/ZB89

DF/ZF89

DZ/zz789

Stirnradgetriebe mit Adapter KQS
D./Z2.29 bis D./Z.89
Stirnradgetriebe mit Adapter K8
D./Z2.39 bis D./Z.89
Stirnradgetriebe mit Adapter K5
D./Z2.29 bis D./Z.89
Stirnradgetriebe mit Adapter K3
D./Z2.29 bis D./Z.89
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Orientierung

Bild 3-1  Stirnradgetriebe Z und D

Getriebebezeichnung Anzahl der BaugréBen Maximales Abtriebsmoment Getriebelibersetzung Maximale Motorleistung
Ton i P
Nm - kW

729 ... Z89 (2-stufig) 7 140 ... 1680 3,4 ...60 15

D29 ... D89 (3-stufig) 7 140 ... 1680 39...330 15

SIMOGEAR Stirnradgetriebe sind in folgenden Varianten zum
Anbau in jeder Einbaulage lieferbar:

m 2 oder 3 Ubersetzungsstufen

m FuBausflhrung

B Flanschausfthrung

m Ausflhrung mit integriertem Geh&auseflansch
m Kombinierte FuB-/Flanschausftihrung
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
217,89 6,7 140 3710 0,02 7626/35 v / 2KJ3202 - ENAON-0 EQ1
192,93 75 140 3710 0,083 67527/350 v / 2KJ3202 - ENAQON-0 NP1
167,63 8,7 140 3710 0,04 58671/350 v / 2KJ3202 - EHNAQON-0 NN
152,39 95 140 3710 0,05 58671/385 v v v / 2KJ3202 - ENAON-0EM
129,68 11 140 3710 0,06 45387/350 v v v / 2KJ3202 - ENAQON-0NL1
117,89 12 140 3710 0,08 45387/385 v v v / 2KJ3202 - ENAON-0NEK1
102,79 14 140 3710 0,09 14391/140 v v v/ 2KJ3202 - EHNAON-0NJ1
92,01 16 140 3710 0,12 35424/385 v v v/ 2KJ3202 - EHNAON-0 N H1
81,71 18 140 3710 0,14 11439/140 v v v/ 2KJ3202 - ENAQO N-0 mG1
75,42 19 140 3710 0,18 34317/455 v v v/ 2KJ3202 - ENAON-O0NF1
65,52 22 140 3710 0,21 32103/490 v v v/ 2KJ3202 - ENAQO N-0 N E1
56,93 25 140 3710 0,19 9963/175 v v v/ 2KJ3202 - ENAQO N-0 ED1
51,4 28 140 3710 0,28 14391/280 v v v / 2KJ3202 - ENAON-ONCH
48,37 30 140 3710 0,29 28782/595 v v v/ 2KJ3202 - ENAQON- 0 EB1
42,17 34 140 3710 0,37 1476/35 v v v / 2KJ3202 - ENAQON-0 N A1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroéBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
41,4 85 140 3710 0,04 207/5 v  / 2KJ3102 - BN AOQ - 0 B A2
36,72 39 140 3690 0,05 918/25 /7 7/ 2KJ3102 - BN AQO N -0 B X1
31,86 46 140 3350 0,06 1593/50 v v/ 2KJ3102 - EHAONE-OBEW
28,96 50 140 3120 0,07 1593/55 v v /v 7/ 2KJ3102 - ENAON-0 B V1
24,84 58 140 2780 0,09 621/25 v v v/ 2KJ3102 - EHNAON-0 B U1
22,58 64 140 2580 0,11 1242/55 v v v/ 2KJ3102 - ENAONE-O0NETH
19,8 73 140 2310 0,13 99/5 v v v/ / 2KJ3102 - EHNAQO N - 0 W Si
17,67 82 140 2090 0,16 972/55 v v v/ 2KJ3102 - ENAO N-0 B R1
15,75 92 140 1870 0,19 63/4 v 7/ 7/ 7/ 2KJ3102 - ENAO N- 0 B Q1
14,54 100 120 2250 0,23 189/13 v 7/ v/ 2KJ3102 - ENAON-0 B P1
12,73 114 140 1480 0,28 891/70 v 7/ 7/ 7/ 2KJ3102 - ENAON-0 B N1
11,16 130 140 1260 0,27 279/25 v /7 7/ 7/ 2KJ3102 - ENAON-0BEM
10,12 143 140 1100 0,38 81/8 v /7 7/ 7/ 2KJ3102 - ENAQON-0 B L1
9,563 152 140 1010 0,44 162/17 v /7 7/ 7/ 2KJ3102 - ENAON- 0 BK1
84 173 138 870 05 42/5 v v /v 7/ 2KJ3102 - EHNAQO N- 0 B J1
7,29 199 130 870 0,67 729/100 v v /v 7/ 2KJ3102 - ENAO N- 0 B H1
6,92 210 75 1910 03 90/13 v v /v 7/ 2KJ3102 - ENAQO N - 0 B G1
6,06 239 100 955 0,36 297/49 v v v/ 2KJ3102 - ENAON-O0NF1
5,31 273 91 1060 0,37 186/35 v v v/ 2KJ3102 - ENAQO N -0 W E1
4,82 301 86 1090 05 135/28 v v v/ 2KJ3102 - ENAQO N - 0 B D1
4,54 319 84 1070 0,58 540/119 v 7/ 7/ 7/ 2KJ3102 - ENAON-ONC1
4 363 76 1170 0,68 4/1 v 7/ v/ 2KJ3102 - ENAO N- 0 B B1
3,47 418 70 1240 0,91 243/70 v 7/ 7/ 7/ 2KJ3102 - ENAON-0 B A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausfthrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
235,29 6,2 200 4370 0,03 179998/765 v / 2KJ3203 - ENAON-0NR1
208,69 6,9 200 4370 0,05 15652/75 v / 2KJ3203 - EHNAON-0 EQ1
181,07 8 200 4370 0,05 230867/1275 v / 2KJ3203 - ENAON-0 NP1
164,61 8,8 200 4370 0,07 461734/2805 v v v / 2KJ3203 - EHNAON-0 NN
141,17 10 200 4370 0,08 179998/1275 v v v / 2KJ3203 -ENAON-0BEM
128,34 11 200 4370 0,1 359996/2805 v v v / 2KJ3203 - ENAQON-0NL1
112,53 13 200 4370 0,12 86086/765 v v v v / 2KJ3203 - ENAON-0EK1
100,44 14 200 4370 0,15 93912/935 v v v v / 2KJ3203 - ENAQON-0 N J1
89,51 16 200 4370 0,17 27391/306 v v v v / 2KJ3203 - ENAON-0NH1
82,63 18 200 4370 0,21 4214/51 v v v v / 2KJ3203 - EHNAQO N-0 E Gt
72,34 20 200 4370 0,25 6149/85 v v v v / 2KJ3203 - ENAON-O0NF1
63,43 23 200 4370 0,23 242606/3825 v v v v / 2KJ3203 - ENAQON-0 N E1
57,54 25 200 4370 0,33 3913/68 v v v v / 2KJ3203 - ENAO N - 0 B D1
54,16 27 200 4370 0,39 15652/289 v v v v / 2KJ3203 -EEAON-OECH
47,74 30 200 4370 0,43 109564/2295 v v v v / 2KJ3203 - ENAQON- 0 EB1
41,43 35 200 3940 0,58 35217/850 v v v v 7/ 2KJ3203 - EHNAON-0 N A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, B, F oder H

Siemens MD 50.11 - 2013 3/5



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
55,95 26 200 4370 0,06 7553/135 v  / 2KJ3103 - EH AOQ B - 0 B A2
49,75 29 200 4370 0,07 3731/75 v /7 7/ 2KJ3103 - ENAQO N - 0 B X1
43,68 33 200 4100 0,08 1092/25 v /7 7/ 2KJ3103 - EHAONE-OBEW
39,71 37 200 3810 0,1 2184/55 v v v/ 2KJ3103 - ENAON-0 B V1
33,97 43 200 3360 0,12 2548/75 v 7/ 7/ 7/ 2KJ3103 - ENAON-O0 B U1
30,88 47 200 3100 0,14 5096/165 v /7 7/ 7/ 2KJ3103 - ENAONE-O0ETH
27,3 58 200 2780 0,17 273/10 v /v v v/ 2KJ3103 - BN AQO N - 0 W S1
24,82 58 200 2530 0,22 273/11 v v v v 2KJ3103 - ENAON-0 ER1
21,74 67 200 2210 0,25 3913/180 v v v v 2KJ3103 - EHNAO N -0 B Q1
20,07 72 200 2020 0,31 301/15 v v v v 2KJ3103 - ENAQON-0 B P1
17,77 82 200 1740 0,36 533/30 v v v v/ 2KJ3103 - ENAO N - 0 B N1
14,79 98 193 1510 0,47 1183/80 v v v v/ 2KJ3103 - EHAON-0EM
13,92 104 189 1490 0,55 1183/85 v v v v/ 2KJ3103 - ENAQON- 0 B L1
12,47 116 180 1490 0,6  3367/270 v v v v/ 2KJ3103 - ENAQO N- 0 B K1
10,62 137 169 1450 0,78 637/60 v v v v/ 2KJ3103 - ENAQO N -0 B J1
9,1 159 158 1440 0,89 91/10 v /7 7 2KJ3103 - ENAQO N-0 B H1
7,84 185 148 1430 1,11 2821/360 v /7 2KJ3103 - ENAQO N - 0 B G1
6,46 224 146 235 0,57 2379/368 v /v v v/ 2KJ3103 - ENAON-O0NF1
6,08 238 147 110 0,66 2379/391 v /v v v/ 2KJ3103 - ENAQO N - 0 W E1
5,45 266 140 160 0,74 2257/414 v v v v 2KJ3103 - BN AQO N - 0 B D1
4,64 313 130 475 0,97 427/92 v v v v 2KJ3103 - EHAON-O0NC1
3,98 364 121 805 1,15 183/46 v /7 7/ 2KJ3103 - BN AQO N - 0 B B1
3,43 4283 112 1060 1,47  1891/552 v /7 2KJ3103 - ENAQO N -0 B A1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
280,89 52 320 5780 0,06 60673/216 v / 2KJ3204 - EHNAQO N-0 B St
249,76 58 320 5780 0,07 29971/120 v / 2KJ3204 - ENAON-0NR1
219,3 6,6 320 5780 0,08 2193/10 v / 2KJ3204 - EHNAON-0 EQ1
199,36 7,3 320 5780 0,1 2193/11 v v v / 2KJ3204 - ENAON-0 NP1
170,57 85 320 5780 0,12 5117/30 v v v / 2KJ3204 - EHNAON-0 NN
155,06 94 320 5780 0,14 5117/33 v v v / 2KJ3204 - EHNAON-0BEM
137,06 11 320 5780 0,17 2193/16 v v v v v/ 2KJ3204 - ENAON-0NL1
124,6 12 320 5780 0,22 10965/88 v v v v v/ 2KJ3204 - ENAON-0NEK1
109,14 13 320 5780 0,25 31433/288 v v v v v/ 2KJ3204 - ENAON-0 N J1
100,75 14 320 5780 0,31 31433/312 v v v v v / 2KJ3204 - ENAQON-0 NEH1
89,2 16 320 5780 0,37 29971/336 v v v v v v / 2KJ3204 - EHNAQO N-0 HG1
74,24 20 320 5780 0,5 9503/128 v v v v v v / 2KJ3204 - ENAON-0NF1
69,88 21 320 5780 0,58 559/8 v v v v v v / 2KJ3204 - EEAO N - 0 B E1
62,61 23 320 5780 0,65 27047/432 v v v v v v / 2KJ3204 - ENAON-0 ED1
53,3 27 320 5780 0,85 5117/96 v v v v v v / 2KJ3204 - EHAONE-O0NECH
4569 32 320 5780 1,12 731/16 v v v v / 2KJ3204 - EHNAQON-0 EB1
39,34 37 320 5570 1,43 22661/576 v v v v 7/ 2KJ3204 - ENAON-0NA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfthrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
52,14 28 320 5900 0,17 4171/80 /7 2KJ3104 - EHAO N - 0 B B2
47,4 31 320 5780 0,21 4171/88 v v v/ 2KJ3104 - EHAO N - 0 H A2
40,31 36 320 5680 0,25 645/16 v v v/ 2KJ3104 - EHAON-0 N X1
36,65 40 320 5250 0,31 3225/88 v v v/ 2KJ3104 - EHAONE-O0E W
32,7 44 320 5540 0,36 3139/96 v v v v v / 2KJ3104 - ENAON-0 B V1
29,32 49 320 5300 0,43 645/22 v v v v v / 2KJ3104 - ENAON-0 B U1
26,43 55 320 5070 05  2537/96 v v v v v / 2KJ3104 - ENAONE-0O0ETH
24,39 59 320 4910 0,59 2537/104 v /v v v v/ 2KJ3104 - BN AQO N - 0 B St
22,27 65 320 4720 0,71 1247/56 v v v v v v 2KJ3104 - ENAON-0 ER1
18,48 78 320 4 360 0,9 2365/128 v v v v v v 2KJ3104 - EHNAO N-0 B Q1
17,39 83 320 4 250 1,03 2365/136 v v v v v v 2KJ3104 - ENAON-0 NP1
16,42 88 320 4140 1,17 2365/144 v v v v v v 2KJ3104 - EHAON-0 E N1
13,98 104 320 3860 1,3  559/40 v v v v v v 2KJ3104 - EHAONE-OE M
11,97 121 320 3600 1,76  2107/176 v v v v/ 2KJ3104 - EHAON-0 N L1
10,53 138 320 3400 2,1 2021/192 v v v v/ 2KJ3104 - EHAON-0 EK1
8,88 163 320 3140 2,7  817/92 v v v v/ 2KJ3104 - EHAON-0 N J1
7,74 187 320 3100 36  387/50 v v v v/ 2KJ3104 - ENAON-0 B H1
7,64 190 295 3000 1,18 649/85 v v v v v v / 2KJ3104 - EHNAQO N - 0 B G1
7,21 201 290 2990 1,34  649/90 v v v v v v / 2KJ3104 - ENAON-O0NF1
6,14 236 265 2940 1,67 767/125 v v v v v v 2KJ3104 - BN AQO N -0 B E1
5,26 276 245 2880 2,1 2891/550 v v v v/ 2KJ3104 - EHNAON- 0 B D1
4,62 314 225 2820 2,6 2773/600 v v v v/ 2KJ3104 - EHAON-O0NEC1
3,9 372 205 2740 3,3  2242/575 v v v v/ 2KJ3104 - E N AO N- 0 N B1
3,4 426 191 2670 4,4 2124/625 v v v v/ 2KJ3104 - ENAON-0 N A1
Bestell-Nr. Ergédnzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
307,02 4,7 450 7 660 0,06 66317/216 v / 2KJ3205 - EHNAQO N - 0 m St
272,99 53 450 7 660 0,07 32759/120 v v / 2KJ3205 - ENAQON-0 ER1
239,7 6 450 7 660 0,08 2397/10 v v / 2KJ3205 - EHNAON-0 E Q1
217,91 6,7 450 7 660 0,1 2397/11 v v v / 2KJ3205 - ENAQON-0 NP1
186,43 7,8 450 7 660 0,12 5593/30 v v v / 2KJ3205 - ENAON-0 B N1
169,48 8,6 450 7 660 0,14 5593/33 v v v / 2KJ3205 - EHNAON-0BEM
149,81 9,7 450 7 660 0,17 2397/16 v v v v v/ 2KJ3205 - ENAON-0 N L1
136,19 11 450 7 660 0,22 11985/88 v v v v v 2KJ3205 - ENAON-0 EK1
119,3 12 450 7 660 0,26 34357/288 v v v v v/ 2KJ3205 - ENAQO N-0 W J1
110,12 13 450 7 660 0,31 34357/312 v v v v v / 2KJ3205 - ENAQO N-0 B H1
97,5 15 450 7 660 0,37 32759/336 v v v v v v / 2KJ3205 - ENAQO N -0 B Gt
81,15 18 450 7 660 0,5 10387/128 v v v v v v / 2KJ3205 - ENAON-0NF1
76,38 19 450 7 660 059 611/8 v v v v v v / 2KJ3205 - ENAQO N- 0 N E1
68,43 21 450 7 660 0,65 29563/432 v v v v v v / 2KJ3205 - EHNAQO N- 0 B D1
58,26 25 450 7 660 0,85 5593/96 v v v v v v / 2KJ3205 - EEAON-ONCH
49,94 29 450 7 660 1,12 799/16 v v v v / 2KJ3205 - ENAQO N- 0 B B1
43 34 450 7 250 1,44 24769/576 v v v v / 2KJ3205 - EHNAON-0 N A1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfthrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
56,99 25 450 7 660 0,18 4559/80 v /7 7/ 2KJ3105 - EH AOQ B - 0 B A2
51,81 28 450 7 660 0,21 4559/88 v v v/ 2KJ3105 - EHNAQO N - 0 B X1
44,06 33 450 7 330 0,26 705/16 v v v/ 2KJ3105 - EHAON-OBE W
40,06 36 450 7 040 0,32 3525/88 v v v/ 2KJ3105 - ENAQO N -0 B V1
35,74 41 450 6710 0,37 3431/96 v 7 v v v/ 2KJ3105 - ENAON-0 B U1
32,05 45 450 6210 0,44 705/22 v 7 v v v/ 2KJ3105 - ENAON-0NETH
28,89 50 450 5720 0,52 2773/96 v 7 v v v/ 2KJ3105 - EHN AQO N - 0 W S1
26,66 54 450 5360 0,62 2773/104 v /v v v v/ 2KJ3105 - ENAO N- 0 B R1
24,34 60 450 4960 0,73 1363/56 v v v v v v 2KJ3105 - ENAO N - 0 B Q1
20,2 72 450 5240 0,94 2585/128 v v v v v v 2KJ3105 - ENAON- 0 B P1
19,01 76 450 5100 1,08 2585/136 v v v v v v 2KJ3105 - BN AQO N - 0 B N1
17,95 81 450 4970 1,23 2585/144 v v v v v v 2KJ3105 - EHAON-0 B M
15,27 95 450 4620 1,51 611/40 v v v v v v 2KJ3105 - ENAQO N -0 B L1
13,09 111 450 4300 1,85 2303/176 v v v v/ 2KJ3105 - ENAQO N - 0 B K1
11,51 126 450 4040 2,3  2209/192 v v v v/ 2KJ3105 - ENAQO N - 0 B Ji1
9,71 149 450 3720 2,9  893/92 v v v v/ 2KJ3105 - ENAQO N - 0 B H1
8,46 171 450 3600 3,9  423/50 v v v v/ 2KJ3105 - BN AQO N - 0 B G1
8,07 180 410 3510 1,45 121/15 v v v v v v 2KJ3105 - ENAON-0NF1
6,86 211 410 3480 1,82 858/125 v v v v v VS 2KJ3105 - EMAQO N - 0 W E1
5,88 247 410 3440 2,3 147/25 v v v v/ 2KJ3105 - BN AQO N - 0 B D1
5,17 280 410 2190 28  517/100 v v v v/ 2KJ3105 - ENAON-O0NC1
4,36 333 405 2630 3,7  2508/575 v v v v/ 2KJ3105 - BN AQO N - 0 B B1
3,8 382 405 2900 49  2376/625 v v v v/ 2KJ3105 - BN AQO N - 0 B A1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
328,49 4,4 600 11000 0,06 62084/189 v / 2KJ3206 - EH AQ N - 0 B St
292,08 ® 600 11000 0,07 30668/105 v v / 2KJ3206 - ENAQON-0 ER1
256,46 57 600 11000 0,08 8976/35 v v / 2KJ3206 - ENAQO N-0 H Q1
233,14 6,2 600 11000 0,1 1632/7 v v v / 2KJ3206 - ENAQON-0 NP1
199,47 7,3 600 11000 0,12 2992/15 v v v / 2KJ3206 - EHNAQO N-0 B N1
181,33 8 600 11000 0,14 544/3 v v v / 2KJ3206 - EHNAON-0EM
160,29 9 600 11000 0,17 1122/7 v v v v v/ 2KJ3206 - ENAQON-0 N L1
14571 10 600 11000 0,22 1020/7 v v v v v/ 2KJ3206 - ENAON-0 EK1
127,63 11 600 11000 0,26 8041/63 v v v v v/ 2KJ3206 - ENAQO N-0 W J1
117,82 12 600 11000 0,31 32164/273 v v v v v / 2KJ3206 - ENAQO N -0 B H1
104,31 14 600 11000 0,37 15334/147 v v v v v v / 2KJ3206 - EHNAQO N -0 B Gt
86,82 17 600 11000 0,5  2431/28 v v v v v v / 2KJ3206 - ENAON-0NF1
81,71 18 600 11000 0,59 572/7 v v v v v v / 2KJ3206 - EHAQO N- 0 N E1
73,22 20 600 11000 0,66 13838/189 v v v v v v / 2KJ3206 - EM A0 N - 0 B D1
62,33 23 600 11000 0,86 187/3 v v v v v v / 2KJ3206 - ENAON-O0NCH
53,43 27 600 11000 1,14 374/7 v v v v / 2KJ3206 - ENAQO N -0 B B1
46,01 32 600 11000 1,46 5797/126 v v v v 7/ 2KJ3206 - ENAON-0 N A1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfthrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
60,97 24 600 11000 0,18 2134/35 /7 2KJ3106 - EH AOQO - 0 B A2
55,43 26 600 11000 0,22 388/7 v v v/ 2KJ3106 - EH AQO N - 0 B X1
47,14 31 600 11000 0,28 330/7 v v v/ 2KJ3106 - EHAON-OBE W
42,86 34 600 11000 0,34 300/7 v v v/ 2KJ3106 - EHAQO N -0 B V1
38,24 38 600 11000 0,39 803/21 v v v v v 2KJ3106 - ENAON-0 B U1
34,29 42 600 11000 0,47 240/7 v v v v v 2KJ3106 - ENAON-0ETH
30,9 47 600 10500 0,56 649/21 v v v v v 2KJ3106 - EM AQ H- 0 W S1
28,53 51 600 9910 0,66 2596/91 v /v v v v/ 2KJ3106 - BN AO N- 0 B R1
26,04 56 600 9250 0,77 1276/49 v v v v v v 2KJ3106 - EH AO N - 0 B Q1
21,61 67 600 7 960 1,01 605/28 v v v v v v 2KJ3106 - E N AQO N -0 B P1
20,34 71 600 7 550 1,16 2420/119 v v v v v v 2KJ3106 - EH AQO B - 0 B N1
19,21 75 600 7180 1,32 1210/63 v v v v v v 2KJ3106 - EHAON-0 B M
16,34 89 600 11000 1,64 572/35 v v v v v v 2KJ3106 - E N AQO N - 0 B L1
14 104 600 11000 2 14/1 v v v v/ 2KJ3106 - ENAQO N - 0 B K1
12,31 118 600 11000 25 517/42 v v v v/ 2KJ3106 - EHAQO N - 0 W Ji1
10,39 140 600 11000 32 1672/161 v v v v/ 2KJ3106 - EHN AQO N - 0 B H1
9,05 160 591 11000 4,3  1584/175 v v v v 2KJ3106 - EM AQO N - 0 B G1
85 171 446 11200 1,67 1760/207 v v v v v vV 2KJ3106 - ENAON- 0 NF1
7,23 201 447 11200 2,1 832/115 v v v v v vV 2KJ3106 - EM AQO N - 0 W E1
6,2 234 445 11300 2,7  1568/253 v v v v/ 2KJ3106 - EH AQO N - 0 B D1
5,45 266 429 11400 34  376/69 v v v v/ 2KJ3106 - EHNAON-0NEC1
46 315 446 11500 4,4 2432/529 v v v v/ 2KJ3106 - EH AQO N - 0 B B1
4,01 362 445 5420 58  2304/575 v v v v/ 2KJ3106 - BN AQO N - 0 B A1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
330,23 4,4 840 13400 0,17 369861/1120 v / 2KJ3207 - EHNAQO N - 0 B St
300,21 4,8 840 13400 0,2 369861/1232 v v / 2KJ3207 - ENAON-0 ER1
255,33 57 840 13400 0,25 57195/224 v v / 2KJ3207 - EHNAON-0 E Q1
232,12 6,2 840 13400 0,3  285975/1232 v v / 2KJ3207 - EHNAON-0 NP1
207,1 7 840 13400 0,35 92783/448 v v v v / 2KJ3207 - EHMAON-0 BN
185,7 7,8 840 13400 0,42 57195/308 v v v v / 2KJ3207 - EHNAON-0BEM
167,39 8,7 840 13400 0,49 74989/448 v v v v 7/ 2KJ3207 - ENAON-0 N L1
154,51 94 840 13400 0,58 224967/1456 v v v v 7/ 2KJ3207 - ENAON-0 EK1
141,04 10 840 13400 0,69 110577/784 v Vv Vv Vv Vv V V 2KJ3207 - EEAON-0 NJI
117,03 12 840 13400 0,87 209715/1792 v Vv Vv Vv V V VvV 2KJ3207 -EEHAON-0NH
110,14 13 840 13400 1 209715/1904 v Vv VvV V V V V 2KJ3207 -EEAON-O0NGI
104,03 14 840 13400 1,14  69905/672 v Vv Vv Vv V V V 2KJ3207 -EEAON-0NF
88,52 16 840 13400 1,39 49569/560 v VvV Vv VvV VvV V V 2KJ3207 -EEAO0ON-O0NE1
75,83 19 840 13400 1,69 26691/352 v Vv V V V V 2KJ3207 -EEAOMN-ONDI1
66,67 22 840 13400 2,1 59737/896 v Vv V Vv V vV 2KJ3207 -EEAON-0NCH
56,25 26 840 13400 2,6  72447/1288 v Vv Vv V VvV V 2KJ3207 -EEAON-0NB1
49,02 30 840 12600 3,5  34317/700 v Vv VvV VvV VvV V 2KJ3207 -EEAON-0NA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfthrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
54,47 27 840 13400 0,43 3813/70 v /7 7/ 2KJ3107 - E M AQ BN - 0 B A2
49,52 29 840 12700 0,563 3813/77 v /7 2KJ3107 - E M AO N - 0 B X1
44,42 33 840 11800 0,73 533/12 v v v v/ 2KJ3107 - EHAONE-O0O B W
39,94 36 840 10900 0,83 3075/77 O v v v/ 2KJ3107 - E M AON- 0 B V1
36,12 40 840 10200 0,92 1517/42 v v v v/ 2KJ3107 - E M AO N- 0 B U1
33,34 43 840 13400 1,08 3034/91 v v v v/ 2KJ3107 - ENAON-O0ETH
30,54 47 840 13400 1,41  2993/98 v o v v v vV VvV v 2KJ3107 -EEAO0ON-0MNST
25,62 57 840 13400 1,52 205/8 v v v v vV vV vV 2KJ3107 -EEAON-0MNRI
24,12 60 840 13400 1,73  410/17 v v v vV vV vV vV 2KJ3107 -EEAON-0NEAQ1
22,13 66 840 13400 1,9  1394/63 v v v vV vV VvV vV 2KJ3107 -EEAON-0NP1
19,33 75 840 13400 2,7  1353/70 v v v vV vV vV vV 2KJ3107 -EEAON-0 NN
17,31 84 840 13400 3,3  2665/154 v /v vV vV vV vV 2KJ3107 -EEAONE-0EHM
15,13 96 840 13400 39 1271/84 v /v vV vV VvV vV 2KJ3107 -EEAOMN-0 NL1
12,99 112 840 13400 4,3  2091/161 v / vV vV vV vV 2KJ3107 -EEAON-0EK1
11,48 126 840 13400 55  287/25 v vV vV vV VvV vV 2KJ3107 -EEAON-0 EJI
9,76 149 815 13400 7 205/21 v V vV vV 2KJ3107 -EEHAON-0NH1
8,37 173 790 13400 9,3  410/49 v VvV vV V 2KJ3107 -EEAO0ON-O0NGI
8,19 177 830 13200 4 3965/484 v o/ v vV vV vV 2KJ3107 -EEBAON-0MNF
7,16 203 775 13600 48  1891/264 v /v vV vV vV vV 2KJ3107 -EEHAON-0NEl
6,15 236 720 13700 54  3111/506 v /v vV vV vV vV 2KJ3107 -EEAON-0ND1
5,43 267 685 13800 6,9  2989/550 v / vV vV vV vV 2KJ3107 -EEAON-0NC1
4,62 314 775 13900 9,1 305/66 v vV VvV VvV 2KJ3107 -EEAON-O NB1
3,96 366 805 3710 12 305/77 v vV vV vV 2KJ3107 - EEAON- 0 NA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
311,6 4,7 1680 18500 0,41 132432/425 v / 2KJ3208 - BN AQ N -0 m St
283,28 51 1680 18500 05  264864/935 v / 2KJ3208 - ENAON-0 ER1
254,09 57 1680 18500 0,7  64792/255 v v v / 2KJ3208 - ENAQO N- 0 H Q1
228,45 6,3 1680 18500 0,79 42720/187 v v /7 2KJ3208 - ENAON-0 NP1
206,62 7 1680 18500 0,87 52688/255 v v v/ 2KJ3208 - BN AO N-0 B N1
190,73 7,6 1680 18500 1,08 210752/1105 v /7 v/ 2KJ3208 - EHNAON-0EM
174,71 8,3 1680 18500 1,35 103952/595 v vV v vV vV vV 2KJ3208 -EEAON-0MNL1
146,59 9,9 1680 18500 1,43  2492/17 v v vV vV vV vV 2KJ3208 -EEAON-0NKI1
137,97 11 1680 18500 1,63 39872/289 v vV vV vV vV VvV 2KJ3208 -EEAON-O0NUJI
126,58 11 1680 18500 1,78 5696/45 v /v vV vV vV vV 2KJ3208 -EEAON-0NH
110,57 13 1680 18500 25  46992/425 v /v vV vV vV vV 2KJ3208 - EEAON-O0NGI
98,99 15 1680 18500 3,1 18512/187 v vV vV vV vV vV 2KJ3208 -EEAON-O0NF
86,56 17 1680 18500 3,7  22072/255 v vV v vV VvV V 2KJ3208 -EENAON-0MNEl
74,3 20 1680 18500 4 8544/115 v vV Vv vV vV V 2KJ3208 -EEAON-0MND1
65,67 22 1680 18500 5 1395652/2125 v v Vv Vv v VvV 2KJ3208 -EEAON-0MNC1
55,84 26 1680 18500 6,4  2848/51 v VvV VvV V 2KJ3208 -EEAON-ONB1
47,87 30 1680 18500 85  5696/119 v VvV VvV V 2KJ3208 - EEAON-ONA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroéBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, B, F oder H
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Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
57,36 25 1680 18500 1,34 2581/45 v v v/ 7/ 2KJ3108 - EH AOQ - 0 B A2
51,78 28 1680 18500 1,46 2848/55 v /v v/ 7/ 2KJ3108 - EMAQO N - 0 B X1
46,97 31 1680 18500 1,71 1691/36 v v v/ / 2KJ3108 - EHAON-OEW
43,36 33 1680 18500 2 1691/39 v /v v/ / 2KJ3108 - ENAQO N -0 B V1
39,41 37 1680 18500 2,3  2759/70 v vV Vv vV VvV V 2KJ3108 -EEAON-O0EU
33,38 43 1680 18500 28  267/8 v vV Vv vV VvV V 2KJ3108 -EEAON-0NT1
31,41 46 1680 18500 2,8  534/17 v vV Vv vV V V 2KJ3108 -EEAON-0 NSt
29,01 50 1680 18500 4,3  3916/135 v vV vV VvV V Vv 2KJ3108 -EEHAON-0NR1
2581 56 1680 18500 53  2581/100 v vV Vv Vv V vV 2KJ3108 -EEAON-0NAQ1
2292 63 1680 17500 6,4 1513/66 v vV Vv vV V V 2KJ3108 -EEHAON-0MNP1
20,52 71 1680 16100 6,4  7387/360 v vV vV vV vV V 2KJ3108 -EEHAON-0NN1
17,54 83 1680 14200 7,5  6052/345 v vV vV vV vV vV 2KJ3108 -EEAON-0EM
15,66 93 1680 12900 95  1958/125 v v v vV vV VvV 2KJ3108 -EEHAON-0 NL1
13,84 105 1680 11600 11 623/45 v vV vV VvV 2KJ3108 - EEAON- 0 NK1
12,15 119 1630 10800 15 3827/315 v vV vV vV 2KJ3108 - EEHAON-0 N J1
10,58 137 1590 10600 18 3649/345 v vV vV vV 2KJ3108 - EEHAON- 0 NH1
9,04 160 1560 11900 24 2848/315 Vv V VvV V 2KJ3108 - E N AOQON-0 NG1
7,74 187 1530 12700 29 178/23 v VvV VvV V 2KJ3108 -EENAON-O0NF1
6,89 210 1050 10100 12 62/9 v Vv V V 2KJ3108 -E N AON-0 NE1l
6,056 240 1060 10900 17 2666/441 v VvV VvV V 2KJ3108 - EEAON-O0 ND1
526 276 1060 11600 21 2542/483 v vV VvV V 2KJ3108 -EEAON-0MNCH
45 322 1060 11500 27 1984/441 v VvV VvV V 2KJ3108 -EEAON-O NB1
3,86 377 1060 11100 34 620/161 v vV VvV VvV 2KJ3108 - EEAON-O0NA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, B, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

W MaBbild Ubersicht

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
D/Z29 3/20
D/Z39 3/24
D/Z49 3/28
° D/Z59 3/31
; D/Z69 334
§ D/Z79 3/37
© D/Z89 3/40
DB/ZB29 3/25
DB/ZB39 3/25
DB/ZB49 3/28
- . DB/ZB59 3/31
i’ DB/ZB69 3/34
(& DB/ZB79 3/37
o DB/ZB89 3/40
DF/ZF29 3/41
DF/ZF39 3/41
DF/ZF49 3/41
S L = DF/ZF59 3/41
g DF/ZF69 3/41
é‘ DF/ZF79 3/41
d DF/ZF89 3/41
DZ/7Z29 3/36
DZ/7Z39 3/36
DZ/ZZ49 3/36
o DZ/ZZ59 3/36
g DZ/2269 3/36
. DZ/2Z79 3/42
J DZ/ZZ89 3/42

D./z.29 ... D./Z.89 3/43
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

W asbild Ubersicht (Fortsetzung)

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ
D/Z29 3/44
D/Z39 3/48
8 D/Z49 3/52
112 D/Z59 3/55
| D/Z69 3158
D/Z79 3/61
D/Z89 3/64
DB/ZB29 3/45
@ DB/ZB39 3/49
g DB/ZB49 3/52
""" — N o DB/ZB59 3/55
S % DB/ZB69 3/58
‘ ‘ s DB/ZB79 3/61
L H DB/ZB89 3/64
DF/ZF29 3/46
DF/ZF39 3/50
5 DF/ZF49 3/53
g DF/ZF59 3/56
g DF/ZF69 3/59
o DF/ZF79 3/62
DF/ZF89 3/65
DZ/2Z29 3/47
DZ/2Z39 3/51
5 DZ/ZZ49 3/54
g DZ/2Z59 3/57
£ DZ/2769 360
¢ DZ/ZZ79 3/63
DZ/ZZ89 3/66
Stirnradgetriebe mit Adapter KQS
D./Z.29 ... D./Z.89 3/67
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe

W asbild Ubersicht (Fortsetzung)

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Stirnradgetriebe mit Adapter K8
y D./Z2.29 ... D./Z.89 3/67

-

Stirnradgetriebe mit Adapter K5

D./2.29 ... D./Z.89 3/69

Stirnradgetriebe mit Adapter K3

D./2.29 ... D./Z.89 3/70
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

M Getriebe D/z29 in FuBausfiihrung

DZ030K4
D/Z29
)
K Q
135 €5)
k25 [t 146

© ‘ /

x~ | m

& %ﬂ:ﬂ:ﬂﬂ— TIII TP \1\ junl

(S} 2] ©

il o a
_ T
— = B
1 o
8§l g =
R i
75 1] 130 ‘ 212
} 152
50

gl s 40 (®) g

e}

N

Q

o] . Q )
DR M10

Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 212,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 212,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 240,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 240,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DB/ZB29 in FuB-/Flanschausfiihrung

DZB030K4
DB/ZB29
o
K Q
141 G5
e [
r_‘ 5 146
© | _—
5 Hﬂ |
Q | ol g
A 7 wv
] — e -
== H1sl&
ol
— L 8 0
1o} o
o SR
,& S
% %
815 || 130 212
\ 152
50
€ s 40 (5) g
fe}
N
Q
4o ] | = F .
/ DR M10
50 8
3
o
N
Q
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 218,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 218,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 246,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 246,2
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DF/ZF29 in Flanschausfiihrung

DZF030K4
DF/ZF29
[a)
K Q
141 I )
I_ 5
© | _—
0 |
N
8 e
— i i 2l
— = B
Q
1 [Te)
ke
Q
54,5 z12
50
gl s 40 (®) g
[Te)
N
Q
4 ] | = F .
/ DR M10
50 cl
f1
-3
ol 2
8z t=
Q
Flansch a1 b1 to2 cil el f1 s1
120 80 6 8 100 3,0 6,6
140 95 6 9 115 3,0 9,0
160 110 6 9 130 3,5 9,0
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 ihl 23 4 12,5 218,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 218,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 246,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 246,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DZ/ZZ29 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030K4
DZ/ZZ29
o
k &
141 5
f5
< | —
i |
Q 21 ]
—= 2
— Hlgle
S
m 3
8l _t
54,5 212
50
g s 40 (5 g
&
)
] . Q )
/ DR M10

a75

Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k

63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 218,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5) 16,0 218,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 246,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 246,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

M Getriebe D/z39 in FuBausfiihrung

DZ030K4
D/Z39 5
Kk Q
179
© /
4
g n
Q 1)
Te)
o)
©
Q
Ye)
S| 2
>
(o)
50
©
= B 40 @ 8
[Te)
N
Q
4 | = F .
/ DR M10
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 iR 23 4 12,5 2255
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5) 16,0 225,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 253,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 253,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 308,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DB/ZB39 in FuB-/Flanschausfiihrung

DZB030K4
DB/ZB39
[a)
K Q
154 c5
5 179
© \
o 13— — ‘
Q ) T4 o
Q '7 700’ | o
H ['e)
. e 0
E o= BT
H v
O HH ol ® gl
-y == 8
i o T
g1 | 130 212
\ 160
50
[(e}
o 5 40 (5 g
N
Q
I | @ i
/ DR M10
50 8
3 & 26,6
‘ ™~
_ PPN @0
f ® Q) Q
ol © B
N
e — IS
88 ¢ o/
SNeFZ 2,
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 231,5
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 231,5
80 200 130 15 45 165 M10 4.0 19 40 6 12,5 259,5
90 200 130 15 45 165 M10 4.0 24 50 8 27,0 259,5
100 250 180 14 50 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 314,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DF/ZF39 in Flanschausfiihrung

DZF030K4
DF/ZF39
a
K Q
154 . |.¢c5
r 5
= SN ) s o | E— ‘
& ]
0
&7 1 -
_ Ilw
H g S
O 3
-Q
[@)
60 z12
50
©
=l B 40 (®) g
N
Q
4 ] = ﬁ .
/ DR M10
50 cl
1
=
5|2 —
Q| 5 —
8 { —
L
Flansch a1 b1 to2 cl el f1 s1
120 80 6 8 100 3,0 6,6
160 110 6 10 130 35 9,0
200 130 6 12 165 815) 11,0
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 231,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 231,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 259,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 259,5
100 250 180 14 50 215 M12x21 7.5 28 60 8 31,0 314,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DZ/ZZ39 in Gehauseflanschausfiihrung
DZZ030K4

Dz/2Z39 ~
Kk Q
154 c5
5
© ‘ /
=3 \
5 |
N ol
Q o
|7 ©
— ik
H-[gls
Q
@) 3
-Q
O
el _z12
50
©
e s [ a0 (5) g
el
N
Q
4 | = F .
/ DR M10
~| L [
87 1=
Q —
4
63
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 231,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5) 16,0 231,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 259,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 259,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 314,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885

Siemens MD 50.11 - 2013 3/27



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe D/Z49 und DB/ZB49 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030K4, DZB030K4

D/Z49
o
k &
179 S
S [
. o]
o N
(a2} v
Q o co'iL P
7"‘; : 1] [ee]
— I|w
| | ©
= é Q .
hO— m o 2
ke [To)
—H] -8 0
i —0 i
90 || 165 { 212
‘ 200
60
©
£l 5 [0 5 g
(a2}
Q
N _ 3 Jh,
DR M10
DB/ZB49
179
60 10
I's
SR |
4
i | S
] Ll
Q —1
ol © I
< | X<
5 8 —r -
Q 7 —
\P; L
i 0
90
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 247,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 247,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 275,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 275,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 347,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DF/ZF49 in Flanschausfiihrung
DZF030K4

DF/ZF49
K 8
179 S )
h 5
© J ‘
= \
o T
8 Fola L
r I Al | «©
_ - Iw
— Helga
Q
Yo}
1 kel
5] -Q
70 z12
60
©
2 5 [ s0 (5) g
o
[se}
Q
Lo - g ()
DR M10
60 cl
1
>
I
8§z 1
8 1
Flansch a1 b1 to2 cl el f1 s1
140 95 6 10 115 3,0 9,0
160 110 6 10 130 3,5 9,0
200 130 6 12 165 815) 11,0
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 247,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 247,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 275,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 275,0
100 250 180 14 50 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
112 250 180 14 50 215 M12x21 7.5 28 60 8 31,0 329,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 347,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DZ/ZZ49 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030K4
Dz/2Z49
a
k Q
179 . l.c5
T P
o Q) |
3 0
Q [ 2|9
i RS ©
_ I|lw -
L = B
Q
[fo)
kel
,@ -
70 z12
60
Sl s 50 () g
o
[
Q
o _ ? )
/ DRM10
<| © J{
=~ —
S
13,5
76,5
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 247,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 247,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 275,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 275,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 347,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe D/Z59 und DB/ZB59 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030K4, DZB030K4

D/Z59
8
k
179 ch
1. 35 s
e
4 Loz ] — s
L= 2f— o,
= 28
Q 0
o— M 9 2
P —HLHf S :
i —0
100 | [_ 165 | 212
‘ 200
70
©
x| 7 56 @ 10
19
[s2)
Q
b | © )
/ DR M12
DB/ZB59 o
70 10
1135
T B | oS
0 ‘L
8 1
ol © I
Qo — 4.
= —
A==
\P; -
o 4’6
100
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 247,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 247,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 275,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 275,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 347,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DF/ZF59 in Flanschausfiihrung

DZF030K4
DF/ZF59
k 8
179 . l.c5
I 5
[T9) T
g =
r A N «©
_ T 2
— He g e
Q
[Te)
1 kel
73 8
74 z12
70
gl 7 56 (®) 19
9]
[se)
Q
| _ 2 )
/ DR M12
70 cl
f1
R .
S
=
8z T
Q
Flansch a1 b1 to2 cl el f1 s1
160 110 6 10 130 B15) 13,5
200 130 6 12 165 B15) 11,0
250 180 6 15 215 4,0 9,0
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 247,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 247,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 275,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 275,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 329,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 347,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DZ/ZZ59 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030K4
DZ/Z2Z59 o
K Q
179 c5
5
© | _—
o Y
8 Colgl] L] -
t T Ie
] H g s
Q
Yo}
| el
73 -Q
74 z12
70
«©
j‘) 7 56 @ 10
[s2)
Q
| _ 3 )
/ DR M12
NS
~[ N~ _
]
13
86,5
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 247,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 247,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 275,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 275,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 329,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 329,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 347,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe D/Z69 und DB/ZB69 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030K4, DZB030K4

D/Z69 o
K Q
204 c5
.35 T
© 7 ‘
= i/ \
[To}
§ ool O o
LSl = of 3
— —HHH e &
5] 0
10— [ 2 -
P HLHE :
ik —0 i
100 | | 195 { 212
\ 235
© 70
x| 7 56 @ 10
v
[sel
Q
N I — = )
DR M12
DB/ZB
& 204
70 12
)
| p—
2 71 o O
g L]
Q —1
ol |
8|8 — 1
) T\
i —0
100
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 272,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 272,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 300,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 300,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 354,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 354,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 372,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DF/ZF69 in Flanschausfiihrung

DZF030K4
DF/ZF69
k 8
204 )
I 5
g ; |
Yol
™ T
8 TN 0
r NI~ 0 o
_ Tl w
— — o a8
Q
L] e S
75} _Q -~
70 z12
© 70
x| 7 56 @ 10
)
2]
Q
Lo i gl 1)
/ DR M12
70 Gl
o f
\
N
o=
Slg| t—1
8 1)
Flansch at b1 to2 ci el f1 s
200 130 6 12 165 B15) 11,0
250 180 6 15 215 4,0 13,5
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 272,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 272,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 300,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 300,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 354,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 354,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 372,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DZ/ZZ69 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030K4
DZ/2Z69 -
Kk Q
204 B
e 1]
©
Q L l:o)—
[ <IE £ o @
_ T _
+ H ol '8
219
Q N
g 2
,& —1
70 z12
70
2| 7 56 (5) 10
[To}
[ae}
Q
Lo i s (1)
/ DR M12
o ©
| v _
Q|2 %
Q
13
86,5
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 272,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 272,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 300,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 300,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 354,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 354,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 372,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe D/Z79 und DB/ZB79 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030K4, DZB030K4

D/Z79 8
k
214 c5
.35 T
e \
b \
o S
S | ] ©
e} I 4
Q e | | S
~ |~ © -~
_ ] I|le
u H-lgla
S 3
10— [ 2 &
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Hl —0 i
115 | | 205 { 212
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o
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Q
do _| 0 Jh,
DR M16
DB/ZB79 214
80 15
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T N | oS
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o
NEE —1 —
Q T —
\F\; L
iE 0
115
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 280,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 304,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 304,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 358,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 358,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 376,0
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 406,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885

Siemens MD 50.11 - 2013 3/37
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DF/ZF79 in Flanschausfiihrung

DZF030K4
DF/ZF79
k 8
214 GO
5
¢ — |
> 2 \
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5 0ol L] 0
r I % o =
— — = S
n o © ¢
| F
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2l s 70 (®) 1
o
<
Q
A f 2 L1
/ DR M16
©
Q
Flansch at b1 to2 ci el f1 s
250 180 6 15 215 4,0 13,5
300 230 6 16 265 4,0 13,5
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5) 16,0 280,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 304,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 304,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 358,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 358,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 376,0
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 406,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DZ/ZZ79 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030K4
Dz/2Z79
o
K Q
214 __|.c5
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2 s 70 (®) 12
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/ DR M16
3 ©
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S 1
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10,5
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 280,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 304,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 304,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 358,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 358,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 376,0
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 406,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe D/Z89 und DB/ZB89 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030K4, DZB030K4

D/Z89
[a)
K Q
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I N r 5
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. o] B | =
g e @,
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/ DR M16
DB/ZB89 269.5
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Q T\
\P; L
e 4’6
140 |
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 346,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 346,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 397,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 397,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 414,5
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 4445
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DF/ZF89 in Flanschausfiihrung

DZF030K4
DF/ZF89
k 8
269,5 o5
h 5
o a |
8 | ool L] - ©
0|0 =
=3 L] g
i H- g[8
ol & o)
— -8 e
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2| 10 80 () 14
o
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Q
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S — er‘) ,k,,
/ DRM16
©
Q
Flansch at b1 to2 ci el f1 s
300 230 6 16 265 4,0 185
350 250 6 18 300 5,0 17,5
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 346,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 346,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 397,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 397,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 414,5
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 4445
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe DZ/ZZ89 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030K4
DZ/Z2Z89
o
K Q
269,5 . |.c5
T4 P
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s Cw|B =
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 346,5
90 200 130 15 4.5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 346,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 397,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 397,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 4145
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 4445
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K2

M Getriebe D./z.29 bis D./Z.89
DZ030K2, DZB030K2, DZF030K2, DZZ030K2

a E < @ F
Q O |'|
5 — [
)
T 5
2,
gs
I
g
z12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA z5
D./Z.29
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 198
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 198
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 245
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 313,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 3B
ozeo
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 ks
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 182,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 182,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 229,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 229,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 307,5
160 350 250 25 6,0 300 M16 66 42 110 12 45,0 352,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 169,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 169,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 212,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 2125
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 290,5
160 350 250 25 6,0 300 M16 66 42 110 12 45,0 335,5

(® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

© Siemens AG 2013

M Getriebe D/z29 in FuBausfiihrung

DZ030KQ
D/Z29
146
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[Te)
N
Q )
[3e]
(o)
v
S| o
&
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©
o 5 40 (®) g
N
Q
4 | | 5 ﬁ .
/ DR M10
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5) 16,0 234,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 215 281,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 2945
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DB/ZB29 in FuB-/Flanschausfiihrung

DZB030KQ
DB/ZB29
o
K Q
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4 | | = F .
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 240,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 287,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 300,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DF/ZF29 in Flanschausfiihrung

DZF030KQ
DF/ZF29
a
K Q
141 .. 1.c5
r_ 5
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|| Q
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N | = F .
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50 c1
1
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®| ~ _
8|5
Q
Flansch at b1 to2 cil el f1 s1
120 80 6 8 100 3,0 6,6
140 95 6 9 115 3,0 9,0
160 110 6 9 130 3,5 9,0
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 240,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 287,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 300,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DZ/ZZ29 in Gehauseflanschausfiihrung
DZZ030KQ

DZ/Z2Z29
o E
S
K
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<
Q
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5] 16,0 240,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 287,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 300,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

M Getriebe D/z39 in FuBausfiihrung
DZ030KQ

D/Z39

148

@25 k6
5815

90-0,5

@25 k6
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5] 16,0 247,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 294,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 307,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DB/ZB39 in FuB-/Flanschausfiihrung

DZB030KQ
DB/ZB39
o
K Q
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 253,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 300,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 185
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DF/ZF39 in Flanschausfiihrung

DZF030KQ
DF/ZF39
<
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Flansch at b1 to2 ci el f1 s1
120 80 6 8 100 3,0 6,6
160 110 6 10 130 3,5 9,0
200 130 6 12 165 3,5 11,0
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 253,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 300,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 gilgs
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DZ/ZZ39 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030KQ
Dz/2Z39
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5) 16,0 253,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 300,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 gilgs
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe D/Z49 und DB/ZB49 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030, DZB030KQ

D/Z49
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K (S
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 269,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 316,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 329,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 372,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4415
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DF/ZF49 in Flanschausfiihrung

DZF030KQ
DF/ZF49
k
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o
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Flansch at b1 to2 ci el f1 s
140 95 6 10 115 3,0 9,0
160 110 6 10 130 815) 9,0
200 130 6 12 165 3,5 11,0
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5} 16,0 269,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 316,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 329,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 3725
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4415
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DZ/ZZ49 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030KQ
DZ/2Z49
K
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 269,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 316,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 329,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 372,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4415
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe D/Z59 und DB/ZB59 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030, DZB030KQ

D/Z59
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Kk Q
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 269,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 316,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 329,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 372,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4415
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DF/ZF59 in Flanschausfiihrung

DZF030KQ
DF/ZF59
k
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Lé 90 l
T e I
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4o _ 2 )
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Ja1

Flansch at b1 to2 ci el f1 s

160 110 6 10 130 815) 13,5

200 130 6 12 165 815) 11,0

250 180 6 15 215 4,0 9,0
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 269,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 316,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 329,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 3725
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4415
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DZ/ZZ59 in Gehauseflanschausfiihrung
DZZ030KQ

DZ/Z2Z59
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 269,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 316,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 329,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 372,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4415
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe D/Z69 und DB/ZB69 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030, DZB030KQ

D/Z69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 294,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 341,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 354,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 397,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 466,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DF/ZF69 in Flanschausfiihrung

DZF030KQ
DF/ZF69
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© 70
x| 7 56 @ 10
)
[s2)
Q
| 2 )
/ DR M12
70 cl
_f
\
N
< e %
@
Sl = _
8
Flansch a1 b1 to2 cil el f1 s1
250 180 6 15 215 4,0 13,5
300 230 6 16 265 4,0 13,5
MaBe a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 294,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 341,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 354,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 397,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 466,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DZ/ZZ69 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030KQ
DZ/Z2Z69
[=)
Kk Q
204 C5}
—»r—"di
U
@ _
Q 1 0
,& = [c¢]
N
)
70
70
Q| 7 56 (5) 10
[To}
o
Q
4o _ Q )
/ DR M12
| ©
<
58 t—1
Q
13
86,5
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 294,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 341,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 354,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 397,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 466,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe D/Z79 und DB/ZB79 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030, DZB030KQ

D/Z79
k
214
.35
<
=] o
5 L 0
e} I 2]
8 T3 g :
B 0|
S = e
W ] <
i 0 -
115 | 205
‘ 245
80
gl s 70 (®) 12
o
g
Q
N _ @ Jh,
DR M16
DB/ZB79 214
80 15
|4
g | o D)
= — L]
gL Q [
o
82 —r m—
Q T —
\P; L
o LD
115
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 302,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 345,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 358,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 401,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 470,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DF/ZF79 in Flanschausfiihrung

DZF030KQ
DF/ZF79
k
214
@ _
< 2
o i
5 0ol L] <l
S [[w© & || S
Yo}
—] s
78
80
gl s 70 (5) 12
o
<
Q
| — . 2 ()
/ DR M16
©
Q
Flansch a1 b1 to2 cil el f1 s1
250 180 6 15 215 4,0 13,5
300 230 6 16 265 4,0 13,5
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 302,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 345,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 358,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 401,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 470,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DZ/ZZ79 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030KQ
DZ/z2Z79
[a)
k Q
214 |5
s
@ :
2 ) i
B ki g o
— 1 2] 1= -
HE el s
Q
© i
Q
78 _l].z12
80
€ s 70 (5) 12
o
<
Q
N _ @ Jh,
DR M16
3 ©
s _
e 1
Q
10,5
94
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 302,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 345,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 358,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 401,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 470,5
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe D/Z89 und DB/ZB89 in FuB- und FuB-/Flanschausfiihrung
DZ030, DZB030KQ

D/Z89
k
269,5
S .
< 2
= \"/)
[Te) w0
S r8 *i §
i 10|
|- o
P— S
] [ee]
i e i
140l | 260
\ 310
100
©
X1 10 80 @ 14
o
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Q
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S — 8 % -
/ DR M16
DB/ZB89 269.5
100 16
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8l — -
Q T —
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140 |
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 387,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 400,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 440,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 509,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DF/ZF89 in Flanschausfiihrung

DZF030KQ
DF/ZF89
Kk
269,5
< S
= Y
S | ol L ©
i Felgl— =
)
i =
99
100
2| 10 80 (5) 14
o
Y2}
Q
el
S — 8 {7 I
/ DR M16
©
Q
Flansch a1 b1 to2 cil el f1 s1
300 230 6 16 265 4,0 13,5
350 250 6 18 300 5,0 17,5
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 387,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 400,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 440,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 509,0

® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe DZ/ZZ89 in Gehauseflanschausfiihrung

DZZ030KQ
DZ/2Z89
Kk
269,5
©
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g Loyl 1] o
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€| 10 80 (5) 14
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 387,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 400,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 440,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 509,0
® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter KQS

M Getriebe D./z.29 bis D./Z.89
DZ030KQS, DZB030KQS, DZF030KQS, DZZ030KQS

8 E
z5 g
|_c5
5
z
il g
z12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E 25
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 159,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 159,5
D./Z.49
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
ozso .
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
ozeo . |
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 88,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 131,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 144,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 187,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 256,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 118,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 131,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 170,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 239,5

® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K8

M Getriebe D./z.39 bis D./Z.89
DZ030K8, DZB030K8, DZF030K8, DZZ030K8

@D
Tm
GA
10

< == )

oy c5
NG
e}
T (e}
2 8
o | of®
T
E ©
q— O
N |
z12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
D./Z.49
808 155,0 130 & 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
D./Z.59
808 155,0 130 & 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
D./Z.69
808 155,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
D./Z2.79
808 155,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 207,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 256,5
D./Z.89
808 155,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 190,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 239,5

® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K5

M Getriebe D./z.29 bis D./Z.89
DZ030K5, DZBO30K5, DZF030K5, DZZ030K5

8 1 3 i £
z5 T
s [©
.l_ 5
e
o E g

— Q

}\ 3

| )

z12

Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA z5
56 168 114,3 15 50 149,2 11,0 16,0 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
D./Z2.39
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
180 226 2159 22 5/ 1841 13,5 26,0 28,575 69,850 6,350 31,394 200,5
ozs0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 26,0 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 12,0 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
ozse |
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 215,9 22 55 184,1 13,5 26,0 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 2159 22 55 184,1 13,5 12,0 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 2159 22 5/ 1841 13,5 26,0 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 215,9 22 5,5 184,1 13,5 12,0 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 15,875 47,752 4,763 17,895 103,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 22,225 57,150 4,763 24,346 103,0
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 26,0 28,575 69,850 6,350 31,394 185,0
210 226 2159 22 55 184,1 13,5 12,0 34,925 85,850 7,938 38,443 201,0
250 226 2159 22 55 184,1 13,5 12,0 41,275 101,600 9,525 45,491 201,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16,0 22,225 57,150 4,763 24,346 90,0
180 226 2159 22 5f5 1841 13,5 26,0 28,575 69,850 6,350 31,394 168,0
210 226 2159 22 5f5 1841 13,6 12,0 34,925 85,850 7,938 38,443 184,0
250 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 12,0 41,275 101,600 9,525 45,491 184,0
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradgetriebe mit Adapter K3

M Getriebe D./z.29 bis D./Z.89
DZ030K3, DZB030K3, DZF030K3, DZZ030K3

E
8 g -
z5 — é}
| ¢c5
5
2w
g8
N
8
I
z12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 201,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 201,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 201,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 201,0
180 226 2159 22 5/ 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 257,0
56 168 114,3 15 50 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247,5
210 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
ozso |
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247,5
210 226 2159 22 55 184,1 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
ozeo
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 5f5 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 2475
210 226 2159 22 5/ 1841 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 185,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 185,5
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 2415
210 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 312,0
250 236 2159 22 55 184,1 13,5 5515 41,275 101,600 9,525 45,491 342,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 172,5
180 226 215,9 22 55 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 224,5
210 226 2159 22 5f5 1841 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 295,0
250 236 2159 22 5f5 1841 13,5 5515 41,275 101,600 9,525 45,491 325,0
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Orientierung

Ubersetzungen und Drehmomente
Auswahl- und Bestelldaten

MaBe

MaBbild Ubersicht
Flachgetriebe mit Adapter K4
FDAD./FZAD.29
FD.Z./[FZ.Z.29
FD.F/FZ.F.29

FD../FZ..29
FDAD./FZAD.39
FD.Z./[FZ.Z.39
FD.F./FZ.F.39

FD../FZ..39
FDAD./FZAD.49
FD.Z./[FZ.Z.49
FD.F/FZ.F.49

FD../FZ..49
FDAD./FZAD.69
FD.Z./[FZ.Z.69
FD.F./FZ.F.69

FD../FZ..69
FDAD./FZAD.79
FD.Z.[FZ.Z.79
FD.F/FZ.E79

FD../FZ..79
FDAD./FZAD.89
FD.Z./[FZ.Z.89
FD.F./FZ.F.89

FD../FZ..89

Flachgetriebe mit Adapter K2
FD../[FZ..29 bis FD../FZ..89

MaBe (Fortsetzung)
Flachgetriebe mit Adapter KQ
FDAD./FZAD.29
FD.Z./FZ.Z.29

FD.F/FZ.F29

FD../FZ..29

FDAD./FZAD.39
FD.Z./FZ.Z2.39

FD.F/FZ.F39

FD../[FZ..39

FDAD./FZAD.49
FD.Z./[FZ.Z.49

FD.F./FZ.F.49

FD../[FZ..49

FDAD./FZAD.69
FD.Z./[FZ.Z.69

FD.F./FZ.F.69

FD../[FZ..69

FDAD./FZAD.79
FD.Z./[FZ.Z.79

FD.F/FZ.F.79

FD../[FZ..79

FDAD./FZAD.89
FD.Z./FZ.Z.89

FD.F./FZ.F.89

FD../[FZ..89

Flachgetriebe mit Adapter KQS
FD../FZ..29 bis FD../FZ..89
Flachgetriebe mit Adapter K8
FD../FZ..39 bis FD../FZ..89
Flachgetriebe mit Adapter K5
FD../FZ..29 bis FD../FZ..89
Flachgetriebe mit Adapter K3
FD../FZ..29 bis FD../FZ..89
SIMOLOC Montagesystem
Schutzhaube fur Hohlwelle
Innenkontur der Flanschausfihrung
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

Orientierung

Bild 4-1 Flachgetriebe F

Getriebebezeichnung Anzahl der BaugréBen Maximales Abtriebsmoment Getriebeiibersetzung Maximale Motorleistung
Ton i Py
Nm - kW

Fz29 ... FZ89 (2-stufig) 6 150 ... 1850 3,5...65 15

FD29 ... FD89 (3-stufig) 6 150 ... 1850 46 ... 357 15

SIMOGEAR Flachgetriebe sind in folgenden Varianten zum An-
bau in jeder Einbaulage lieferbar:

m 2 oder 3 Ubersetzungsstufen

B Aufsteckausfihrung mit Drehmomentstitze
m Flanschausfihrung

m Ausfuhrung mit integriertem Gehauseflansch
m FuBausfihrung

m Hohlwellenausfihrung mit Passfeder, Vielkeilverzahnung oder
Schrumpfscheibe

m Vollwellenausflhrung mit Passfeder
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i n, T,y Fro Jo Reyx K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
298,58 49 150 5220 0,02 94054/315 v / 2KJ3401 - EHAQO N- 0 H Q1
264,39 55 150 5220 0,083 92537/350 v v / 2KJ3401 - ENAON-0 NP1
229,72 6,3 150 5220 0,04 80401/350 v v / 2KJ3401 - ENAON-0NN1
208,83 6,9 150 5220 0,05 80401/385 v v v / 2KJ3401 -ENAONE-OEM
177,71 8,2 150 5220 0,06 62197/350 v v v / 2KJ3401 - ENAON-0NL1
161,55 9 150 5220 0,08 62197/385 v v v / 2KJ3401 - ENAON-0 EK1
140,86 10 150 5220 0,09 19721/140 v v v / 2KJ3401 - ENAON-0 N JI1
126,09 11 150 5220 0,12 48544/385 v v v/ 2KJ3401 - ENAON-0 EH1
111,97 13 150 5220 0,15 47027/420 v v v/ 7 2KJ3401 - EHNAQO N -0 B Gt
103,36 14 150 5220 0,18 47027/455 v v v/ 2KJ3401 - ENAON-0NF1
89,78 16 150 5220 0,21  43993/490 v v v / 2KJ3401 - ENAQO N- 0 N E1
78,02 19 150 5220 0,19 13653/175 v v v / 2KJ3401 - EHNAQON- 0 ED1
70,43 21 150 5220 0,28 19721/280 v v v / 2KJ3401 - ENAON-0NECH
66,29 22 150 5220 0,34 39442/595 v v v / 2KJ3401 - ENAON- 0 N B1
57,79 25 150 5220 0,37 6068/105 v v v / 2KJ3401 - ENAON-0 N A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausftihrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe

Flachgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

© Siemens AG 2013

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
56,73 26 150 5220 0,04 851/15 v / 2KJ3301 - ENAON-0BEC2
50,32 29 150 5220 0,05 1258/25 v v / 2KJ3301 - ENAOQO N- 0 BmB2
43,66 33 150 4970 0,06 2183/50 v v 7/ 2KJ3301 - BN AOQO -0 W A2
39,69 37 150 4780 0,08 2183/55 v v v/ 2KJ3301 - ENAQO N-0 B X1
34,04 43 150 4 480 0,1 851/25 v v v/ 2KJ3301 -EHAONE-OBEW
30,95 47 150 4300 0,12 1702/55 v v / / 2KJ3301 - ENAQON-0 BV
27,13 53 150 4 060 0,14 407/15 v v v/ 2KJ3301 - ENAQON-0 N U1
24,22 60 150 3860 0,17 1332/55 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-O0NETH
21,58 67 150 3670 0,21 259/12 v v v/ 2KJ3301 - ENAQO N- 0 m St
19,92 73 150 3540 0,25 259/13 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-0NR1
17,44 83 150 3330 0,3 1221/70 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-0 NOQ1
15,29 95 150 3140 0,3  1147/75 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-0MNP1
13,88 104 150 3000 0,41 111/8 v v v 7/ 2KJ3301 - ENAON-0 NN
13,06 111 150 2910 0,48 222/17 v v v/ 2KJ3301 -ENAON-0EM
11,51 126 143 2800 0,55 518/45 v v v 7/ 2KJ3301 - ENAQON-0NL1
9,99 145 136 2670 0,74 999/100 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-0 EK1
9,69 150 143 2380 0,27 2664/275 v v v/ 2KJ3301 - ENAQON-0 W Ji
8,63 168 130 2360 0,33 259/30 v v v/ 2KJ3301 - ENAQON-0 NH1
7,97 182 120 2 360 0,39 518/65 v v v/ 2KJ3301 - ENAOQO N- 0 B Gt
6,98 208 123 2180 0,48 1221/175 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-0NF1
6,12 237 114 2120 0,53 2294/375 v v v/ 2KJ3301 - ENAQON-0 N E1
5,565 261 108 2080 0,7 111/20 v v v/ 2KJ3301 - ENAQO N-0 ED1
5,22 278 106 2060 0,81 444/85 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-O0NCH
46 315 97 2050 0,96 1036/225 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-0 NB1
4 363 91 2030 1,29 999/250 v v v/ 2KJ3301 - ENAON-0 NA1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausflhrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, D, F oder H
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Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
274,26 53 290 5820 0,04 32637/119 v / 2KJ3402 - EHAON-0NERI1
243,26 6 290 5820 0,05 8514/35 v v / 2KJ3402 - EHAO N- 0 H Q1
211,06 6,9 290 5820 0,06 251163/1190 v v / 2KJ3402 - ENAON-0 NP1
191,87 76 290 5820 0,07 22833/119 v v v / 2KJ3402 - EHNAON-0NEN1
164,56 8,8 290 5820 0,09 97911/595 v v v / 2KJ3402 - EHAONE-OEM
149,6 9,7 290 5820 0,11 17802/119 v v v / 2KJ3402 - ENAON-0NL1
131,17 11 290 5820 0,12 15609/119 v v v v / 2KJ3402 - ENAON-0EK1
117,08 12 290 5820 0,15 13932/119 v v v v / 2KJ3402 - ENAON-0 N JI1
104,34 14 290 5820 0,18 7095/68 v v v v / 2KJ3402 - ENAON-0EH1
96,31 15 290 5820 0,22 21285/221 v v v v / 2KJ3402 - EHNAQO N- 0 B Gt
84,32 17 290 5820 0,25 140481/1666 v v v v / 2KJ3402 - ENAON-O0NF1
73,93 20 290 5820 0,24 43989/595 v v v v / 2KJ3402 - ENAQO N- 0 N E1
67,07 22 290 5820 0,34 63855/952 v v v v / 2KJ3402 - EHNAQON- 0 ED1
63,13 23 290 5820 0,4  127710/2023 v v v v / 2KJ3402 - EHNAON-0NECH
55,656 26 290 5820 0,44 946/17 v v v v / 2KJ3402 - EHAON- 0 N B1
48,29 30 290 5820 0,59 114939/2380 v v v v / 2KJ3402 - ENAON-0 N A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausftihrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E B G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, D, F oder H
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Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
65,21 22 290 5820 0,06 913/14 v / 2KJ3302 - ENAOQO N- 0 BB2
57,99 25 230 6 040 0,08 4059/70 v v/ 2KJ3302 - BN AOQ N- 0 B A2
50,91 28 240 6 000 0,09 1782/35 v v / 2KJ3302 - ENAQON-0 N X1
46,29 31 255 5950 0,11  324/7 v v v/ 2KJ3302 - EHAONE-OBEW
39,6 37 290 5440 0,13 198/5 v v v/ 2KJ3302 - ENAQON-0 B V1
36 40 255 5470 0,16  36/1 v v v/ 2KJ3302 - ENAON-0 B U1
31,82 46 285 4950 0,19 891/28 v v v v / 2KJ3302 - ENAON-0NT1
28,93 50 275 4 800 0,25 405/14 v v v v / 2KJ3302 - ENAQO N -0 W St
25,34 57 265 4 580 0,3  1419/56 v v v v / 2KJ3302 - ENAON-0NR1
23,39 62 260 4 440 0,36 4257/182 v v v v / 2KJ3302 - ENAON-0 EQ1
20,71 70 250 4 260 0,42 4059/196 v v v v / 2KJ3302 - ENAON-0 NP1
17,24 84 235 4010 0,57 3861/224 v v v vV / 2KJ3302 - ENAQO N-0 EN1
16,22 89 230 3930 0,66 3861/238 v v v vV / 2KJ3302 - ENAON-0EM
14,54 100 220 3800 0,74 407/28 v v v vV / 2KJ3302 - ENAQON-0 N L1
10,61 137 199 3420 1,27  297/28 v v / 2KJ3302 - ENAQON-0 W J1
9,13 159 189 3250 1,63 1023/112 v v / 2KJ3302 - ENAQON-0 EH1
8,1 179 167 3090 0,7  3403/420 v v v v / 2KJ3302 - ENAQO N- 0 B Gt
6,74 215 152 2950 0,96 1079/160 v v v v / 2KJ3302 - ENAON-0NF1
6,35 228 149 2890 1,11 1079/170 v v v v / 2KJ3302 - ENAON-0MNE1
5,69 255 140 2810 1,29 3071/540 v v v v / 2KJ3302 - ENAON-0 ND1
4,84 300 128 2710 1,73 581/120 v v v v / 2KJ3302 - ENAON-ONCH
4,15 349 118 2670 2,3  83/20 v v / 2KJ3302 - ENAQON-0 EB1
3,57 406 108 2620 3 2573720 v v / 2KJ3302 - ENAON-0NA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
330,98 4,4 480 7 960 0,06 26809/81 v / 2KJ3403 - ENAQO N- 0 B St
294,29 4,9 480 7 960 0,07 13243/45 v v / 2KJ3403 - ENAON-0 ER1
258,4 56 480 7 960 0,08 1292/5 v v / 2KJ3403 - ENAON-0 E Q1
234,91 6,2 480 7 960 0,1 2584/11 v v v/ 2KJ3403 - ENAON-0 NP1
200,98 7,2 480 7 960 0,12 9044/45 v v v/ 2KJ3403 - ENAON-0 B N1
182,71 7,9 480 7 960 0,14 18088/99 v v v/ 2KJ3403 - ENAON-0BEM
161,5 9 480 7 960 0,17 3232 v v v v v / 2KJ3403 - ENAON-0 N L1
146,82 9,9 480 7 960 0,22 1615/11 v v v v v / 2KJ3403 - ENAON-0 EK1
128,6 11 480 7 960 0,26 13889/108 v v v v v/ 2KJ3403 - ENAQON-0 W J1
118,71 12 480 7 960 0,31 13889/117 v v v v v / 2KJ3403 - ENAON-0 EH1
105,1 14 480 7 960 0,37 13243/126 v v v v v v / 2KJ3403 - ENAQO N- 0 B Gt
87,48 17 480 7 450 05  4199/48 v v v v v v / 2KJ3403 - ENAONE-O0NF1
82,33 18 480 7 240 0,59 247/3 v v v v v v / 2KJ3403 - ENAQON-0 N E1
73,77 20 480 6 870 0,66 11951/162 v v v v v v / 2KJ3403 - ENAQON-0 ED1
62,81 23 480 6 350 0,86 2261/36 v v v v v v / 2KJ3403 - ENAON-O0NCH
53,83 27 480 5870 1,13 323/6 v v v v v v / 2KJ3403 - ENAO N- 0 B B1
46,36 31 480 5430 1,46 10013/216 v v v v v v / 2KJ3403 - ENAQO N-0 N A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausftihrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, D, F oder H
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Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
61,43 24 480 6 280 0,18 1843/30 v v/ 2KJ3303 - ENAQO N-0 E X1
55,85 26 480 5980 0,22 1843/33 v v / / 2KJ3303 -EHAONE-OBEW
47,5 31 480 5500 0,27 95/2 v v v/ 2KJ3303 - ENAON-0 B V1
43,18 34 480 5230 0,33 475/11 v v v/ 2KJ3303 - ENAON-0 B U1
38,53 38 480 4920 0,39 1387/36 v v v v v / 2KJ3303 -ENAONE-O0NETH
34,55 42 480 4 630 0,47 380/11 v v v v v / 2KJ3303 - ENAQO N-0 m St
31,14 47 480 4370 0,55 1121/36 v v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0NR1
28,74 50 480 4170 0,65 1121/39 v v v v v / 2KJ3303 - ENAO N-0 E Q1
26,24 55 480 3950 0,78 551/21 v v v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0 NP1
21,77 67 480 3520 1 1045/48 v v v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0 NN
20,49 71 480 3390 1,15  1045/51 v v v v v v / 2KJ3303 -ENAON-O0BEM
19,35 75 480 3270 1,3  1045/54 v v v v v v/ 2KJ3303 - ENAQON-0 NL1
16,47 88 480 2930 1,61  247/15 v v v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0 K1
14,11 103 480 2630 2 931/66 v v v v / 2KJ3303 - ENAQON-0 N J1
12,4 117 480 2580 25  893/72 v v v v / 2KJ3303 - ENAQON-0 EH1
10,46 139 480 2740 3.1 722/69 v v v v / 2KJ3303 - ENAOQO N- 0 B Gt
9,12 159 480 2820 4,2  228/25 v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0NF1
84 173 450 2680 22 425 v v v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0NE1
7,2 201 450 2750 2,8  1029/143 v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0 ND1
6,33 229 430 2780 35  329/52 v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0NC1
5,34 272 400 2790 46  1596/299 v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0 NB1
4,65 312 375 2780 6,1 1512/325 v v v v / 2KJ3303 - ENAON-0NA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H

4/8 Siemens MD 50.11 - 2013




© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
348,4 42 600 10800 0,06 28220/81 v / 2KJ3404 - EHNAQO N- 0 B St
309,78 4,7 600 10800 0,07 2788/9 v v / 2KJ3404 - ENAON-0NER1
272 53 600 10800 0,08 272/1 v v / 2KJ3404 - ENAON-0 E Q1
247,27 59 600 10800 0,1 2720/11 v v v/ 2KJ3404 - EHAON-0NEP1
211,56 6,9 600 10800 0,12 1904/9 v v v/ 2KJ3404 - ENAON-0 NN
192,32 7,5 600 10800 0,14  19040/99 v v v/ 2KJ3404 - ENAON-O0OBEM
170 85 600 10800 0,17 170/ v v v v v / 2KJ3404 - ENAON-0 N L1
154,55 9,4 600 10800 0,22 1700/11 v v v v v / 2KJ3404 - ENAON-0EK1
135,37 11 600 10800 0,26 3655/27 v v v v v/ 2KJ3404 - ENAQON-0 B J1
12496 12 600 10800 0,31 14620/117 v v v v v / 2KJ3404 - ENAON-0NH1
110,63 13 600 10800 0,38 6970/63 v v v v v v / 2KJ3404 - EHNAO N-0 B G1
92,08 16 600 10800 0,51 1105/12 v v v v v v / 2KJ3404 - ENAON-0MEF1
86,67 17 600 10800 0,6  260/3 v v v v v v / 2KJ3404 - EHNAQON-0 NE1
77,65 19 600 10400 0,66 6290/81 v v v v v v / 2KJ3404 - ENAON-0NED1
66,11 22 600 9740 0,87 595/9 v v v v v v / 2KJ3404 - EHNAON-O0NCH
56,67 26 600 9 060 1,15 170/3 v v v v / 2KJ3404 - ENAQON-0 EB1
48,8 30 600 8 440 1,47 2635/54 v v v v / 2KJ3404 - ENAQON-0 N A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausftihrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, D, F oder H
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. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
64,67 22 600 9640 0,19 194/3 v v/ 2KJ3304 - ENAQON-0 E X1
58,79 25 600 9220 0,23  1940/33 v v / / 2KJ3304 -EHAONE-OBEW
50 29 600 8 540 0,29 50/1 v v v / 2KJ3304 - ENAQON-0 B V1
4545 32 600 8 160 0,35 500/11 v v v/ 2KJ3304 - ENAON-0 B U1
40,56 36 600 7720 0,41 365/9 v v v v v / 2KJ3304 - ENAONE-0NETH
36,36 40 600 7 310 0,5  400/11 v v v v v / 2KJ3304 - ENAQO N -0 W St
32,78 44 600 6 930 0,58 295/9 v v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0NR1
30,26 48 600 6 650 0,69 1180/39 v v v v v / 2KJ3304 - ENAO N-0 E Q1
27,62 52 600 6 340 0,83 580/21 v v v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0 NP1
22,92 63 600 5740 1,07 275/12 v v v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0 NN
21,57 67 600 5550 1,23 1100/51 v v v v v v / 2KJ3304 - EHNAON-0BEM
20,37 71 600 5370 1,39 550/27 v v v v v v / 2KJ3304 - ENAQON-0 NL1
17,33 84 600 4900 1,74 52/3 v v v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0 EK1
14,85 98 600 4 460 2,2 490/33 v v v v / 2KJ3304 - ENAQON-0 N J1
13,06 111 600 4120 2,7  235/18 v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0 NEH1
11,01 132 600 4030 35  760/69 v v v v / 2KJ3304 - ENAQON-0 B Gt
9,6 151 600 4130 38  48/5 v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0NF1
8,9 163 475 4030 24  89/10 v v v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0NE1
7,62 190 465 4100 3,1 4361/572 v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0 ND1
6,7 216 440 4120 3,9 4183/624 v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0NC1
5,66 256 410 4110 S 1691/299 v v v v / 2KJ3304 - ENAQON-0 EB1
4,93 294 385 4070 6,8 1602/325 v v v v / 2KJ3304 - ENAON-0NA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
357 41 1000 12500 0,17 57133/160 v / 2KJ3405 - EHNAQO N - 0 B St
324,62 45 1000 12500 0,2 57133/176 v v / 2KJ3405 - ENAON-0 ER1
276,09 53 1000 12500 0,25 8835/32 v v / 2KJ3405 - ENAO N- 0 E Q1
250,99 58 1000 12500 0,3  44175/176 v v / 2KJ3405 - ENAON-0 BP1
223,94 6,5 1000 12500 0,35 42997/192 A A A A 4 2KJ3405 - ENAON-0 B N1
200,8 7,2 1000 12500 0,42 8835/44 v v v v 7/ 2KJ3405 - ENAON-0 N M
180,99 8 1000 12500 0,49 34751/192 v v v v 7/ 2KJ3405 - EMAON-0 N L1
167,07 8,7 1000 12500 0,58 34751/208 v v v v 7/ 2KJ3405 - ENAON-0 EK1
152,51 9,5 1000 12500 0,69 17081/112 v Vv Vv V V Vv V 2KJ3405 - EEAON-0NJI
126,54 11 1000 12500 0,87 32395/256 v Vv Vv V V v V 2KJ3405 - EEHAON-0NH1
119,1 12 1000 12500 1,01  32395/272 v Vv Vv V V v V 2KJ3405 - EEHAON-O0NGI
112,48 13 1000 12500 1,15 32395/288 v Vv Vv V V v V 2KJ3405 -EEAON-O0ONF1
9571 15 1000 12500 1,39 7657/80 v Vv Vv V V v V 2KJ3405 - EEHAON-ONE1
81,99 18 1000 12500 1,7  28861/352 v VvV V V v V 2KJ3405 - EEAON-OND1
72,09 20 1000 12500 2,1 27683/384 v Vv V V v V 2KJ3405 - EEHAON-ONCH
60,82 24 1000 12500 26  11191/184 v Vv Vv VvV V V 2KJ3405 - EEAOMN- O NBI1
53,01 27 1000 12500 3,5 5301/100 v vV VvV VvV V V 2KJ3405 - EEAON-ONA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
53,556 27 1000 12500 0,55 589/11 v v / 2KJ3305 - ENAQO N- 0 B X1
48,03 30 1000 12500 0,77 1729/36 v v v vV / 2KJ3305 -EHAONE-OBEW
43,18 34 1000 12500 0,87 475/11 v v v v / 2KJ3305 - ENAQON-0 B V1
39,06 37 1000 12500 0,97 703/18 v v v v / 2KJ3305 - ENAQON-0 B U1
36,06 40 1000 12500 1,15  1406/39 v v v v / 2KJ3305 - ENAONE-0NETH
33,02 44 1000 12500 1,49 1387/42 v Vv Vv Vv V V V 2KJ3305 -EEAON-OMNSI
27,71 52 1000 12500 1,62 665/24 v Vv Vv Vv VvV V V 2KJ3305 -EEAON-O0BNRI1
26,08 56 1000 12500 1,85 1330/51 v Vv Vv vV V V V 2KJ3305 -EEAON-0MNQ1
2393 61 1000 12500 2 646/27 v v vV Vv V V V 2KJ3305 -EEAON-0MNP1
20,9 69 1000 12500 29  209/10 v v vV Vv V V V 2KJ3305 - EEAOMN-0 NN
18,71 77 924,3 12500 36  1235/66 v v V VvV V V 2KJ3305 -EEAON-O0ONM
16,36 89 808,2 12500 4,2  589/36 v Vv V V V V 2KJ3305 - EEAOMN-O0MNL1
14,04 103 693,7 12500 4,7  323/23 v Vv V V V V 2KJ3305 - EEAON-O0NKI
12,41 117 613,2 12500 6 931/75 v VvV V V V V 2KJ3305 - EEAON-O0MNJI
10,56 137 521,4 12500 7,8  95/9 v Vv V V/ 2KJ3305 - EENAON-O0MNH1
9,05 160 446,9 12300 10 190/21 v Vv V V 2KJ3305 - EENAON-ONGI
8,51 170 720 10300 4,6  468/55 v Vv V V V V 2KJ3305 -EEAON-O0ONF
7,44 195 725 9780 55  186/25 v Vv Vv V V V/ 2KJ3305 - EEAON-OMNE1
6,39 227 720 9690 6,5 3672/575 v Vv Vv V V V 2KJ3305 - EEHAON-OMND1
5,64 257 700 9620 8,3  3528/625 v Vv Vv V V V/ 2KJ3305 - EEAON-OMNCH
4,8 302 650 9480 11 24/5 v Vv V V/ 2KJ3305 - EEAOMN-ONBI1
4,11 353 605 9310 15 144/35 v V V V 2KJ3305 - EEAON-ONA1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
335,3 43 1850 14900 0,42 370512/1105 v / 2KJ3406 - EHAQO N - 0 m St
304,82 4,8 1850 14900 0,51 741024/2431 v / 2KJ3406 - ENAON-0 ER1
273,41 53 1850 14900 0,71 4648/17 v v v / 2KJ3406 - ENAO N-0 E Q1
245,82 59 1850 14900 0,79 597600/2431 v v v / 2KJ3406 - ENAQON-0 B P1
222,33 6,5 1850 14900 0,88 49136/221 v v v / 2KJ3406 - EHNAQO N-0 B N1
205,23 7,1 1850 14900 1,03 589632/2873 v v v/ 2KJ3406 - ENAON-0EM
188 7,7 1850 14900 1,35 290832/1547 v vV VvV V V V 2KJ3406 - EEHAON-O0MNL1
157,74 92 1850 14900 1,43 34860/221 v vV VvV VvV V V 2KJ3406 - EEAON- O NKI1
148,46 9,8 1850 14900 1,64 557760/3757 v vV VvV V V V 2KJ3406 - EEHAON-O0MNJI
136,21 11 1850 14900 1,79 5312/39 v V VvV V V V 2KJ3406 - EEAON- 0 NH1
11898 12 1850 14900 2,6 131472/1105 v vV VvV VvV V V 2KJ3406 - EEAON-O0NGI
106,52 14 1850 14900 Ghl 19920/187 v Vv V V V V 2KJ3406 - EEAON-O0MNF
93,14 16 1850 14900 3,7  20584/221 v Vv V V V V 2KJ3406 - EEHAOMN-O NE1
79,95 18 1850 14900 4 23904/299 v Vv V V V V 2KJ3406 - EEAON-O ND1
70,67 21 1850 14900 5,1 390432/5525 v VvV V V V V/ 2KJ3406 - EEAON-ONC1
60,09 24 1850 14900 6,5  13280/221 v Vv V V/ 2KJ3406 - ENAON-O NBi1
51,51 28 1850 14900 85  79680/1547 v Vv V V/ 2KJ3406 - ENAON-ONA1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausftihrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
61,72 23 1850 14900 1,38 2407/39 v v v / 2KJ3306 - BN AQO -0 B B2
55,72 26 1850 14900 1,51  7968/143 v v v / 2KJ3306 - EEH AOQ - 0 B A2
50,54 29 1850 14900 1,77 7885/156 v v v / 2KJ3306 - EHAQ N -0 H X1
46,66 31 1850 14900 2,1 7885/169 v v v / 2KJ3306 - ENAON-OBEW
42,41 34 1850 14900 24  7719/182 v Vv V V V V/ 2KJ3306 - EEAON-O0 NV
3591 40 1850 14900 29  3735/104 v Vv VvV V V V 2KJ3306 -EEAON-OMNU1
33,8 43 1850 14900 3 7470/221 v VvV VvV V V V 2KJ3306 - EEAON-O0ONTH
31,21 46 1850 14900 4,5  3652/117 v VvV VvV V V V 2KJ3306 - EEAON-O0NSI
27,77 52 1850 14900 55  7221/260 v Vv Vv V V V/ 2KJ3306 -EEAOMN-ONR1
2467 59 1850 14900 6,7  7055/286 v VvV VvV V V V/ 2KJ3306 - EEAON-O0NAQi
22,08 66 1850 14900 6,7  6889/312 v Vv V V V V 2KJ3306 - EEAON-0NP1
18,88 77 1850 14900 7,9  5644/299 v Vv V V V V 2KJ3306 - EEAOMN-O0 NNI1
16,86 86 1850 14900 10 5478/325 v Vv Vv V V V 2KJ3306 -EEAON-O0EM
14,9 97 1850 14900 12 581/39 v Vv V V 2KJ3306 - EEAOQOMN-OMNL1
13,07 111 1850 14600 16 3569/273 v Vv V V/ 2KJ3306 - EENAON-ONKI
11,38 127 1850 14600 20 3403/299 v V V V/ 2KJ3306 - EENAOQOMN-O NJ1
9,73 149 1850 14600 25 2656/273 v Vv V V/ 2KJ3306 - EENAON-O0MNH1
8,33 174 1740 14500 31 2490/299 v V V V/ 2KJ3306 - EEAON-O0NGI
76 191 1100 14100 14 4752/625 v V VvV V V V 2KJ3306 - EEAON-O0NF1
6,72 216 1110 14000 17 168/25 v V V V/ 2KJ3306 - EEAOQON-O0MNE1
59 246 1110 13800 23 1032/175 v VvV V V/ 2KJ3306 -EEAOMN-ONDI1
513 283 1110 13600 29 2952/575 v Vv V V/ 2KJ3306 -EEAON-OMNC1
4,39 330 1060 13300 38 768/175 v Vv V V/ 2KJ3306 - EEAOMN-ONBI1
3,76 386 985 12900 49 432/115 v vV V V/ 2KJ3306 - EENAON-OMNAI1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

W MaBbild Ubersicht

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Flachgetriebe mit Adapter K4

) FDAD./FZAD.29 418
© ;’Wﬁ FDAD./FZAD.39 4/22
FDAD./FZAD.49 4126

j@@ FDAD./FZAD.69 4/30

FDAD./FZAD.79 4/34

FDAD./FZAD.89 4/38

FD.Z./FZ.Z.29 4/39

;’Wﬁ FD.Z./FZ.Z.39 4/39

FD.Z./FZ.2.49 4/39

j% FD.Z./FZ.Z.69 4/39

r b FD.Z/FZ.2.79 4/39

- a FD.Z./FZ.Z.89 4/39
p—

" FD.F/FZF.29 4/40

5 ;ﬁ:ﬁ FD.F/FZ.F.39 4/40

FD.F/FZ.F.49 4/40

3‘% FD.F./FZ.F69 4/40

L( = FD.F/FZF.79 4/40

\_% 77777 - FD.F/FZF.89 4/40

] FD../FZ..29 4141

? ;ﬁ:ﬁ FD./FZ.39 4/41

FD../[FZ..49 4141

° ° ‘j% FD..[FZ..69 4/41

r = FD./FZ.79 4/41

FD../JFZ..89 441

FD../FZ..29 ... FD../FZ..89 4/42
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

W asbild Ubersicht (Fortsetzung)

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Flachgetriebe mit Adapter KQ
_ FDAD./FZAD.29 4/43
© ;ﬁ% FDAD./FZAD.39 4ja7
i j& & FDAD./FZAD.49 4/51
Mo FDAD./FZAD.69 4/55
“[{, ,,,,,,,, E FDAD./FZAD.79 4/59
l{ do :} FDAD./FZAD.89 4/63

: FD.Z./FZ.2.29 4/44

?;ﬁ% FD.Z./FZ.2.39 4/48

i j& S FD.Z.[FZ.2.49 4/52

B FD.Z./FZ.Z.69 4/56

1 5 FD.Z./FZ.2.79 4/60

FD.Z./FZ.2.89 4/64

FD.F/FZF29 445

FD.F/FZF39 4/49

FD.F/FZ.F49 4/53

FD.F/FZ.F.69 4/57

FD.F/FZ.F.79 4/61

FD.F/FZ.F.89 4/65

] FD../FZ..29 4/46

?;ﬁ% FD../FZ..39 4/50

= j& FD../FZ..49 4/54

VR FD../FZ..69 4/58

- | E FD./FZ.79 4/62

= FD../FZ..89 4/66
Q OH
Flachgetriebe mit Adapter KQS

FD./FZ.29 ... FD.JFZ..89 4/68
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SIMOGEAR Getriebe

Flachietriebe

W asbild Ubersicht (Fortsetzung)

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Flachgetriebe mit Adapter K8
) FD../FZ..29 ... FD..[FZ..89 4/68

rt

Flachgetriebe mit Adapter K5

FD../FZ..29 ... FD..[FZ..89 4/69

FD.Z/FZ.Z.29 ... FD../[FZ..89 4/70

Allgemeine MaBbilder

? SIMOLOC Montagesystem 471

Schutzhaube fur Hohlwelle 4/73

Innenkontur der Flanschausfuhrung  4/74
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FDAD./FZAD.29 in Aufsteckausfiihrung
FADO30K4, FADS030K4

FDAD/FZAD29
o
k Q
10
(o]
©
Q
[le}
<
N
N
RZ 40
o y RZ 25
3 v =V
15
)
o
FDAD/FZAD29 FDADS/FZADS29 of S
[s2)
8,5 _I 90 85 . 90 Q :f[
7 W
_l.— _l.—
,,,,, = ii =
| I | — - el
] ] gl
],
132,5
25
T
1oy 20 f 0
& - ‘ o
8 43| 8
o o i
3 [& | R
= 17
T
9 . |l.0.1x45° =
Q © 126 ©
< Ky
0 25 30 0
& == A =
Q Q
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 28 4 12,5 177,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 177,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 205,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 205,0
@ 1SO 4017 @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 * Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.Z./FZ.Z.29 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030K4, FAZ030K4, FAZS030K4

FDZI/FZZ29 .
9,5 90 I
26 r_ 5 10
| —
2
[Te}
15 &
o Q
S 2 2
o 9 _t N
N N
IS
Nl
Y=« = z12
Q '§ [to)
|
i ©
l:\:m_m::'
81
8 97
FDAZ/FZAZ29 FDAZS/FZAZS29
8,5 90 85 90
0 CH |
© . —
o 5. 40 BONS —
N =]
= 7H BT é;’::":, 5
/DR M10x22 5
@ 132,5 25
=
o 20 | 0
N N
- - Rz
° ISSS
< 4 4 —
Q
o
~
= 1z
9 _|_0,1x45° =
Q - 126 ©
ey <
0 25 30 0
N — I =~ N
Q Q
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 177,0
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 177,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 205,0
90 200 130 15 4.5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 205,0
@ 1SO 4017 ® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.F./FZ.F.29 in Flanschausfiihrung
FF030K4, FAFO30K4, FAFS030K4

FDF/FZF29 Kk
5 a1=120
28,5 r_ 5 10
— -
@l % i
f2 <
128 4
© [Te) Q
-9l 1t < - J
) y /i X oy
818 | +—1 _|z12 ¢ o
Y [Te)
K /aF
SCiEs ©
o
25 | 97 s 1
142
FDAF/FZAF29 FDAFS/FZAFS29
28,5 90 28,5
~
Yo
&
20 20 o5
N~ o s
T -
0 20 T % ©
N N
o(ﬁ Q - Q
g 4 4 JR R
Q
= L 50 @
T e
& |01 x45° L—@— o 240 »ﬂ_ 8
s @ 126 @ e .
< < o]
= a ] 40
N N
Q Q D
EE*" 7777777777 JFJ( DR M10x22
Flansch a1 b1 to2 cil el f1 s1
120 80 6 8 100 3,0 6,6
160 110 6 9 130 315; 9,0
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 28 4 12,5 196,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 196,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 224,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 2240
@ 1SO 4017 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD../FZ..29 in FuBausfiihrung
F030K4, FA030K4, FAS030K4

FD/FZ29 k
9,5 90 10
26
5 i
[ i
> th
+
o
s © T - ‘/ | - Lol
o O S
N N
8 23 (\
| 5 | @ Jaill
? H - T3
I 4 g W\T/m
71,5 65 g 142
|81 |
97
FDA/FZA29 FDAS/FZAS29 © 50
85 . 90 8,5 90 ol 5] 40 »(5) 8
| | 8 i
[] ] o
it g f——f ®
1 —| W m—| 0
I i’ﬁ Il /DR M10x22
= i S Bi (@)
= =17 ©
[j_k oH [J_‘ of
20,5_| | 20,5_| |
1325 25
=
o 29, }‘%— <
N N
_ S P S
o
< 4 4+ R B .
®(
X L L lr
N~
z 12
§ __|01x45° ~
© 126 ©
ol .. 25 30, . w»
N N
Q Q
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 177,0
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 177,0
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 205,0
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 205,0
@ 1SO 4017 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FDAD./FZAD.39 in Aufsteckausfiihrung
FADO030K4, FADS030K4, FADT030K4

FDAD/FZAD39
k 8
CS)
31,5 . s
‘ //
_ M=
F i o
[Ye]
o 1als
3 I g o
Q1! 9

—F— el
=
172 Q
o
[s2) 4
Q
FDAD/FZAD39 FDADS/FZADS39 FDADT/FZADT39
145 985 145 985 145 985
@
L 3 of
{ RN | A
,,,,,,,, N @l
149,5 ‘
28
~ 20 35
44 44 20 L I N30x1,25x30x22x9H
g IZ3K: @
ol = TT 7277 = 5 M10x30
- f-——- = S =1 ©
M1 £
T 32,6 % @ 18 l25] |, 18
§ 105 Ly i W30x1,25x30x22x8f
120 © © 143 o - é —
e °
89 S c 2 3 s 8lam N\ 8 ®
8 8T g S | | o
| | =, d ) g i
——JR ————————————— S ==
Q
| @ | o Y S|
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 190,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 190,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 218,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 218,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 273,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

* Einfederung bei max. Drehmoment

4/22 Siemens MD 50.11 - 2013



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.Z./FZ.Z2.39 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030K4, FAZ030K4, FAZS030K4, FAZT030K4

FDZ/FZZ39 K a E
14,5 98,5 e © L
&9 r_ 5 — 12
=
= | M
S A
O ©
1 2. 7
g 8] ——-—
] © 6 Il 0 e
— ~ ke o)
0 2 -Q g\l)
7% ~ = (e}
g2 g .
5 é, —+-—ft- - — + =12
50 o
©
~ ~
L H 2| 5[ a0 BOX)
| = | N
E 8 | I
95 ol 7
4 112 =1 NJ
/ DR M10x22
FDAZ/FZAZ39 FDAZS/FZAZS39 @ FDAZT/FZAZT39
14,5 . 98,5 145 985 14,5 98,5
o o
1l 1l
,,,,,,,, H © \......8
‘{’,f,,f,f’a #fi }’
6 6
149,5 28 120
~ 20 35
20 L L N30x1,25x30x22x9H
o L= ‘ o
g 7| 8 ®
oF == 2777 o vz M10x30
g o 1= 1T = ©
Q Q _\|
r —— g
= @ 18 25 18
é 0,1x45° )
© 143 © >
ol 25 33_ o 3
[se] [se) =i
Q Q S
Oi-t——— 1 2
f )
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 190,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 190,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 218,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 218,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 273,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.F./FZ.F.39 in Flanschausfiihrung
FF030K4, FAFO30K4, FAFS030K4, FAFT030K4

FDF/FZF39 K -
e ®
38,5 98,6 r_ 5 12
=
| i
10 @ | © |
Tl H
E HrE s 8 i
_ H Q ;
¢ : o
8 g U B | B
ol S H
oo T ~
Sl = —-—-—11 z12
Q S = 50 \
[(e} ’ (<)
o 5. 40 »®<£ \ ‘ . ~
30 112 4——1 8@ 29 |||
' 165
DR M10x22
FDAF/FZAF39 FDAFS/FZAFS39 @ FDAFT/FZAFT39
38,5 985 38,5 985 385 985
o o
IN
,,,,,,, H ol
B O P I A @l N H Y —
= |
24 149,5 ‘ 28 24 120
~ 20 35
44 44 ° 20 L Il N30x1,25x30x22x9H
| g IZ3R: @
of = o oo 27 . M10x30
o — e T d9i=f o
M1 e i
= 32,6 % @ 18 | | 25\ 25 18
8 105 014 i W30x1,25x30x22x8f
) x1,25x30x22x
120 © © 143 © -
89 ) gl - 25 33 3 2
i \ S S ) S
——JR — +4 8
_ @ ﬁ )
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11,0 23 4 12,5 214,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14,0 30 5 16,0 2145
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19,0 40 6 12,5 2425
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24,0 50 8 27,0 2425
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28,0 60 8 31,0 297,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD../FZ..39 in FuBausfiihrung
F030K4, FAO30K4, FAS030K4, FAT030K4

FD/FZ39 5 a E < ®F
S ) i
e G5
s T | 12
} _ i
& z
I
Ol § —=
B8le o © .
9 2 B &
= H 3
r — I N T
50
[{e}
[0 o 540 *@ 8
| I 8 | ]
725 77 ks —
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‘\ 95 = 1T~ B Ni
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——— /DR M10x22
FDA/FZA39 FDAS/FZAS39 @ FDAT/FZAT39
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/
77777777 H ©
111 R I S S 4
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225 225 225
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~ 20 35
° 20 ! Z|  N30x1,25x30x22x9H
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k

63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 iR 23 4 12,5 190,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 190,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 218,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 218,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 273,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FDAD./FZAD.49 in Aufsteckausfiihrung
FADO030K4, FADS030K4, FADT030K4

FDAD/FZAD49
k 8
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k

63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 207,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 207,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 235,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 235,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 290,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 290,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 307,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

* Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.Z./FZ.Z.49 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030K4, FAZ030K4, FAZS030K4, FAZT030K4

FDZ/FZZ49
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 207,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 207,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 235,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 28545
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 290,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 290,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 307,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.F./FZ.F.49 in Flanschausfiihrung
FF030K4, FAFO30K4, FAFS030K4, FAFT030K4

FDF/IFZF49
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11,0 23 4 12,5 237,5
71 160 110 12 45 130 M8 25 14,0 30 5 16,0 237,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19,0 40 6 12,5 265,5
90 200 130 15 45 165 M10 4,0 24,0 50 8 27,0 265,5
100 250 180 14 50 215 Mi2x21 7,5 28,0 60 8 31,0 320,0
112 250 180 14 50 215 Mi2x21 7,5 28,0 60 8 31,0 320,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38,0 80 10 41,0 337,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD../FZ..49 in FuBausfiihrung
F030K4, FAO30K4, FAS030K4, FAT030K4

FDIFZ49 . g _E EJ %
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 207,5
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 207,5
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 2355
20 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 2355
100 250 180 14 50 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 290,0
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 290,0
132 300 230 12 6,0 265 Mi2x20 3,0 38 80 10 41,0 307,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FDAD./FZAD.69 in Aufsteckausfiihrung
FADO030K4, FADS030K4, FADT030K4

FDAD/FZADG69
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k

63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 217,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 217,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 245,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 245,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 299,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 299,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 317,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

* Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.Z./FZ.Z2.69 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030K4, FAZ030K4, FAZS030K4, FAZT030K4

FDZ/FZZ69
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 217,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 217,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 245,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 245,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 299,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 299,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 317,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

© Siemens AG 2013

. Getriebe FD.F./FZ.F.69 in Flanschausfiihrung
FF030K4, FAFO30K4, FAFS030K4, FAFT030K4

FDF/FZF69
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11,0 23 4 12,5 245,0
71 160 110 12 4,5 130 Mm87 2,5 14,0 30 5 16,0 245,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19,0 40 6 12,5 273,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24,0 50 8 27,0 273,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28,0 60 8 31,0 327,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28,0 60 8 31,0 327,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 345,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD../FZ..69 in FuBausfiihrung
F030K4, FAO30K4, FAS030K4, FAT030K4
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 217,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 217,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 245,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 245,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 299,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 299,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 317,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FDAD./FZAD.79 in Aufsteckausfiihrung
FADO030K4, FADS030K4, FADT030K4

FDAD/FZAD79
k
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 229,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 253,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 253,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 307,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 307,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 325,0
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 355,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

* Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.Z./FZ.2.79 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030K4, FAZ030K4, FAZS030K4, FAZT030K4

FDZIFZZ79
k o
15,5 1475 e ®
o | T 16
< } = —
8 L
=7
f I 2
. i g
e 1
8 o IS - S o
—3 IS ) °
' - 0 o)
<| © H =}
Lo N
o = e T =22 80
@ 2l 5[ 70 12 3
[ j Q| - — -
y — § [ 7 I
136 =] L g@ M12x20
) 170 @ y 212 ‘
/ DR M16x36
FDAZIFZAZT79 FDAZS/IFZAZS79 FDAZT/FZAZT79
15,5 1475 15,5 1475 15,5 1475
o o
1l iy
,,,,,,,, H 3 L
‘{777 " # I }“
7,5 75
215,5 33 180
,:E 32 50
. 20 T = N45x2x30x21x9H
g ZilE:
=< 277
L L
E 12
S 156 @ _.1.0,1x45° T
s 180 © o 208 o .
<¢,‘ S S 25 43 S 3
Q of
Q Q %
——JR ———\ —————————— Jr J( @
. ﬁ 7
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 229,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 253,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 253,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 307,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 307,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 325,0
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 355,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.F./FZ.F.79 in Flanschausfiihrung
FF030K4, FAFO30K4, FAFS030K4, FAFTO30K4
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14,0 30 5 16,0 257,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19,0 40 6 12,5 281,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24,0 50 8 27,0 281,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28,0 60 8 31,0 88515;
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28,0 60 8 31,0 88515;
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38,0 80 10 41,0 3583,0
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42,0 110 12 45,0 383,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD../FZ..79 in FuBausfiihrung
F030K4, FAO30K4, FAS030K4, FAT030K4
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 229,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 253,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 253,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 307,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 307,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 325,0
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 355,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FDAD./FZAD.89 in Aufsteckausfiihrung
FADO030K4, FADS030K4, FADT030K4
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 276,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 276,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 327,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 327,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 344,5
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 3745
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

* Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.Z./FZ.Z.89 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030K4, FAZ030K4, FAZS030K4, FAZT030K4

FDZ/FZZ89
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 276,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 276,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 327,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 327,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 344,5
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 3745
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD.F./FZ.F.89 in Flanschausfiihrung
FF030K4, FAFO30K4, FAFS030K4, FAFTO30K4

FDF/FZF89
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19,0 40 6 12,5 185
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24,0 50 8 27,0 185
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28,0 60 8 31,0 364,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28,0 60 8 31,0 364,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38,0 80 10 41,0 381,5
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42,0 110 12 45,0 411,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe FD../FZ..89 in FuBausfiihrung
F030K4, FAO30K4, FAS030K4, FAT030K4
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
80 200 130 15 45 165 M10 4.0 19 40 6 12,5 276,5
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 276,5
100 250 180 14 50 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 327,0
112 250 180 14 50 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 327,0
132 300 230 12 6.0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 3445
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 374,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K2

| Getriebe FD.../FZ...29 bis FD.../FZ...89
F.AD.030K2, F.Z.030K2, F.F.030K2,F..030K2

@D
_GA
=

)
5
2,
28
T
§
z12

Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA 25
FD.../FZ...29
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 198,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198,0
FD.../FZ...39
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 198,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198,0
100 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 245,0
FD.../FZ...49
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 Bilets
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
132 300 230 18 50 265 M12 45 38 80 10 41,0 313,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 182,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 182,5
100 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 229,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 229,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 307,5
160 350 250 25 6,0 300 M16 66 42 110 12 45,0 352,5
FD.../FZ...89
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 169,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 169,5
100 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 212,5
112 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 212,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 290,5
160 350 250 25 6,0 300 M16 66 42 110 12 45,0 88615

® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FDAD./FZAD.29 in Aufsteckausfiihrung

FADO30KQ, FADS030KQ

FDAD/FZAD29
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5) 16,0 199
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 215 246
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 259
@ 1SO 4017 @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 * Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.Z./FZ.Z.29 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030KQ, FAZ030KQ, FAZS030KQ

FDZ/FZZ29
k
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18 14 30 5 16,0 199
704 96,5 80 10 40 100 M6 14 19 40 6 21,5 246
706 126,0 110 12 45 130 M8 15 24 50 8 27,0 259
@ 1S0O 4017 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.F./FZ.F.29 in Flanschausfiihrung
FF030KQ, FAF030KQ, FAFS030KQ

FDF/FZF29 ol E < ®OF z
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120 80 i6 8 100 3,0 6,6
160 110 i6 9 130 35 9,0
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 716 60 9 40 75 M5 18 14 30 5 16,0 218
704 96,5 80 10 40 100 M6 14 19 40 6 215 265
706 126,0 110 12 45 130 M8 15 24 50 8 27,0 278
@ 1SO 4017 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD../FZ..29 in FuBausfiihrung
F030KQ, FAO30KQ, FAS030KQ

FD/FZ29
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18 14 30 5 16,0 199
704 96,5 80 10 40 100 M6 14 19 40 6 21,5 246
706 126,0 110 12 45 130 M8 15 24 50 8 27,0 259
@ 1SO 4017 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FDAD./FZAD.39 in Aufsteckausfiihrung
FADO030KQ, FADS030KQ, FADT030KQ

FDAD/FZAD39
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 212,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 259,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 272,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

* Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.Z./FZ.Z2.39 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030KQ, FAZ030KQ, FAZS030KQ, FAZT030KQ

FDZ/FZZ39
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 212,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 259,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 272,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.F./FZ.F.39 in Flanschausfiihrung
FF030KQ, FAF030KQ, FAFS030KQ, FAFTO30KQ

FDF/FZF39 a
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 236,5
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 215 283,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 296,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD../FZ..39 in FuBausfiihrung
F030KQ, FA030KQ, FAS030KQ, FATO30KQ

FD/FZ39

K g &
14,5 98,5 __l.c5 —r
r 5
i 2 z
H 1 3 e —
Q
< i 8| 1
Q e = Q
Q - R
N z12
©
[0 -
I
=73 3
72,5 77 g S —
.95 1T~ —1 r
112 ‘
- - DR M10x22
FDA/FZA39 FDAS/FZAS39 @ FDAT/FZAT39
14,5 98,5 145 985 14,5 98,5
o o
o 0| o 0|
I I
,,,,,,,, 4] o y....._H
# I ] I # I }’
U—s L&;"g
225 22,5 22,5
149,5 28 120
~ 20 . 35
T
o 20 T P N30x1,25x30x22x9H
g Zilk: @
o Voo, o T oy, rz M10x30
g FI-=221H d9if = 0
TZZZ;
I @ 18 | | 25 25 18
2 0,1x45° ™
Q I W30x1,25x30x22x8f
© 143 ©
= = [
3 25 33 = &
Q Q A
S ——— | B
f ”
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 212,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 259,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 272,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FDAD./FZAD.49 in Aufsteckausfiihrung
FADO030KQ, FADS030KQ, FADT030KQ

FDAD/FZAD49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 229,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 276,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 289,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 333,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 402,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

*

Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.Z./FZ.Z.49 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030KQ, FAZ030KQ, FAZS030KQ, FAZT030KQ

FDZ/FZZ49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 2295
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 215 276,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 289,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 333,0
710 1925 180 18 50 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 402,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.F./FZ.F.49 in Flanschausfiihrung
FF030KQ, FAF030KQ, FAFS030KQ, FAFTO30KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 259,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 306,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 319,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 363,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 432,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD../FZ..49 in FuBausfiihrung
F030KQ, FA030KQ, FAS030KQ, FATO30KQ

FD/FZ49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 2295
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 276,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 289,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 333,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 402,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FDAD./FZAD.69 in Aufsteckausfiihrung
FADO030KQ, FADS030KQ, FADT030KQ

FDAD/FZAD69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 239,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 286,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 299,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 342,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 411,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

*

Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.Z./FZ.Z2.69 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030KQ, FAZ030KQ, FAZS030KQ, FAZT030KQ

FDZ/FZZ69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 239,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 286,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 299,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 342,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 411,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.F./FZ.F.69 in Flanschausfiihrung
FF030KQ, FAF030KQ, FAFS030KQ, FAFTO30KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 267,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 314,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 327,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 370,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 439,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD../FZ..69 in FuBausfiihrung
F030,KQ FAO30KQ, FAS030KQ, FAT030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 239,0
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 286,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 299,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 3425
710 1925 180 18 50 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4115
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FDAD./FZAD.79 in Aufsteckausfiihrung
FADO030KQ, FADS030KQ, FADT030KQ

FDAD/FZAD79
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 251,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 294.0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 307,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 350,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 419,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

*

Einfederung bei max. Drehmoment
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.Z./FZ.2.79 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030KQ, FAZ030KQ, FAZS030KQ, FAZT030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 251,0
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 215 294,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 307,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 350,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4195
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.F./FZ.F.79 in Flanschausfiihrung
FF030KQ, FAF030KQ, FAFS030KQ, FAFTO30KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 279,0
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 322,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 335,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 378,5
710 1925 180 18 50 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4475
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD../FZ..79 in FuBausfiihrung
F030KQ, FA030KQ, FAS030KQ, FATO30KQ

FDI/IFZ79
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 251,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 294.0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 307,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 350,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 419,5
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FDAD./FZAD.89 in Aufsteckausfiihrung
FADO030KQ, FADS030KQ, FADT030KQ

FDAD/FZAD89
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 317,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 330,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 370,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 439,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.Z./FZ.Z.89 in Gehauseflanschausfiihrung
FZ030KQ, FAZ030KQ, FAZS030KQ, FAZT030KQ

FDZ/FZZ69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 317,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 330,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 370,0
710 1925 180 18 50 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 439,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD.F./FZ.F.89 in Flanschausfiihrung
FF030KQ, FAF030KQ, FAFS030KQ, FAFTO30KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 354,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 367,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 407,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 476,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe FD../FZ..89 in FuBausfiihrung
F030KQ, FA030KQ, FAS030KQ, FATO30KQ
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| g A | & @
o = Voo, o T oy, e M16x50
S —— fi——— il 4= o
— TZZZ;
b 445 @ 23 | | 52] 52| | 23
g 183 |- 022457 i W50x2x30x24x8f
S 210 © 240 . IX2X3UX24Xi
= = (2]
165 ) 35) 40 S =
of
i ‘ S] S} g
et | | ————— o
; | T
_ @ ﬁ 0]
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 317,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 330,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 370,0
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 439,0
@ 1SO 4014 @ DIN 5480 ® DIN 332-D @® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ IS0 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter KQS

W Getriebe FD.../FZ...29 bis FD.../FZ...89
F.AD.030KQS, F.Z.030KQS, F.F.030KQS,F..030KQS

8 E
z5 — T
|.C5
5
S
1 §
z12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E z5
FD.../FZ...29
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 159,5
FD.../FZ...39
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 159,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 1565,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
FD.../FZ...69
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 88,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 131,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 144,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 187,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 256.,5
FD.../FZ...89
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 118,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 131,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 170,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 239,5

Siemens MD 50.11 - 2013 4/67



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K8

| Getriebe FD.../FZ...39 bis FD.../FZ...89
F.AD.030K8 F.Z.030K8, F.F.030K8,F..030K8

@D
Tm
GA
10

< == )

oy c5
NG
% o
T (e}
R EE
\%4 o &
—1 T
| | E ©
q— O
| S
z12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
FD.../FZ...49
808 155,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
FD.../FZ...69
808 155,0 130 & 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
FD.../FZ...79
808 155,0 130 & 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 207,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 256,5
FD.../FZ...89
808 155,0 130 & 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 190,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 239,5

® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K5

| Getriebe FD.../FZ...29 bis FD.../FZ...89
F.AD.030K5, F.Z.030K5, F.F.030K5,F..030K5

8 1 8
z5 1
s [©
T 5
2
- 2 g
S
8§
z12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA z5
FD../FZ..29
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 114,3 15 50 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
FD..../[FZ...39
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 114,3 15 50 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
180 226 2159 22 55 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 200,5
56 168 114,3 15 50 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 1143 15 50 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 2159 22 55 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 2159 22 55 184,1 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
FD.../FZ...69
56 168 114,3 15 50 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 50 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 215,9 22 5,5 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 2159 22 55 184,1 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 103,0
140 168 114,3 15 50 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 103,0
180 226 2159 22 55 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 185,0
210 226 2159 22 55 184,1 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 201,0
250 226 2159 22 55 184,1 13,5 12 41,275 101,600 9,525 45,491 201,0
FD.../FZ...89
140 168 114,3 15 50 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 90,0
180 226 2159 22 55 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 168,0
210 226 215,9 22 5,5 184,1 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 184,0
250 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 12 41,275 101,600 9,525 45,491 184,0
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe mit Adapter K3
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| Getriebe FD.../FZ...29 bis FD.../FZ...89
F.AD.030K3, F.Z.030K3, F.F.030K3,F..030K3

E
8 3
z5 — é}
| ¢c5
5
2w
28§
= S
8
|
z12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
FD.../FZ...29
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 201,0
140 168 1143 15 50 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 201,0
FD.../FZ...39
56 168 114,3 15 50 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 201,0
140 168 1143 15 50 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 201,0
180 226 2159 22 55 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 257,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 55 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247,5
210 226 2159 22 55 1841 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
FD.../FZ...69
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 55 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247,5
210 226 215,9 22 55 1841 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
56 168 1143 15 50 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 185,5
140 168 1143 15 50 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 185,5
180 226 2159 22 55 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 241,5
210 226 2159 22 55 1841 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 312,0
250 236 2159 22 55 1841 13,5 50,0 41,275 101,600 9,525 45,491 342,0
FD.../FZ...89
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 172,5
180 226 2159 22 55 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 224,5
210 226 2159 22 55 1841 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 295,0
250 236 2159 22 5f5 1841 13,5 5515 41,275 101,600 9,625 45,491 325,0
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

. SIMOLOC Montagesystem

FDADR/FZADR

al10 to10

x2 to10

o
09
o8
m4
7N
o} AT
© ~
g8 f-H——— 4+ 8 8
\! ‘|
ramS
ZEN
b
Rz16 8

Einbau-Toleranzmal to10 bei Positionierung der Drehmoment-
stutze beachten.

Siemens MD 50.11 - 2013 4/71



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

W simoLoC Montagesystem (Fortsetzung)

d g6 g7 m4 o8 09 alo0 to10 x2
25 58,5 56 18,5 140,5 161 40,0 +2,1 23,5
20 +0,6
—

30 62,0 76 22 160,5 181 46,5 +2,2 29,5
25 +0,7

1,25¢
]

FDADR/FZADR49

35 65,0 84 24 192,0 214 47,0 +2,6 24,5
30 +0,8

1,375¢

1,4375"

1,25¢

1,1875"

FDADR/FZADR.69

40 79,5 94 30 217,5 240 59,5 +2,5 37,0
35 +0,7

1,625"

1,4375"

1,375"

FDADR/FZADR79

40 79,5 94 30 232,0 259 60,0 +3,2 34,0
35 +1,4

1,625"

1,4375"

1,375"

FDADR/FZADR89

50 89,0 114 32 264,0 295 69,0 +3,4 32,0
40 +1,5
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SIMOGEAR Getriebe
Flachgetriebe

W schutzhaube fiir Hohlwelle

F.AS, F.AFS, F.AZS, F.ADS 09

Mitdrehende
Schutzkappe
~
~ 9| 2
Q
Schutzhaube
Stahl
09s
Schutzhaube fur Hohlwelle und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Getriebetyp F.A..29 F.A..39 F.A..49 F.A..69 F.A..79 F.A..89
Mitdrehende Schutzkappe bei Schrumpfscheiben-Ausfiihrung
max. anbaubare MotorbaugréBe 71 71 90 90 112 160
g7 57,0 76,0 84 84 94,0 119,0
09 132,5 149,5 182 198 215,5 2475
max. anbaubare MotorbaugroBe 71 71 90 90 112 112
g7s 58 86 86 99 99 137
09s i18515] 170 198 210 223,5 284,5
F.ADR 09
.
Mitdrehende
Schutzkappe
Schutzhaube
Stahl
09s
Schutzhaube fur Hohlwelle mit SIMOLOC Montagesystem
Getriebetyp F.ADR29 F.ADR39 F.ADR49 F.ADR69 F.ADR79 F.ADR89
Mitdrehende Schutzkappe
max. anbaubare MotorbaugréBe 71 71 90 90 112 160
g7 56 76 84 94 94 114
09 161 181 214 240 259 295
max. anbaubare MotorbaugroBe 71 71 90 90 112 112
g7s 58 82,5 86 99 99 137
09s 164 184,0 217 243 262 298
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SIMOGEAR Getriebe

Flachgetriebe

© Siemens AG 2013

. Innenkontur der Flanschausfiihrung

Konstruktionshinweise fur die Gestaltung der kundenseitigen Schnittstelle, z. B. Einsteckwelle bei Hohlwellenausfuhrung

sl S S
s 8 &
Getricbetyp FDAF./FZAF.29  FDAF./FZAF.29  FDAF/FZAF.39  FDAF/FZAF49  FDAF/FZAF.69  FDAF./FZAF.79  FDAF./FZAF.89
al 120 160 160 200,0 250 250 300
d1 66 66 77 86,0 100 100 126
d2 66 98 82 94,0 106 106 174
1 0,0 6,5 8,5 12,5 10,0 10,0 18,0
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Orientierung

Ubersetzungen und Drehmomente
Auswahl- und Bestelldaten

MaBe

MaBbild Ubersicht
Kegelradgetriebe mit Adapter K4
B..29

B.F.29

B.Z.29

BAD.29

B..39

B.F.39

B.Z.39

BAD.39

B..49

B.F.49

B.Z.49

BAD.49

K..39

K.F.39

K.Z.39

KAD.39

K..49

K.F.49

K.Z.49

KAD.49

K..69

K.F.69

K.Z.69

KAD.69

K..79

K.F79

K.Z.79

KAD.79

K..89

K.F.89

K.Z.89

KAD.89
Kegelradgetriebe mit Adapter K2
B..29 bis B..49 und K..39 bis K..89

MaBe (Fortsetzung)
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ
B..29

B.F.29

B.Z.29

BAD.29

B..39

B.F.39

B.Z.39

BAD.39

B..49

B.F.49

B.Z.49

BAD.49

K..39

K.F.39

K.Z.39

KAD.39

K..49

K.F.49

K.Z.49

KAD.49

K..69

K.F.69

K.Z.69

KAD.69

K..79

K.F.79

K.Z.79

KAD.79

K..89

K.F.89

K.Z.89

KAD.89

Kegelradgetriebe mit Adapter KQS
B..29 bis B..49 und K..39 bis K..89
Kegelradgetriebe mit Adapter K8
B..39 bis B..49 und K..39 bis K..89
Kegelradgetriebe mit Adapter K5
B..29 bis B..49 und K..39 bis K..89
Kegelradgetriebe mit Adapter K3
B..29 bis B..49 und K..39 bis K..89
SIMOLOC Montagesystem
Schutzhaube fur Hohlwelle
Innenkontur der Flanschausfihrung
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Orientierung

Bild 5-1 Kegelradgetriebe B

Getriebebezeichnung Anzahl der BaugréBen Maximales Abtriebsmoment Getriebelibersetzung Maximale Motorleistung
Ton i P
Nm - kW

B29 ... B49 (2-stufig) 4 110 ... 450 3,5...59 7,5

Bild 5-2 Kegelradgetriebe K

Getriebebezeichnung Anzahl der BaugréBen Maximales Abtriebsmoment Getriebelibersetzung Maximale Motorleistung
Ton i Py
Nm - kW

K39 ... K89 (3-stufig) 5 220 ... 1600 51...224 15

SIMOGEAR Kegelradgetriebe sind in folgenden Varianten zum
Anbau in jeder Einbaulage lieferbar:

m 2 oder 3 Ubersetzungsstufen

m Aufsteckausflhrung mit Drehmomentstitze
m Flanschausflhrung

m Ausfuhrung mit integriertem Gehauseflansch
m FuBausfuhrung

m Hohlwellenausfuhrung mit Passfeder, Vielkeilverzahnung oder
Schrumpfscheibe

m Vollwellenausfihrung mit Passfeder (einseitig oder beidseitig)

Bei den 2-stufigen Kegelradgetrieben B wird die Drehmoment-
stltze lose mitgeliefert, damit der Anbau beliebig vor Ort erfol-
gen kann. Die Lage der Drehmomentstutze ist frei wahlbar.

5/2 Siemens MD 50.11 - 2013



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 140 180 210 250
46,85 30,9 110 4130 0,04 1265/27 v / 2KJ3501 - EHAO N- 0 HB2
4156 349 110 4130 0,05 374/9 v v / 2KJ3501 - EHN AO N -0 W A2
36,06 40,2 110 4130 0,06 649/18 v v / 2KJ3501 - EHNAON-0 N X1
32,78 442 110 4130 0,07 295/9 v v v/ 2KJ3501 - ENAON-O0E W
28,11 516 110 4130 0,09 253/9 v v v/ 2KJ3501 - ENAON-0 BNV
25,56 56,7 110 4130 0,11 230/9 v v v/ 2KJ3501 - ENAON-0BRU1
2241 64,7 110 4130 0,13 605/27 v v v v / 2KJ3501 - ENAON-0NETH
20 725 110 4130 0,16 20/1 v v v v / 2KJ3501 - EMAQO N -0 W St
17,82 81,4 110 4 000 0,19 1925/108 v v v v / 2KJ3501 - ENAON-0NR1
16,45 88,1 110 3870 0,23 1925/117 v v v v / 2KJ3501 - ENAO N-0 BE Q1
14,4 100,7 110 3660 0,26 605/42 v v v v / 2KJ3501 - EHNAON-0 NP1
12,63 1148 110 3460 0,27 341/27 v v v v / 2KJ3501 - EMAON-0 N N1
11,46 1265 110 3320 0,38 275/24 v v v v / 2KJ3501 -ENAON-OEM
10,78 1345 110 3230 0,44 550/51 v v v v / 2KJ3501 - ENAON-0 N L1
9,51 1525 110 3050 0,5 770/81 v v v v / 2KJ3501 - ENAON-0 EK1
8,25 1758 110 2870 0,67 33/4 v v v v / 2KJ3501 - EHAON-0 N J1
7,84 1849 75 3050 0,41 345/44 v v v v / 2KJ3501 - ENAQO N-0 NH1
7,38 1965 75 2980 0,48 1380/187 v v v v / 2KJ3501 - ENAQO N- 0 mG1
6,51 2227 75 2820 0,54 644/99 v v v v / 2KJ3501 - ENAON-0NF1
5,65 256,6 75 2 660 0,73 621/110 v v v v / 2KJ3501 - EMAQO N-0 N E1
5,07 286 74 2650 0,6 345/68 v v v v / 2KJ3501 - EMAQO N-0 ED1
4,78 303,3 74 2580 0,7 1380/289 v v v v / 2KJ3501 - ENAON-O0NCH
4,21 3444 74 2450 0,82 644/153 v v v v / 2KJ3501 - ENAO N- 0 N B1
3,65 3973 () 2320 1,1 621/170 v v v v / 2KJ3501 - ENAON-0 N A1
Bestell-Nr. Ergédnzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 140 180 210 250
56,36 25,7 250 6 970 0,06 4565/81 v / 2KJ3502 - EH AOQO N- 0N A2
50,11 289 210 6970 0,08 451/9 v v / 2KJ3502 - BN AO N- OB X1
44 38 250 6970 0,09 44/1 v v 7/ 2KJ3502 - EHAON- OBEW
40 36,3 230 6970 0,11 40/1 v v v/ 2KJ3502 - ENAON- OB V1
34,22 424 250 6 970 0,13 308/9 v v v/ 2KJ3502 - ENAON- OB U1
31,11 46,6 250 6 970 0,16 280/9 v v / / 2KJ3502 - ENAON- ONTH
27,5 52,7 250 6 970 0,2 552 v v v v v / 2KJ3502 - EHNAQO N - ON St
25 58 250 6 970 0,26 25/1 v v v v v / 2KJ3502 - ENAON- ONR1
21,9 66,2 250 6 720 0,3 2365/108 v v v v v / 2KJ3502 - ENAON- ON Q1
20,21 71,7 250 6 490 0,36 2365/117 v v v v v / 2KJ3502 - ENAON- ONP1
17,9 81 250 6 160 0,43 2255/126 v v v v v / 2KJ3502 - EMAON- ONN1
14,9 97,3 250 5680 0,58 715/48 v v v v v / 2KJ3502 - ENAON- ON M
14,02 1034 250 5530 0,67 715/51 v v v v v / 2KJ3502 - ENAON- ON L1
12,56 1154 250 5 260 0,75 2035/162 v v v v v / 2KJ3502 - ENAON- ONK1
10,69 1356 240 4960 0,98 385/36 v v v v v / 2KJ3502 - ENAQON- ON J1
9,17 158,1 230 4700 1,29 55/6 v v v/ 2KJ3502 - ENAQON- ONH1
7,89 183,8 220 4550 1,66 1705/216 v v v/ 2KJ3502 - EHAQO N- 0N G1
6,6 219,7 200 4590 0,94 897/136 v v v v v / 2KJ3502 - EHAON- ONF1
6,21 2335 200 4 550 1,08 1794/289 v v v v v / 2KJ3502 - ENAQO N- ONE1
5,566 260,8 200 4 460 1,26 851/153 v v v v v / 2KJ3502 - ENAQO N - OND1
4,74 3059 200 4330 1,69 161/34 v v v v v / 2KJ3502 - ENAON- ONC1
4,06 357,1 200 4190 23  69/17 v v v/ 2KJ3502 - ENAON- ONB1
356 4143 192 4050 3 713/204 v v v/ 2KJ3502 - ENAON- ON A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausflhrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart - Seite 8/35 A, D, F oder H

5/4 Siemens MD 50.11 - 2013




© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 140 180 210 250
59,28 24,5 450 9510 0,19 1067/18 v v / 2KJ3503 - ENAON- ONC2
53,89 26,9 450 9120 0,23 485/9 v v v / 2KJ3503 - EHNAOQO N- ONB2
45,83 31,6 450 8 480 0,28 275/6 v v v / 2KJ3503 - BN AOQO N- ON A2
41,67 348 450 8120 0,34 125/3 v v v/ 2KJ3503 - ENAQO N- ON X1
37,18 39 450 7710 0,4 4015/108 v v v v v / 2KJ3503 - EHAON- OB W
33,33 43,5 450 7 330 0,48 100/3 v v v v v / 2KJ3503 - ENAON- OB V1
30,05 48,3 450 6980 0,56 3245/108 v v v v v / 2KJ3503 - ENAON- OB U1
27,74 52,3 450 6710 0,67 3245/117 v v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ONTH
25,32 57,3 450 6 420 0,8 1595/63 v v v v v v / 2KJ3503 - BN AQO N- ON St
21,01 69 450 5850 1,08 3025/144 v v v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ONR1
19,77 73,3 450 5680 1,18 3025/153 v v v v v v / 2KJ3503 - EHNAON- ON Q1
18,67 77,7 450 5510 1,34 3025/162 v v v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ONP1
15,89 91,3 450 5070 1,66 143/9 v v v v / 2KJ3503 - BN AO N- ON N1
13,61 106,5 450 4 660 2,1 245/18 v v v v / 2KJ3503 - EHAON- OB M
11,97 121,1 450 4340 25 2585/216 v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ON L1
10,1 1436 450 3940 3,3 2090/207 v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ONK1
8,8 1648 450 3630 4,4 44/5 v v v v / 2KJ3503 - ENAQON- ON J1
8,29 1749 330 4 550 1,62 2255/272 v v v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ONH1
7,8 1859 330 4420 1,74 2255/289 v v v v v v / 2KJ3503 - ENAO N - 0N Gt
7,37 196,7 330 4300 1,97 2255/306 v v v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ONF1
6,27 231,3 330 3970 2,5 533/85 v v v v v v / 2KJ3503 - ENAQO N- ONE1
5,37 270 330 3700 3,3 2009/374 v v v v / 2KJ3503 - ENAON- OND1
4,72 307,2 330 3690 4,1 1927/408 v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ONC1
3,98 364,3 330 3660 54  1558/391 v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ONB1
3,47 4179 325 3610 7,2 1476/425 v v v v / 2KJ3503 - ENAON- ON A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroéBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart — Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160

KQ 703 704 706 708 710

K8 808 810

K5 56 140 180 210 250

K3 140 180 210 250

157,32 92 220 6 080 0,04 3933/25 2KJ3504 - ENAQO - Ol J2

139,54 104 220 6 080 0,05 17442/125 2KJ3504 - EH AQ B- 0N H2

121,07 12 220 6 080 0,06 30267/250 2KJ3504 - ENAQON- ON G2

110,06 132 220 6 080 0,07 30267/275 2KJ3504 - ENAON- ONF2

94,39 154 220 6 080 0,09 11799/125 2KJ3504 - ENAQO N- ONE2

85,81 169 220 6 080 0,11 23598/275 2KJ3504 - EM AOQO m- 0N D2

75,24 193 220 6 080 0,12 1881/25 2KJ3504 - ENAON- ONC2

67,16 216 220 6 080 0,15 18468/275 2KJ3504 - EM AOQO N- 0N B2

59,85 242 220 6 080 0,18 1197/20 2KJ3504 - EEAOQ N- O A2

55,25 26,2 220 6 080 0,22 3591/65 2KJ3504 - ENAQO N- ON X1

48,37 30 220 6 080 0,26 16929/350 2KJ3504 - ENAON- OB W

42,41 342 220 5790 0,24 5301/125 2KJ3504 - ENAON- ON V1

38,47 37,7 220 5540 0,34 1539/40 2KJ3504 - EENAON- OB U1

2KJ3504 - ENAON- ONT1

36,21 40 220 5390 0,4 3078/85

31,92 454 220 5090 0,44 798/25 2KJ3504 - EHNAQO N - ON St

27,7 52,3 220 4760 0,6 13851/500 2KJ3504 - ENAON- ONR1

26,89 539 220 4 690 0,23 6804/253 2KJ3504 - ENAON- ON Q1

23,97 605 220 4 440 0,28 2205/92 2KJ3504 - ENAON- ONP1

22,12 656 220 4270 0,34 6615/299 2KJ3504 - EMAO N- ON N1

19,37 749 220 4 000 0,42 891/46 2KJ3504 - EMAON- ON M

16,98 854 220 3740 0,45 1953/115 2KJ3504 - ENAQON- ON L1

15,41 941 220 3 560 0,6 2835/184 2KJ3504 - ENAO N- ONK1

14,5 100 220 3450 0,69 5670/391 2KJ3504 - ENAQO N- ONJ1

12,78 1135 220 3220 0,81 294/23 2KJ3504 - EHNAON- ONH1

11,09 130,7 220 2990 1,09 5103/460 2KJ3504 - ENAON- ONG1

10,04 1444 184 2890 05 231/23 2KJ3504 - ENAON- ONF1

8,81 1646 183 2790 0,56 3038/345 2KJ3504 - ENAQON- ONE1

7,99 1815 175 2810 0,73 735/92 2KJ3504 - EHNAQON- OND1

7,52 1928 171 2810 0,84 2940/391 2KJ3504 - ENAON- ONC1

6,63 218,7 161 2820 1 1372/207 2KJ3504 - EMAQO N- ONB1

SISISISISISISISISISISISISIS IS IS IS IS IS IS IS IS IS IS IS N NN NN S
SISISISISISISISISISISISISIS SIS IS IS IS IS IS IS IS IS IS NN NN NS
NSISISISISISISISISISISISISISISISISIS IS IS IS ISISIS IS IS ISISIS S
SISISISISISISISISISISISISISISIS IS IS IS IS IS IS IS IS IS SIS S
SISISIS IS ISISISISISISISISIS IS SIS IS ISININ NN NS

SISISIS IS ISISISISISISISISIS IS SIS IS ISININ NN NS

5,75 2522 150 2810 1,34 1323/230 2KJ3504 - ENAQO N- ON A1

Bestell-Nr. Ergdnzung

Wellenausflhrung = Seite 8/39 1 oder 9

AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3

Adaptertyp

Getriebe-Befestigungsart — Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160

KQ 703 704 706 708 710

K8 808 810

K5 56 140 180 210 250

K3 140 180 210 250

200,25 7,2 420 7 820 0,06 12616/63 v / 2KJ3505 - EHAO N- ONJ2
178,06 8,1 420 7 820 0,07 6232/35 v v / 2KJ3505 - EM AOQO N - ON H2
156,34 9,3 420 7 820 0,08 5472/35 v v / 2KJ3505 - ENAON- ON G2
142,13 10,2 420 7 820 0,1 10944/77 v v v/ 2KJ3505 - EHAON- ONF2
121,6 11,9 420 7 820 0,12 608/5 v v v/ 2KJ3505 - EHAON- ONE2
110,55 13,1 420 7 820 0,14 1216/11 v v v/ 2KJ3505 - EH AQO N- OND2
97,71 148 420 7720 0,17 684/7 v v v v v / 2KJ3505 - ENAON- ONC2
88,83 16,3 420 7 370 0,22 6840/77 v v v v v / 2KJ3505 - EHAO N- 0N B2
77,81 186 420 6910 0,25 1634/21 v v v v v/ 2KJ3505 - EH AOQO B- 0N A2
71,82 20,2 420 6 650 0,3 6536/91 v v v v v / 2KJ3505 - EHAQO N- 0N X1
63,59 22,8 420 6 250 0,37 3116/49 v v v v v v / 2KJ3505 - ENAON- OB W
52,93 274 420 5680 05 741/14 v v v v v v / 2KJ3505 - ENAON- ON V1
49,82 29,1 420 5510 0,58 5928/119 v v v v v v / 2KJ3505 - ENAON- OB U1
44,63 32,5 420 5190 0,65 2812/63 v v v v v v / 2KJ3505 - ENAON- ONT1
38 38,2 420 4750 0,85 38/1 v v v v v v / 2KJ3505 - EHAQO N - ON St
32,57 445 420 4 350 1,11 228/7 v v v v / 2KJ3505 - ENAON- ONR1
28,05 51,7 420 3970 1,43 589/21 v v v v / 2KJ3505 - ENAO N- ON Q1
26,3 55,1 420 3820 0,52 55040/2093 v v v v v / 2KJ3505 - ENAON- ONP1
23,28 62,3 420 3540 0,65 26240/1127 v v v v v v 7 2KJ3505 - EMAQO M- ON N1
19,38 74,8 420 3130 0,9 3120/161 v v v v v v/ 2KJ3505 - EHAON- ON M
18,24 795 420 3010 1,08 49920/2737 v v v v v v 7/ 2KJ3505 - EEHAON- ON 1
16,34 88,7 420 2780 1,21 23680/1449 v v v v v v 7/ 2KJ3505 - ENAO M- ONKi1
13,91 1042 420 2880 1,62 320/23 v v v v v v / 2KJ3505 - EENAON- ON 1
11,93 1215 420 3000 2,2 1920/161 v v v v 7/ 2KJ3505 - EMAOQO M- ONH1
10,27 1412 415 3080 2,9 4960/483 v v v v / 2KJ3505 - ENAON- 0N G1
9,75 148,7 275 2960 1,08 39/4 v v v v v v / 2KJ3505 - ENAON- ONF1
9,18 158 270 2980 1,19 156/17 v v v v v v/ 2KJ3505 - HEHAQO N- ONE1
8,22 176,4 255 3010 1,4 74/9 v v v v v v / 2KJ3505 - EEAOQ0 N - 0N D1
7 207,1 240 3030 1,88 7/1 v v v v v v 7/ 2KJ3505 - ENAON- ONC1
6 241,77 225 3020 25 6/1 v v v v / 2KJ3505 - EHAQO - 0N B{
5,47 2805 210 2990 8 31/6 v v v v / 2KJ3505 - EHNAQO N- ON A1
Bestell-Nr. Ergédnzung
Wellenausfuhrung — Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 140 180 210 250
196,59 74 600 10800 0,17 14744/75 v v/ 2KJ3507 - EM AO N - 0N H2
178,72 81 600 10800 0,2 29488/165 v v / / 2KJ3507 - EHAQO N- ON G2
152 95 600 10800 0,25 152/1 v v v/ 2KJ3507 - EMAON- ONF2
138,18 10,5 600 10800 0,3 1520/11 v v v/ 2KJ3507 - EMAO N- ONE2
123,29 11,8 600 10800 0,35 5548/45 v v v v v / 2KJ3507 - EM A0 N - OND2
110,55 13,1 600 10800 0,42 1216/11 v v v v v / 2KJ3507 - EMAON- ONC2
99,64 146 600 10800 0,49 4484/45 v v v v v / 2KJ3507 - EM A0 N - ON B2
91,98 158 600 10600 0,58 17936/195 v v v v v / 2KJ3507 - RN AO N - 0N A2
83,96 17,3 600 10100 0,69 8816/105 v v v v v v / 2KJ3507 - EHMAQO N- ON X1
69,67 20,8 600 9 300 0,87 209/3 v v v v v v / 2KJ3507 - EHAON- OB W
65,57 22,1 600 9030 1,01 3344/51 v v v v v v / 2KJ3507 - ENAON- OB V1
61,93 234 600 8 780 1,15 1672/27 v v v v v v/ 2KJ3507 - ENAON- OB U1
52,69 27,5 600 8 100 1,4 3952/75 v v v v v v/ 2KJ3507 - ENAON- ONT1
45,14 32,1 600 7 470 1,7  7448/165 v v v v / 2KJ3507 - EHAQO N - ON St
39,69 36,5 600 6 980 2,1 1786/45 v v v v / 2KJ3507 - ENAON- ONR1
33,48 433 580 6 500 2,6 11552/345 v v v v / 2KJ3507 - ENAO N- ON Q1
29,18 49,7 555 6 200 35 3648/125 v v v v / 2KJ3507 - ENAON- ONP1
26,05 557 600 5510 1,25 3751/144 v v v v v v / 2KJ3507 - EMAON- ONN1
24,52 59,1 595 5 350 1,44 3751/153 v v v v v v / 2KJ3507 - ENAON- ON M
23,15 62,6 585 5240 1,63 3751/162 v v v v v v / 2KJ3507 - EMAON- OMN L1
19,7 736 555 4960 2,1 4433/225 v v v v v v / 2KJ3507 - ENAON- ONK1
16,88 859 530 4690 2,6 1519/90 v v v v / 2KJ3507 - EHNAQO N- ON J1
14,84 97,7 515 4 440 3,3 16027/1080 v v v v / 2KJ3507 - EMAON- ONH1
12,52 1158 490 4170 4,3  12958/1035 v v v v / 2KJ3507 - EHAQO N - 0N G1
10,91 1329 470 3970 57 1364/125 v v v vV / 2KJ3507 - EMNAON- OB F1
9,34 1552 370 3640 2,4 3224/345 v v v v v v/ 2KJ3507 - EHNAON- OMNE1
8,01 181 365 3330 3,1 6076/759 v v v v / 2KJ3507 - ENAON- OND1
7,04 206 365 3210 3,8 1457/207 v v v v / 2KJ3507 - ENAON- ONC1
5,94 244,1 345 3350 5,1 9424/1587 v v v v / 2KJ3507 - ENAON- ONB1
5,18 2799 330 3420 6,8 2976/575 v v v v / 2KJ3507 - ENAON- ON A1

Bestell-Nr. Ergdnzung

Wellenausfthrung = Seite 8/39 1 oder 9

AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3

Adaptertyp

Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160

KQ 703 704 706 708 710

K8 808 810

K5 56 140 180 210 250

K3 140 180 210 250

244,25 59 820 12400 0,17 175861/720
222,05 65 820 12400 0,2 175861/792
188,85 7,7 820 12400 0,25 9065/48
171,69 84 820 12400 0,31 45325/264
153,18 95 820 12400 0,35 132349/864
137,35 10,6 820 12400 0,42 9065/66
123,8 11,7 820 12400 0,5 106967/864
114,28 12,7 820 12400 0,59 106967/936
104,32 139 820 12400 0,7 7511/72
86,56 16,8 820 12400 0,89 99715/1152
81,47 17,8 820 12400 1,02 99715/1224
76,94 18,8 820 12400 1,16 99715/1296
65,47 22,1 820 12400 1,42 23569/360
56,08 259 820 12400 1,73 88837/1584
49,31 294 820 12400 2,1 85211/1728
41,6 349 800 12400 2,7 34447/828
36,26 40 770 12400 36 1813/50
32,78 442 820 12400 0,94 6293/192
27,2 53,3 800 12400 1,23 83545/3072
25,6 56,6 785 12400 1,41 83545/3264
24,17 60 770 12400 1,6  83545/3456
20,57 70,5 740 12400 2 19747/960
17,62 823 715 12400 2,6 74431/4224
15,49 936 695 12400 3,2 71393/4608
13,07 1109 665 12400 4,2 28861/2208
11,39 1273 645 12000 55  4557/400
10,51 138 445 12400 2,3  1209/115 v /
9,01 1609 450 11900 3 4557/506
7,92 183,1 450 11300 3,7 1457/184
6,68 217,1 455 10900 4,9 3534/529
5,82 2491 430 10700 6,6 3348/575

2KJ3508 - BN AQ N - Ol J2
2KJ3508 - EE AQ B - 0N H2
2KJ3508 - ENAO N- ON G2
2KJ3508 - ENAO M- ONF2
2KJ3508 - ENAO M- ONE2
2KJ3508 - EM AOQO W - 0N D2
2KJ3508 - EMAO N- ONC2
2KJ3508 - EM AO W - 0N B2
2KJ3508 - EM AQO m- O A2
2KJ3508 - EM AQO N - 0N X1
2KJ3508 - ENAON- OB W
2KJ3508 - ENAON- OE V1
2KJ3508 - ENAON- OB U1
2KJ3508 - ENAONE- OETH
2KJ3508 - ENAO N- ON ST
2KJ3508 - ENAON- ONR1
2KJ3508 - ENAON- ON Q1
2KJ3508 - EMAQO N- ONP1
2KJ3508 - EM AQO N - ON N1
2KJ3508 - EMAON- ON M
2KJ3508 - EMAQON- ON L1
2KJ3508 - ENAO N- ONK1
2KJ3508 - ENAQO N- ON J1
2KJ3508 - EHNAQO N- ONH1
2KJ3508 - EMAO N - ONG1
2KJ3508 - ENAON- ONF1
2KJ3508 - ENAON- ONE1
2KJ3508 - ENAO N- OND1
2KJ3508 - ENAON- ONC1
2KJ3508 - EMAQO N - ONB1
2KJ3508 - EMAQO N - ON A1

SISISISIS SIS SN N NSNS
SISISISIS SIS SN N NSNS

SISIS NS
SISIS NS

SISISISISISISISISISISISISINS SIS IS IS IS IS IS IS IS IS IS NN NN NS
NSISISISISISISISISISISISISISISISISIS IS IS IS ISISIS IS IS ISISIS S
SISISISISISISISISISISISISISIS IS SIS IS IS IS IS SIS IS IS S
SISISISISISISISISISISISISISIS IS SIS IS IS IS IS SIS IS IS S

NSISISISISISISISISISISISISISISISISISISISNISNIS IS

Bestell-Nr. Ergdnzung

Wellenausflhrung = Seite 8/39 1 oder 9

AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3

Adaptertyp

Getriebe-Befestigungsart — Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 140 180 210 250
231,8 6,3 1600 15400 0,42 10199/44 v v / 2KJ3510 - EH AOQ B - 0N K2
210,72 6,9 1600 15400 0,51 50995/242 v v / 2KJ3510 - BN AQO N - O J2
189,01 7,7 1600 15400 0,71 149695/792 v v v v / 2KJ3510 - EH AOQ B - 0N H2
169,94 85 1600 15400 0,8 41125/242 v v v v / 2KJ3510 - ENAQO N- ON G2
153,7 9,4 1600 15400 0,88 60865/396 v v v v / 2KJ3510 - ENAQO N- ONF2
141,88 10,2 1600 15400 1,05 60865/429 v v v v / 2KJ3510 - BN AO N - ONE2
129,96 11,2 1600 15400 1,37 17155/132 v Vv Vv Vv V V V 2KJ3510 - EEAOMN- OND2
109,04 13,3 1600 15400 1,45 57575/528 v Vv Vv Vv V V V 2KJ3510 - EEAON- ONC2
102,63 14,1 1600 15400 1,66 57575/561 v v VvV Vv V V V 2KJ3510 - EEAON- ONB2
94,16 154 1600 15400 1,81 27965/297 v v vV vV V V V 2KJ3510 - EEAON- ONA2
82,25 17,6 1600 15400 26 329/4 v v vV vV VvV V V 2KJ3510 - EEAON- OEX1
73,64 19,7 1600 15400 3,2 106925/1452 v Vv Vv V V V 2KJ3510 -EEAON- OB W
64,39 225 1600 15400 3,7 50995/792 v Vv V V V V 2KJ3510 -EEAON- ON Vi
55,27 26,2 1600 15400 4,1 27965/506 v Vv V V V V 2KJ3510 - EEAON- ON U1
48,85 29,7 1600 15400 52 16121/330 v Vv V V V V 2KJ3510 - EEAON- OETH
41,54 349 1570 15400 6,6 8225/198 v Vv V V/ 2KJ3510 - EEAOQON- ONS1
39,29 36,9 1600 15400 1,86 11315/288 v Vv Vv Vv VvV V V 2KJ3510 -EEAON- ONR1
3296 44 1600 15400 2,1 37975/1152 v Vv Vv vV V V V 2KJ3510 - EEAON- ONAQ1
31,03 46,7 1600 15400 2,4 37975/1224 v v Vv Vv V V V 2KJ3510 -EEAON- ONP1
28,46 50,9 1600 15400 2,7 18445/648 v v Vv VvV V V V 2KJ3510 - EEAO0MN- 0NN
24,86 583 1600 15400 3,8 2387/96 v v vV Vv V V V 2KJ3510 - EEAON- 0N M1
22,26 65,1 1600 15400 4,7 70525/3168 v Vv Vv V V V 2KJ3510 - EEAON- ONL1
19,46 745 1560 15400 5,7 33635/1728 v vV Vv VvV V V 2KJ3510 - EEAON- ONKI1
16,71 86,8 1480 15400 6,8 18445/1104 v VvV V V V V 2KJ3510 - EEAOMN- ONJI
14,77 98,2 1420 15400 8,6 10633/720 v Vv V V V V 2KJ3510 - EEAON- ONH1
12,56 1154 1330 15400 11 5425/432 v vV V V 2KJ3510 - EEAOMN- ONGI
10,76 134,8 1250 15400 15 775[72 v Vv V V 2KJ3510 -EEAON- ONF1
10,51 138 845 15400 6,4 6727/640 v Vv V V V V 2KJ3510 - EEAON- OMNE1
9,02 160,8 800 15400 7,7 33201/3680 v Vv V V V V 2KJ3510 - EEAON- OND1
7,97 1819 770 14800 9,8  31899/4000 v Vv VvV VvV V V 2KJ3510 -EEAON- ONC1
6,78 2139 720 14500 13 217/32 v V V V 2KJ3510 - EEAON- ONBI1
5,81 2496 675 14200 17 93/16 v V V V 2KJ3510 - EEAOQON- 0N A1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausflhrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroéBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart — Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

W MaBbild Ubersicht

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Kegelradgetriebe mit Adapter K4
B..29 5/14
B..39 5/18
B..49 5/22
K..39 5/26
K..49 5/30
K..69 5/34
K..79 5/38
K..89 5/42
B.F.29 5/15
B.F.39 5/19
B.F.49 5/23
K.F.39 5/27
K.F.49 5/31
K.F.69 5/35
K.F.79 5/39
K.F.89 5/43
B.Z.29 5/16
B.Z.39 5/20
B.Z.49 5/24
K.Z.39 5/28
K.Z.49 5/32
;ﬁ:‘ K.Z.69 5/36
K.Z.79 5/40
K.Z.89 5/44
BAD.29 5/17
BAD.39 5/21
BAD.49 5/25
KAD.39 5/29
KAD.49 5/33
KAD.69 5/37
KAD.79 5/41
KAD.89 5/45
B..29 ... B..49 5/46
K..39 ... K..89 5/47
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

W asbild Ubersicht (Fortsetzung)

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ
B..29 5/48
B..39 5/52
i B..49 5/56
K..39 5/60
K..49 5/64
K..69 5/68
K..79 5/72
K..89 5/76
B.F29 5/49
B.F39 5/53
B.F49 5/57
K.F.39 5/61
K.F.49 5/65
K.F.69 5/69
K.F79 5/73
K.F.89 5/77
B.Z.29 5/50
B.Z.39 5/54
B.Z.49 5/58
K.Z.39 5/62
K.Z.49 5/66
K.Z.69 5/70
K.Z.79 5/74
K.Z.89 5/78
BAD.29 5/51
) BAD.39 5/55
BAD.49 5/59
KAD.39 5/63
KAD.49 5/67
KAD.69 5/71
KAD.79 5/75
KAD.89 5/79
B..29 ...B..49 5/81

ﬁ K..39 ... K..89
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

W asbild Ubersicht (Fortsetzung)

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Kegelradgetriebe mit Adapter K8
B..39 ... B..49 5/81

K..39 ... K..89

Kegelradgetriebe mit Adapter K5

B..29 ... B..49 5/82
K..39 ... K..89

Kegelradgetriebe mit Adapter K3

B..29 ... B..49 5/83
K..39 ... K..89

Allgemeine MaBbilder

= SIMOLOC Montagesystem 5/84
5 Q]ﬂ
0
O O
O
o)
Schutzhaube fur Hohlwelle 5/86

@
81

o O 01 0O
s
ﬁooo

O

i
It

Innenkontur der Flanschausfuhrung  5/87
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

© Siemens AG 2013

. Getriebe B..29 in FuBausfiihrung
B030K4, BA030K4, BAS030K4

B29
)
K Q
63-0,5 117 e 5} 100 100
8 r_ 5 40 58 58
\
———T0 rrF - i
H I © [e}
I — L] 2w = =
_ O
“mrtﬂ o g § y L) |8
I5) o Q ‘
R i Ks2) — [T} = - — R
o 31 | -8 F |
T [T}
3 “‘t{ ‘:—‘: \ Q
O —»ﬂ ; i
35| _I[|] oo ol ‘
28] [z o |l s
‘ 70 ‘ 105 ‘
BA29 BAS29
62 60 85 60
40
©
5\ Q 2 14 3
i I | S
) , o . o L Q
- Rt pE
o 11 T
DR M6x16
A2 .2 @)
. 15
24 20
® o 2 2
= 40 40 5 |
Q | (A ;
= - Q Q
\ TSRS
ED W 7 o B i I =
! N/ e ‘ ez
M /
©) L T @4
05 3 - 0,1x45° ||
. 120 © 139 ©
el < <
< | 93 S 29 25 =
Q Q Q
1 = —
= T
@ B
Welle d 19 M t u
20 23,4 M6 22,8 6
25 27,6 M10 28,3 8
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5 E F GA k
63 140 95 12 4.5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 257,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 257,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 285,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 285,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 340,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe B.F.29 in Flanschausfiihrung
BF030K4, BAF030K4, BAFS030K4

BF29
o
k Q 60 120
63-0,5 117 »r_ G5 40
5 i
a1=120 Fs1 i — <;1
123 ——f—
5 \
e 7 el
I | ©
@ Sl 29 ‘ ol
<{ / X L0 iﬁ S © ‘ °© S [N
[ | Q ‘ O —
- © 9 L - g
_ el
S| gebk / S 5 ! - 8
8 S |
—.z12 ‘
105
BAF29 80 BAFS29 80 a1=160
_62_| 60 85 60

INH = ey % T
1 il Q Q Q
i Q a]: ) a]:
15 )
24 2
©® t 40 40 = e (5) 40 ©
3 M o T o 8= .32 1.4 o
haw) N N N
: _ § (A § ] I
B0\ W /s e N i Ou i iy I =T q =
\ ’ 6 | Q NI
PN/ == ‘
@ 19 E @4 DR M6x16
105 8 0,1x45° | @
© 120 © 139 o
< = °
= 93 S 29 25 S
Q
1 IR =i
S e ———} —|
@ B
Flansch at b1 to2 ci el f1 s
120 80 6 8 100 3,0 6,6
160 110 6 9 130 SE5) 9,0
Welle d 19 M t u
20 23,4 M6 22,8 6
25 27,6 M10 28,3 8
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 257,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 257,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 285,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 285,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 340,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe B.Z.29 in Gehauseflanschausfiihrung
BZ030K4, BAZ030K4, BAZS030K4

BZ29 A
S
k 100
63-0,5__ 117 5 58 58
| m8x20 f5 3] .3
|
o —
= <
[} T|w o
~ fud - N
[Te}
S 8¢l S
3 =
0] - SIS
o
)
[{e]
_l.z12
BAZ29 BAZS29
85 60
40 ©
X
HERE 6 Q 2 148
g1 I
8 il o 1
o | ! |d N ] L
N
2 \
s DR M6x16
24 20
~ 24 20
& _t 40 40 = |
3 & \ I
2 SN S
> 1 OSSN
7~ e i
O e %8 S
f M/
© B T _@4 01
105 g Ax45° ||
© 120 © 139 ©
i ° °
< ‘ 93 S 29 25 S
S
i i = =i
————=- . ———.
O) - -
Welle d 19 M t u
20 23,4 M6 22,8 6
25 27,6 M10 28,3 8
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 28 4 12,5 257,5
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 257,5
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 2855
9 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 2855
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 340,0
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe BAD.29 in Aufsteckausfiihrung
BADO30K4, BADS030K4

BAD29
8
k 66,5
63-0,5 17 . C5 58 61 ‘
[ sl L]
| /\
o 2 [
~ H w8 1 o | ¢ i
2 ol © [ |
Q o3
[to} SIS 1 —_— 3
2 SIS Al
° ] Sip
- z12 5
L zlz i 9
105 Q
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64
BADS29
(o] O B
B 1 I
- i
O Q 13
62 60 85 60
24 20|
@ t 40 40 T ]
(2] o ‘ o
[ g [ §
2 _ S S
BN\ o e |8 B R =T
N o |8 ‘
f M —_— —— =z
& : Al
105 2 0,1x45°_||
120 © 139 ©
[(e} e =
é 93 3 29 25 3
Q
1 i = =i
= ==} —
Welle d 19 M t u
20 23,4 M6 22,8 6
25 27,6 M10 28,3 8
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 257,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 257,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 285,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 285,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 340,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe B..39 in FuBausfiihrung
B030K4, BA030K4, BAS030K4

B39

=) E << @ F
; Q OJ»HP
80-0,5 148 c5 -—| @ z 130 130
11 5 y 60 | 60
|
T 2, r =
8 Rim= SRS ol I |9 3
S \ 7 S
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S —
0 i H
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8 _.z12 i \ ?
d ;
_ 29 |
- | 100 80
120 \
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©
s (5 50_ |35 %
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o ‘ o ‘ Q
< 1 H
i 4 ]
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S . B DR M10x22
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30 20
® ¢ 54 54 T ,
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g 8 [
=] 'y TSN -
) e el (e E—
| "/ ) S
M 19 B3
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© 140 © 165 ©
e < ey
= 106 ol 85) 25 . 0
I —— [s2] - — [s2]
S \ 8 8
1 ; = =
= e
@ ; -
Welle d 19 M t u
30 32,6 M10 33,3 8
35 37 M12 38,3 10
40 47,75 M16 43,3 12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5 E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 305,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 305,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 333,5
90 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 333,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 388,0
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 388,0
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe B.F.39 in Flanschausfiihrung
BF030K4, BAF030K4, BAFS030K4

BF39
8
K 65 157
80-0,5 148 c5 60
5 4[_ &l
(A/c_;’_. Ds1 } /_ T 1
H | i — |
) ?lw — 2=
N Tl & g ([ o 2
e \ Yo e : 8
/ 3\ FH ol S | 3
] ) | 3 VAR 7&, — 2l
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~ 212 ®
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> o —
Q Q Q
* = 1
= 4 —————f—
@/7 ) -
Flansch ai b1 to2 ci el f1 si
160 110 6 10 130 815} 11,0
200 130 6 12 165 815} 11,0
Welle d 19 M t u
30 32,6 M10 33,3 8
85) 87 M12 38,3 10
40 47,75 M16 43,3 12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 305,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 305,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 88815
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 88 815!
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 388,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 388,0
® 1SO 4014 @® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe B.Z.39 in Gehauseflanschausfiihrung
BZ030K4, BAZ030K4, BAZS030K4

BZ39
8
k 68 130
80-0,5 148 |5 60 60
M10_ | s 3|
|
PN
© : <
I w
S H gl & o \ ol §
RIS 9| o \ ‘ -
RS{I 38 5t et
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OI (@] ‘ (o]
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@ W T="mmE o e I
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ol : TR
U x
118 ] .
© 140 @ 165 @
ey ey
g 106 0 35 25 0
ol .35 25, .9
S \ Q Q
i : = =
= e
@ ; -
Welle d 19 M t u
30 32,6 M10 33,3 8
35 37 M12 38,3 10
40 47,75 M16 43,3 12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 305,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 305,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 333,5
90 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 333,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 388,0
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 388,0
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe BAD.39 in Aufsteckausfiihrung
BADO30K4, BADS030K4

BAD39
8
Kk 85,5
80-0,5 148 |5 65 79
[l 3 U
2w i H
8 5 & el | Lok
Q 0| ©| > 4 < E}
SES S =
Q] U\ P ‘B
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© 140 © 2
é 106 9 9
) ‘ | g 8
Zt'*
Welle d 19 M t u
30 32,6 M10 33,3 8
85) 37 M12 38,3 10
40 47,75 M16 43,3 12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 305,5
71 160 110 12 4.5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 305,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 35185
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 338185
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 388,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 388,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe B..49 in FuBausfiihrung
B030K4, BA030K4, BAS030K4

B49
o
K S
100-0,5 179 c5 155 ) 155
12 5 70 74 | 74
\
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3| ¥ — S g ol 1 g
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Welle d 19 M t u
35 42 M12 38,3 10
40 47,75 M16 433 12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 347,0
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 347,0
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 375,0
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 375,0
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 4295
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 4295
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 410 4470
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe B.F.49 in Flanschausfiihrung
BF030K4, BAF030K4, BAFS030K4

BF49
a
k S 80 182
100-0,5 179 __|.c5 70
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Welle d 19 M t u
35 42 M12 38,3 10
40 47,75 M16 43,3 12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 347,0
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 347,0
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 375,0
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 375,0
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 4295
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 4295
132 300 230 12 6,0 265 Mi2x20 3,0 38 80 10 41,0 4470
@® 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885

Siemens MD 50.11 - 2013 5/23



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe B.Z.49 in Gehauseflanschausfiihrung
BZ030K4, BAZ030K4, BAZS030K4

BZ49

S
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Welle d 19 M t u
35 42 M12 38,3 10
40 47,75 M16 433 12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 347,0
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 347,0
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 375,0
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 375,0
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 4295
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 4295
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 4470
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe BAD.49 in Aufsteckausfiihrung
BADO30K4, BADS030K4

BAD49
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Welle d 19 M t u
35 42 M12 38,3 10
40 47,75 M16 43,3 12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,0 11 23 4 12,5 341,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,0 14 30 5 16,0 341,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 375,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 375,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 429,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 429,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 4,0 38 80 10 41,0 4470
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.39 in FuBausfiihrung
KO030K4, KA0O30K4, KAS030K4, KATO30K4
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 275,5
71 160 110 12 4.5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 275,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 303,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 303,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 358,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 358,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.F.39 in Flanschausfiihrung
KF030K4, KAF030K4, KAFS030K4, KAFT030K4
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4.5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 278,5
71 160 110 12 4.5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 278,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 306,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 306,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 361,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 361,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

© Siemens AG 2013

. Getriebe K.Z.39 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030K4, KAZ030K4, KAZS030K4, KAZT030K4

KZ39
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 2785
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 2785
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 306,5
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 306,5
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 361,0
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 361,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe KAD.39 in Aufsteckausfiihrung
KADO30K4, KADS030K4, KADT030K4

KAD39
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 278,5
71 160 110 12 4.5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 278,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 306,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 306,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 361,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 361,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.49 in FuBausfiihrung
KO030K4, KA0O30K4, KAS030K4, KATO30K4
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4.5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 297,0
71 160 110 12 4.5 130 M8 2,5 14 30 5} 16,0 297,0
80 200 130 15 4.5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 325,0
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 325,0
100 250 180 14 5 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 379,5
112 250 180 14 5 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 379,5
132 300 230 12 6 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 397,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.F.49 in Flanschausfiihrung
KF030K4, KAF030K4, KAFS030K4, KAFT030K4
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 301,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 301,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 329,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 329,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 384,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 384,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 401,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.Z.49 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030K4, KAZ030K4, KAZS030K4, KAZT030K4

KZ49
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 301,5
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 301,5
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 3295
20 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 329,5
100 250 180 14 50 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 384,0
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 384,0
132 300 230 12 6,0 265 Mi12x20 3,0 38 80 10 41,0 4015
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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Ke

SIMOGEAR Getriebe
elradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe KAD.49 in Aufsteckausfiihrung

KADO030K4, KADS030K4, KADT030K4

KAD49
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4.5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 301,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 301,5
80 200 130 15 4.5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 329,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 329,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 384,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 384,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 401,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.69 in FuBausfiihrung
KO030K4, KA0O30K4, KAS030K4, KATO30K4

K69
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115,0 M8 25 11 23 4 12,5 321,0
71 160 110 12 45 130,0 M8 25 14 30 5 16,0 321,0
80 200 130 15 45 165,0 M10 40 19 40 6 12,5 349,0
90 200 130 15 45 165,0 M10 40 24 50 8 27,0 349,0
100 250 180 14 5 215,0 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 403,5
112 250 180 14 5 215,0 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 4035
132 300 230 12 6 265 M12x20 3,0 38 80 10 410 4210
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.F.69 in Flanschausfiihrung
KF030K4, KAF030K4, KAFS030K4, KAFT030K4

KF69 )
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k

63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 331,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5) 16,0 &3l
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 359,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 359,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 414,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 414,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 431,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.Z.69 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030K4, KAZ030K4, KAZS030K4, KAZT030K4

KZ69

K o

173 )

c5 81 81
T 5 .5
\
™
[c0)
i) IS L
e lals SR S
0| Q
S 8 \
8 B
12 70 ‘
_].z12 © 88
108 56_ 1.7 ‘ 130 ‘
I | 8
8|
- I
DR M12x28\
KAZ69 KAZS69 KAZT69
85_ 83 15__83 83_._83

T
1o

O Il O A O
,,L,LD % J;:%o, e | L,Lo
o ! le] |\ C’)”’!”’C’) / (o] ! e
| | o
T T T T T T
@ 27 20
o 433 60 60 =
£ 2 T o N35x2)8x16x9H
- Q a@ Q
f\l &l =< M10x30 = < -
Jre—L_ ][ |23 I o L Ty L LR
H) 1 HeE © o=1H0e 8
_t T N
M16 ~
© 47,75 T 19 32| \ 32 19
142 S N 0.1x45° ||
© 166 Q © 192 © W35x2x30x16x8f
ey < 0
Q 124 o 28 25 o e 8|
< ™ - < 2
S ‘ S} S A 15
™ 3 (1 <t
%—— - ————— —+ f 3
@ - : DR
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 331,5
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 331,5
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 359,5
90 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 359,5
100 250 180 14 50 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 414,0
112 250 180 14 50 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 414,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 4315
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe KAD.69 in Aufsteckausfiihrung
KADO30K4, KADS030K4, KADT030K4
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 331,5
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5) 16,0 &3l
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 359,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 359,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 414,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 414,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 431,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.79 in FuBausfiihrung
KO030K4, KA0O30K4, KAS030K4, KATO30K4

K79
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115,0 M8 25 11 23 4 12,5 338,0
71 160 110 12 45 130,0 M8 25 14 30 5 16,0 338,0
80 200 130 15 45 165,0 M10 40 19 40 6 12,5 366,0
90 200 130 15 45 165,0 M10 40 24 50 8 27,0 366,0
100 250 180 14 5 215,0 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 420,5
112 250 180 14 5 215,0 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 420,5
132 300 230 12 6 265 Mi2x20 3,0 38 80 10 41,0 438,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.F.79 in Flanschausfiihrung
KF030K4, KAF030K4, KAFS030K4, KAFT030K4

KF79 ‘
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 3375
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 3375
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 365,5
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 365,5
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 420,0
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 420,0
132 300 230 12 6,0 265 Mi12x20 3,0 38 80 10 41,0 4375
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.Z.79 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030K4, KAZ030K4, KAZS030K4, KAZT030K4

KZ79 K
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 337,5
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 3375
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 365,5
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 365,5
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 420,0
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7.5 28 60 8 31,0 420,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 4375
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe KAD.79 in Aufsteckausfiihrung
KADO30K4, KADS030K4, KADT030K4

KAD79
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 3375
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 3375
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 365,5
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 365,5
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 420,0
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 420,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 410 4375
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.89 in FuBausfiihrung
KO030K4, KA0O30K4, KAS030K4, KATO30K4

K89
o
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112-0,5 212 c5 205 205
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130,0 M8 2,5 14 30 5) 16,0 389,5
80 200 130 15 4,5 165,0 M10 4,0 19 40 6 12,5 4135
90 200 130 15 4,5 165,0 M10 4,0 24 50 8 27,0 413,5
100 250 180 14 5,0 215,0 M12x21 75 28 60 8 31,0 468,0
112 250 180 14 5,0 215,0 M12x21 75 28 60 8 31,0 468,0
132 300 230 12 6,0 265,0 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 485,5
160 350 250 15 6,0 300,0 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 5155
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.F.89 in Flanschausfiihrung
KF030K4, KAF030K4, KAFS030K4, KAFT030K4

KF89
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5) 16,0 389,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 4135
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 413,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 468,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 75 28 60 8 31,0 468,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 485,5
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 5155
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe K.Z.89 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030K4, KAZ030K4, KAZS030K4, KAZT030K4

KZ89 K
215,5 8
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 389,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 413,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 413,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 468,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 468,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 485,5
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 5185
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K4

. Getriebe KAD.89 in Aufsteckausfiihrung
KADO30K4, KADS030K4, KADT030K4

KAD89 K
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Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 389,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 413,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 413,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 468,0
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 468,0
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 485,5
160 350 250 15 6,0 300 M16x25 3,0 42 110 12 45,0 5185
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K2

M Getriebe B...29 bis B...49 und K...39 bis K...89

B..030K2, B.F.030K2, B.Z.030K2, BAD.030K2
K..030K2, K.F.030K2, K.Z.030K2, KAD.030K2

o) E < @ F
Q o ﬂ
. = [
|5
M
=
28
£
g
z12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA 25
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 198,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198,0
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 245,0
83 |
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 198,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198,0
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 245,0
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 245,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 3185
k3 |
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 198,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198,0
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 245,0
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 245,0
K49 |
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 185

(® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K2

. Getriebe B...29 bis B...49 und K...39 bis K...89 (Fortsetzung)

Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
0 |
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 188,5

90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5

100 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5

112 250 180 18 50 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5

132 300 230 18 50 265 M12 45 38 80 10 41,0 Jilss

80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 215 188,5

90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5

100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5

112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5

132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 B)I8IS
ks |
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 182,5

90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 182,5

100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 229,5

112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 229,5

132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 307,5

160 350 250 25 6,0 300 M16 66 42 110 12 45,0 352,5
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B..29 in FuBausfiihrung
B030KQ, BA0O30KQ, BAS030KQ

B29
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Welle d 19 M t u
20 23,4 M6 22,8 6
25 27,6 M10 28,3 8
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 279,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 326,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 339,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885

5/48 Siemens MD 50.11 - 2013



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B.F.29 in Flanschausfiihrung
BF030KQ, BAF030KQ, BAFS030KQ

BF29
60 120
k 40
63-0,5 117 el
al=120 |, s 11
25 —= kU
| P
= T el
[] | —H i ] —
' o
® % \3 0 © ‘ °© S o~
/ | | =]
. ™ | T,f —] o8
- :
5 A I H Q
2 ‘% , 9, ol | |a
© N 1 '
T
105
BAF29 BAFS29
80
85 60
o ; o %]’
[To) -t ~
g Y §
o T ol H]:
15
® 24 20
~ i 40
T ©
ol =te .t &l o | o 6O 2 | 4 5
1%} I ‘ I = | ; &
I ; : S
N O rE—L [ [ NS i T o
& Ak 3
* M/ ‘
@ 19 ':E @_& DR M6x16
105 8 h 0,1x45° | @
© 120 © 139 ©
T 93 S 29 25 %
| 5 S [ | | L8
i = 1
= e ——} —
@ L )
Flansch ai b1 to2 ci el f1 si
120 80 6 8 100 3,0 6,6
160 110 6 9 130 315; 9,0
Welle d 19 M t u
20 23,4 M6 22,8 6
25 27,6 M10 28,3 8
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 279,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 326,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 339,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B.Z.29 in Gehauseflanschausfiihrung
BZ030KQ, BAZ030KQ, BAZS030KQ
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Welle d 19 M t u
20 23,4 M6 22,8 6
25 27,6 M10 28,3 8
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 279,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 326,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 339,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe BAD.29 in Aufsteckausfiihrung
BADO30KQ, BADS030KQ

BAD29
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Welle d 19 M t u
20 23,4 M6 22,8 6
25 27,6 M10 28,3 8
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 279,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 326,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 339,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B..39 in FuBausfiihrung
B030KQ, BA0O30KQ, BAS030KQ

B39
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 3275
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 3745
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 3875
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 431,0
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B.F.39 in Flanschausfiihrung
BF030KQ, BAF030KQ, BAFS030KQ
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Flansch ai b1 to2 cl el f1 s1
160 110 6 10 130 35 11,0
200 130 6 12 165 35 11,0
Welle d 19 M t u
30 32,6 M10 33,3 8
35 37 M12 38,3 10
40 47,75 M16 43,3 12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 327,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 374,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 387,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 431,0
@ IS0 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B.Z.39 in Gehauseflanschausfiihrung
BZ030KQ, BAZ030KQ, BAZS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
703 716 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 327,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 374,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 387,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 431,0
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe BAD.39 in Aufsteckausfiihrung
BADO30KQ, BADS030KQ

BAD39
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5| 16,0 327,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 374,5
706 126,0 110 12 4.5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 387,5
708 155,0 130 15 4.5 165 M10 28,0 32 58 10 35,0 431,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B..49 in FuBausfiihrung
B030KQ, BA0O30KQ, BAS030KQ

B49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 369,0
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 416,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 4290
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 4725
710 1925 180 15 50 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 5415
@® 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B.F.49 in Flanschausfiihrung
BF030KQ, BAF030KQ, BAFS030KQ

BF49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 369,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 416,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 429,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 4725
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 5415
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe B.Z.49 in Gehauseflanschausfiihrung
BZ030KQ, BAZ030KQ, BAZS030KQ

BZ49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 369,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 416,0
706 126,0 110 12 45 130 VE 15,0 24 50 8 27,0 429,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 4725
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 5415
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe BAD.49 in Aufsteckausfiihrung
BADO30KQ, BADS030KQ

BAD49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5) 16,0 369,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 416,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 429,0
708 155,0 130 15 4.5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 472,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 5415
@ 1SO 4014 ® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.39 in FuBausfiihrung
K030KQ, KA0O30KQ, KAS030KQ, KAT030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 297,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 3445
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 357,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 401,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.F.39 in Flanschausfiihrung
KF030KQ, KAFO30KQ, KAFS030KQ, KAFT030KQ

KF39
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 300,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 347,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 360,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 2845) 32 58 10 35,0 404,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.Z.39 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030KQ, KAZ030KQ, KAZS030KQ, KAZT030KQ

KZ39
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
703 716 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 300,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 347,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 360,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 404,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe KAD.39 in Aufsteckausfiihrung
KADO30KQ, KADS030KQ, KADT030KQ

KAD39
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 300,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 347,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 360,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 2845) 32 58 10 35,0 404,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.49 in FuBausfiihrung
K030KQ, KA0O30KQ, KAS030KQ, KAT030KQ

K49
k
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 319,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 366,0
706 126,0 110 12 45 130 VE 15,0 24 50 8 27,0 379,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 4225
710 1925 180 15 50 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 4915
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.F.49 in Flanschausfiihrung
KF030KQ, KAFO30KQ, KAFS030KQ, KAFT030KQ

KF49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 323,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 370,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 383,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 427,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 496,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.Z.49 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030KQ, KAZ030KQ, KAZS030KQ, KAZT030KQ

KZ49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 3235
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 370,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 383,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 4270
710 1925 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 496,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe KAD.49 in Aufsteckausfiihrung
KADO30KQ, KADS030KQ, KADT030KQ

KAD49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 323,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 370,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 383,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 427,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 496,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

© Siemens AG 2013

. Getriebe K.69 in FuBausfiihrung
K030KQ, KA0O30KQ, KAS030KQ, KAT030KQ

K69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 343,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 390,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 408,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 446,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 5185
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.F.69 in Flanschausfiihrung
KF030KQ, KAFO30KQ, KAFS030KQ, KAFT030KQ

KF69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 353,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 400,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 413,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 457,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 526,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.Z.69 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030KQ, KAZ030KQ, KAZS030KQ, KAZT030KQ

KZ69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 353,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 400,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 413,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 457,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 526,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe KAD.69 in Aufsteckausfiihrung
KADO30KQ, KADS030KQ, KADT030KQ

KAD69 .
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 353,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 400,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 413,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 457,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 526,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.79 in FuBausfiihrung
K030KQ, KA030,KQ KAS030KQ, KATO30KQ

K79
k
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 360,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 407,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 420,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 463,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 532,5
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.F.79 in Flanschausfiihrung
KF030KQ, KAFO30KQ, KAFS030KQ, KAFT030KQ

KF79
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 359,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 406,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 419,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 463,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 532,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.Z.79 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030KQ, KAZ030KQ, KAZS030KQ, KAZT030KQ

KZ79
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 359,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 406,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 419,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 463,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 532,0
@® 1SO 4014 (@ DIN5480  (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe KAD.79 in Aufsteckausfiihrung
KADO30KQ, KADS030KQ, KADT030KQ

KAD79 k
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 359,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 406,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 419,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 463,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 532,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.89 in FuBausfiihrung
K030KQ, KA0O30KQ, KAS030KQ, KAT030KQ

K89
k
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 411,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 4545
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 467,5
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 511,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 580,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm

5/76 Siemens MD 50.11 - 2013



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.F.89 in Flanschausfiihrung
KF030KQ, KAFO30KQ, KAFS030KQ, KAFT030KQ

KF89
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 4115
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 454.5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 467,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 511,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 580,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe K.Z.89 in Gehauseflanschausfiihrung
KZ030KQ, KAZ030KQ, KAZS030KQ, KAZT030KQ

KZ89
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 411,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 4545
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 467,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 511,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 580,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe KAD.89 in Aufsteckausfiihrung
KADO30KQ, KADS030KQ, KADT030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 411,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 4545
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 467,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 511,0
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 580,0
® 1SO 4014 (@ DIN5480 (® DIN 332-D @ DIN 332  (® Passfeder/-nut DIN 6885 @ 1SO 4762 Ohne Anlageschulter +1 mm
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter KQS

M Getriebe B...29 bis B...49 und K...39 bis K...89

B..030KQS, B.F.030KQS, B.Z.030KQS BAD.030KQS
K..030KQS, K.F.030KQ@S, K.Z.030K, KAD.030KQS

8 B
z5 -
| c5
5
2
al 8
~ (S
8
z12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E 25
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 159,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 159,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 203,0
B...49
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
k.3 |
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 159,5
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 203,0
I
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 131,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 144,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 187,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 256,5
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K8

M Getriebe B...39 bis B...49 und K...39 bis K...89

B..030K8, B.F.030K8, B.Z.030K8, BAD.030K8
K..030K8, K.F.030K8, K.Z.030K8, KAD.030K8

Q (O]
2 — [©O
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N Q
T
o)
foj i
| —t
z12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
808 1565,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 223,0
808 1565,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
808 1565,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 223,0
808 1565,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
808 1565,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
808 1565,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
808 155,0 130 85 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 207,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 256,5

(® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K5

M Getriebe B...29 bis B...49 und K...39 bis K...89

B..030K5, B.F.030K5, B.Z.030K5, BAD.030K5
K..030K5, K.F.030K5, K.Z.030K5, KAD.030K5

8 = 8 T
z5 T
B L 1O
M
=
“4—- g g
| S
3
L
z12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
180 226 2159 22 55 1841 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 200,5
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
180 226 2159 22 55 1841 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 200,5
B...49
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 2159 22 55 1841 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 2159 22 5/ 1841 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
k39 |
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 1143 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
180 226 2159 22 55 1841 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 200,5
K49 |
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 2159 22 55 1841 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 2159 22 55 1841 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
k69 |
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 2159 22 55 1841 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 215,9 22 5/ 1841 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 1143 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 2159 22 55 1841 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 2159 22 55 1841 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
ke
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 103,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 103,0
180 226 2159 22 55 1841 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 185,0
210 226 2159 22 55 1841 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 201,0
250 226 2159 22 5f5 1841 13,5 12 41,275 101,600 9,625 45,491 201,0
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe mit Adapter K3

M Getriebe B...29 bis B...49 und K...39 bis K...89

B..030K3, B.F.030K3, B.Z.030K3, BAD.030K3
K..030K3, K.F.030K3, K.Z.030K3, KAD.030K3

E F
8 3 1
5 — [ ©
)
T 5
2o
2§
':E Q
gt
I
z12

Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
s.2 |
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 201,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 201,0
180 226 2159 22 55 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 257,0
s
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 201,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 201,0
180 226 2159 22 5/ 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 257,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247,5
210 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
ks |
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 201,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 201,0
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 257,0
k4
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 215,9 22 55 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247,5
210 226 2159 22 5f5 1841 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
ke
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247,5
210 226 215,9 22 5,5 184,1 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247,5
210 226 2159 22 55 184,1 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
ke
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 185,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 185,5
180 226 2159 22 5f5 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 241,5
210 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 312,0
250 236 2159 22 5,5 184,1 13,5 558 41,275 101,600 9,525 45,491 342,0
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. SIMOLOC Montagesystem

BADR

KADR

q1 ) g2 to10

|l al0to10

a10 to10

ag7

Einbau-ToleranzmaB to10 bei Positionierung der Drehmoment-

stlitze beachten.

08
m4
%
1 35
SEe }
kel i I | I N I O O ke) %
Q Q S
L N O
E=E=—n
T
=
kel
S Rz16
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SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

W simoLoC Montagesystem (Fortsetzung)

d g6 g7 m4 o8 ql q2 al0 to10
20 58,5 56 18,5 151 102 75 iRl +2,1
1 +0,6
0,75¢
30 62,0 76 22 180,5 116 85 2,5 +2,2
25 +0,7
1,25¢
]
35 65,0 84 24 210,0 134 100 -2,5 +2,6
30 +0,8
1,1875"
40 79,5 94 30 220 140 104 1,5
1,625¢
30 62,0 76 22 160,5 106 75 39 +2,2
25 +0,7
]
35 65,0 84 24 192,0 124 90 35 +2,6
30 +0,8
40 79,5 94 30 217,5 138 102 39 +2,5
35 +0,7
1,5¢
1,625¢
1,4375"
1,375¢
40 79,5 94 30 232,0 150 109 46 +3,2
735 +1,4
50 89,0 114 32 264,0 171 124 45 +3,4
40 +1,5
o
1,9375"
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Kegelradgetriebe

W schutzhaube fiir Hohlwelle

BAS, BAFS, BAZS, BADS KAFS,KAZS,KADS

q1
Mitdrehende 'J“
Schutzkappe J O:Tﬁ
Mitdrehende
Schutzkappe
N~
| Q -—t-
~ 5 ] L
oS S - - ‘
S - \
& _E !
Schutzhaube O ‘
Stahl \
Schutzhaube Q10 9
Stahl | : |
qls
Schutzhaube fur Hohlwelle und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Getriebetyp BA..29 BA..39 BA..49 KA..39 KA..49 KA..69 KA..79 KA..89

55 84 84 76,0 84 84 94,0 119,0
91 102 17 89,5 107 115 125,5 142,5
g7s 58 86 86 82,5 86 99 99,0 137,0
qls 91 119 134 109,0 122 126 132,5 176,5
BADR KADR
ql
Mitdrehende
Schutzkappe
Mitdrehende
Schutzkappe ~
o
N~
'S Q
o R
N~
Q
Schutzhaube
Stahl
Schutzhaube
Stahl | | ;
qls

Schutzhaube fur Hohlwelle mit SIMOLOC Montagesystem
Getriebetyp BADR29 BADR39 BADR49

KADR39 KADR49 KADRG69 KADR79

KADR89
Mitdrehende Schutzkappe
g7 56 76 84 (94) 76 84 94 94 114
qt 102 116 134 (140) 106 124 138 150 171
g7s 58 82,5 86 (99) 82,5 86 99 99 137
qls 105 119,0 137 (143) 109 127 141 153 174

() MaB in Klammern bei Hohlwelle d=40 und d=1,625"

5/86 Siemens MD 50.11 - 2013




© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Kegelradgetriebe

. Innenkontur der Flanschausfiihrung

Konstruktionshinweise fur die Gestaltung der kundenseitigen Schnittstelle, z. B. Einsteckwelle bei Hohlwellenausfuhrung

S S %
Ql 8 §
Getriebetyp BAF.29 BAF.29 BAF.39 BAF.49 KAF.39 KAF.49 KAF.69 KAF.79 KAF.89
al 120 160 200 200 160 200 250 250 300
di 66 66 90 90 77 86 100 100 126
d2 66 98 115 115 82 94 106 106 174
11 0,0 6,5 10,0 10,0 8,5 12,5 10,0 10,0 18,0
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Orientierung

Ubersetzungen und Drehmomente

Auswahl- und Bestelldaten

Wirkungsgrade
Auswahl- und Bestelldaten

MaBe
MaBbild Ubersicht
Stirnradschneckengetriebe

mit Adapter K4
C..29

C.F29
C.Z2.29
CAD.29
C..39
C.F39
C.Z2.39
CAD.39
C..49
C.F.49
C.Z.49
CAD.49
C..69
C.F.69
C.Z.69
CAD.69
C..89
C.F.89
C.Z.89
CAD.89
Stirnradschneckengetriebe

mit Adapter K2
C..29 bis C..89

MaBe (Fortsetzung)
Stirnradschneckengetriebe

mit Adapter KQ
C..29

C.F29
C.Z.29
CAD.29
C..39
C.F.39
C.Z.39
CAD.39
C..49
C.F49
C.Z.49
CAD.49
C..69
C.F.69
C.Z.69
CAD.69
C..89
C.F.89
C.Z.89
CAD.89
Stirnradschneckengetriebe

mit Adapter KQS
C..29 bis C..89

Stirnradschneckengetriebe

mit Adapter K8
C..49 bis C..89

Stirnradschneckengetriebe

mit Adapter K5
C..29 bis C..89

Stirnradschneckengetriebe

mit Adapter K3
C..29 bis C..89

SIMOLOC Montagesystem
Schutzhaube fur Hohlwelle
Innenkontur der Flanschflache
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Orientierung

Bild 6-1  Stirnradschneckengetriebe C

Getriebebezeichnung Anzahl der BaugréBen Maximales Abtriebsmoment Getriebelibersetzung Maximale Motorleistung
Ton i P
Nm - kW

C29 ... C89 (2-stufig) & 95...1410 6,2 ...363 9,2

SIMOGEAR Stirnradschneckengetriebe sind in folgenden
Varianten zum Anbau in jeder Einbaulage lieferbar:

m 2 Ubersetzungsstufen

B Aufsteckausfihrung mit Drehmomentstttze
m Flanschausfuhrung

® Ausflhrung mit integriertem Geh&useflansch

m FuBausfthrung
B Hohlwellenausfuhrung mit Passfeder oder Schrumpfscheibe
m Vollwellenausfihrung mit Passfeder (einseitig oder beidseitig)

Bei Stirnradschneckengetrieben wird die Drehmomentstitze
lose mitgeliefert, damit der Anbau beliebig vor Ort erfolgen
kann. Die Lage der Drehmomentstutze ist frei wahlbar.
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Ja Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min~" Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
265,2 6¥6) 54 4410 0,05 1326/5 v v / 2KJ3601 - EMAOQO - 0 B M2
230,1 6,3 61 4 380 0,05 2301/10 v v / 2KJ3601 - ENAON-0ONL2
209,18 6,9 66 4350 0,06 2301/11 v v v/ 2KJ3601 - BN AOQO - 0 B K2
179,4 8,1 73 4310 0,08 897/5 v v v/ 2KJ3601 - EMAO N-0 W J2
163,09 8,9 77 4290 0,1 1794/11 v v v/ 2KJ3601 - EM AO N - 0 W H2
143 10 83 4 260 0,11 143/1 v v v/ 2KJ3601 - BN AO N- 0 B G2
127,64 11 87 4 240 0,13 1 404/11 v v v / 2KJ3601 - EHNAON-0NF2
113,75 13 90 4 230 0,16 455/4 v v v/ 2KJ3601 - EMAON-0 W E2
105 14 91 4220 0,19 105/1 v v v / 2KJ3601 - EH AOQ0 B - 0 B D2
91,93 16 93 4210 0,21 1287/14 v v v 7/ 2KJ3601 - ENAQO N-0 EC2
80,6 18 94 4210 0,22 403/5 v v v/ 2KJ3601 - EHAO N - 0 H B2
73,12 20 95 4200 0,26 585/8 v v v/ 2KJ3601 - EH AOQO N - 0 B A2
68,82 21 95 4 200 0,3 1170/17 v v v/ 2KJ3601 - ENAON-0 EX1
60,67 24 95 4200 0,33 182/3 v v v/ 2KJ3601 - ENAONE-OBW
52,65 28 95 4 200 0,43 1 053/20 v v v/ 2KJ3601 - ENAON-0 N V1
49,87 29 75 4300 0,05 748/15 v v v / 2KJ3601 - ENAON-0 N U1
43,27 34 77 4120 0,06 649/15 v v v/ 2KJ3601 - ENAON-0ONTH
39,33 37 79 3930 0,07 118/3 v v v / 2KJ3601 - EMAO M- 0 B St
33,73 43 81 3 660 0,08 506/15 v v v/ 2KJ3601 - ENAON-0 ER1
32,64 44 62 3770 0,05 816/25 v v v / 2KJ3601 - ENAO N- 0 N Q1
28,32 51 64 3520 0,06 708/25 v v v/ 2KJ3601 - ENAON-0 NP1
25,75 56 66 3350 0,07 1416/55 v v v/ 2KJ3601 - ENAON-0 N N1
22,08 66 69 3080 0,09 552/25 v v v 7/ 2KJ3601 - ENAON-0EM
20,07 72 70 2940 0,11 1 104/55 v v v/ 2KJ3601 - ENAON-0 N L1
17,6 82 71 2750 0,12 88/5 v v v 7/ 2KJ3601 - ENAON-0 BK1
15,71 92 72 2590 0,15 864/55 v v v / 2KJ3601 - ENAON-0 N J1
14 104 73 2440 0,18 14/1 v v v/ 2KJ3601 - EMAQO N-0 BN H1
12,92 112 73 2 340 0,21 168/13 v v v/ 2KJ3601 - ENAON- 0 N G1
11,31 128 73 2190 0,24 396/35 v v v / 2KJ3601 - ENAON-O0NF1
9,92 146 73 2060 0,26 248/25 v v v/ 2KJ3601 - EMAON-0 N E1
9 161 74 1880 0,31 9/1 v v v / 2KJ3601 - EMAON- 0 HD1
8,47 171 74 1800 0,36 144/17 v v v/ 2KJ3601 - ENAON-OMNCH
7,47 194 74 1630 0,4 112/15 v v v / 2KJ3601 - ENAON- 0 EB1
6,48 224 67 1790 0,52 162/25 v v v/ 2KJ3601 - EHAON-0 N A1

Bestell-Nr. Ergdnzung

Wellenausfuhrung = Seite 8/39 1 oder 9

AdapterbaugréBe K4 B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3

Adaptertyp

Getriebe-Befestigungsart — Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Ry K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
299 48 158 6310 0,04 299/1 v  / 2KJ3602 - MM A0 N - 0 W N2
265,2 55 158 6310 0,05 1326/5 7/ /7 / 2KJ3602 - EM A0 N - 0 B M2
230,1 6,3 159 6 300 0,06 2301/10 v /7 / 2KJ3602 - EMAO N-0 NL2
209,18 69 160 6 300 0,07 2301/11 v v / / 2KJ3602 - EM A0 W - 0 W K2
179,4 8,1 160 6 300 0,09 897/5 v /7 / 2KJ3602 - EMAO N -0 W J2
163,09 89 161 6 300 0,11 1 794/11 v v / / 2KJ3602 - EM A0 W - 0 W H2
143 10 161 6 300 0,12 143/1 v v v / / 2KJ3602 - RN AO N-0 N G2
127,64 11 162 6 290 0,15 1404/11 v v v vV / 2KJ3602 - EMAO N-0 W F2
113,75 13 162 6290 0,18 455/4 v 7/ 7/ /S 2KJ3602 - EM A0 N - 0 W E2
105 14 162 6290 0,21 105/1 v v v/ vV / 2KJ3602 - RN AO N - 0 W D2
91,93 16 162 6290 0,24 1287/14 v 7/ 7/ /S 2KJ3602 - EMAO N-0 N C2
80,6 18 163 6230 0,26 403/5 v v 7/ v/ 2KJ3602 - EM A0 N - 0 W B2
73,12 20 163 5990 0,31 585/8 v v /7 // 2KJ3602 - EM A0 N - 0 W A2
68,82 21 163 5840 0,36 1170/17 v v 7/ vV / 2KJ3602 - ENAON-0EX1
60,67 24 160 5580 0,4 182/3 v v v v/ 2KJ3602 - EMAO M- 0 B W1
52,65 28 150 5350 0,62 1053/20 v v 7/ / / 2KJ3602 - EMAON-0 N V1
49,87 29 142 4980 0,06 748/15 v v / / 2KJ3602 - EM A0 W - 0 W U1
43,27 34 144 4 660 0,07 649/15 v 7/ /7 / 2KJ3602 - EMAON-0NT1
39,33 37 146 4 440 0,08 118/3 v v / / 2KJ3602 - EM A0 N- 0 N St
33,73 43 149 4110 0,11 506/15 v 7/ /7 / 2KJ3602 - EM A0 N - 0 N R1
32,64 44 170 3600 0,06 816/25 v v / / 2KJ3602 - ENAO N-0 N Q1
28,32 51 175 3280 0,08 708/25 v o/ /7 / 2KJ3602 - EM A0 M- 0 NP1
25,75 56 177 3080 0,1 1416/55 v v / / 2KJ3602 - EM A0 N-0 W N1
22,08 66 180 2700 0,12 552/25 o/ /7 / 2KJ3602 - EM A0 N - 0 B M1
20,07 72 181 2390 0,15 1104/55 v v /T / 2KJ3602 - EMAO N-0 N L1
176 82 183 1960 0,18 88/5 v v /7 /S 2KJ3602 - EM A0 W - 0 N K1
15,71 92 183 1660 0,22 864/55 v v 7/ v/ 2KJ3602 - RN AO N-0 HmJ1
14 104 184 1330 0,26 14/1 v v v v/ 2KJ3602 - EM A0 W - 0 W H1
12,92 112 181 1270 0,31 168/13 v v v / / 2KJ3602 - ENAO N -0 N G1
11,31 128 171 1320 0,37 396/35 v v v v/ 2KJ3602 - EM A0 N-0 NF1
9,92 146 163 1310 0,43 248/25 v v v/ /S / 2KJ3602 - EM A0 M- 0 N E1
9 161 157 1310 0,51 9/ v v v vV / 2KJ3602 - EM A0 W - 0 m D1
8,47 171 154 1280 0,59 144/17 v v v/ /S / 2KJ3602 - ENAON-0NC1
7,47 194 136 1570 0,7 112/15 v v v/ vV / 2KJ3602 - EMAO N- 0 N B1
6,48 224 118 1840 0,92 162/25 v v 7/ // 2KJ3602 - EM A0 N - 0 W A1

Bestell-Nr. Ergédnzung

Wellenausflhrung = Seite 8/39 1 oder 9

AdapterbaugréBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3

Adaptertyp

Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
299 48 285 9 600 0,04 299/1 v / 2KJ3603 - EH AO N - 0 B N2
265,2 55 290 8 590 0,05 1326/5 v v / 2KJ3603 - BN AQO N- 0 W M2
230,1 6,3 290 8 590 0,06 2301/10 v v / 2KJ3603 - ENAON-0NL2
209,18 6,9 290 8 590 0,08 2301/11 v v v 7/ 2KJ3603 - EEH AOQO - 0 B K2
179,4 8,1 290 8 590 0,1 897/5 v v v/ 2KJ3603 - ENAON-0 N J2
163,09 89 295 8 230 0,12 1794/11 v v v/ 2KJ3603 - EH AOQO N - 0 B H2
143 10 295 7780 0,14 1431 v v v v v / 2KJ3603 - EMAON-0 NG2
127,64 11 295 7 410 0,17 1 404/11 v v v v v / 2KJ3603 - ENAON-0NEF2
113,75 13 295 7 050 0,21 455/4 v v v v v / 2KJ3603 - EHAON-0 W E2
105 14 295 6810 0,25 105/1 v v v v v / 2KJ3603 - EM A0 N- 0 HD2
91,93 16 295 6 420 0,28 1287/14 v v v v v / 2KJ3603 - EHAON-0 NC2
80,6 18 285 6 130 0,32 403/5 v v v v v / 2KJ3603 - EM A0 N- 0 B B2
73,12 20 275 5950 0,38 585/8 v v v v v / 2KJ3603 - EH AOQO - 0 B A2
68,82 21 265 5870 0,44 1170/17 v v v v v / 2KJ3603 - ENAON-0 N X1
60,67 24 255 5630 0,51 182/3 v v v v v / 2KJ3603 -ENAON-OB W
52,65 28 240 5400 0,67 1053/20 v v v v v / 2KJ3603 - ENAON-0 NV
49,87 29 295 4310 0,08 748/15 v v v 7/ 2KJ3603 - ENAON-0 B U1
43,27 34 295 3990 0,09 649/15 v v v/ 2KJ3603 - ENAON-O0ONET
39,33 37 295 3780 0,11 118/3 v v v/ 2KJ3603 - BN AQ N -0 m St
33,73 43 295 3 460 0,15 506/15 v v v/ 2KJ3603 - ENAON-0 ER1
30,67 47 295 3270 0,18 92/3 v v v 7/ 2KJ3603 - ENAO N-0 m Q1
26,89 54 295 3010 0,22 242/9 v v v v v / 2KJ3603 - ENAON-0 NP1
24 60 295 2800 0,26 24/1 v v v v v / 2KJ3603 - EMAQO N-0 B N1
21,39 68 300 2570 0,32 385/18 v v v v v / 2KJ3603 -ENAONE-OEM
19,74 73 290 2530 0,38 770/39 v v v v v / 2KJ3603 - ENAQON-0 N L1
17,29 84 275 2450 0,46 121/7 v v v v v / 2KJ3603 - ENAON-0 EK1
15,16 96 265 2340 0,55 682/45 v v v v v / 2KJ3603 - ENAQO N-0 W J1
13,75 105 250 2 330 0,66 55/4 v v v v v / 2KJ3603 - EMAON-0 N H1
12,94 112 235 2380 0,75 220/17 v v v v v / 2KJ3603 - EN A0 N- 0 N G1
11,41 127 210 2420 0,91 308/27 v v v v v / 2KJ3603 - ENAON-0MNF1
9,9 146 183 2470 1,2 99/10 v v v v v / 2KJ3603 - EHNAO N-0 N E1
9 161 215 1050 0,93 91 v v v v v / 2KJ3603 - EHAON-0 ND1
8,47 171 205 1170 1,06 144/17 v v v v v / 2KJ3603 - ENAON-O0NC1
7,47 194 181 1490 1,31 112/15 v v v v v / 2KJ3603 - BN AQO N -0 EB1
6,48 224 157 1800 1,73 162/25 v v v v v / 2KJ3603 - ENAON-0 N A1

Bestell-Nr. Ergédnzung

Wellenausflhrung = Seite 8/39 1 oder 9

AdapterbaugréBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3

Adaptertyp

Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
360 4 560 11800 0,07 1079/3 v / 2KJ3604 - EHAOQ N -0 B M2
319,8 45 575 11700 0,09 1599/5 v v / 2KJ3604 - ENAON-0NL2
280,8 52 590 11700 0,11 1 404/5 v v / 2KJ3604 - EH AOQO N - 0 B K2
255,27 57 600 11700 0,13 2808/11 v v v 7/ 2KJ3604 - EM AOQ N -0 W J2
218,4 6,6 595 11700 0,15 1092/5 v v v/ 2KJ3604 - EH AOQ N - 0 W H2
198,55 73 575 11700 0,19 2 184/11 v v v/ 2KJ3604 - BN AOQO N- 0 B G2
175,5 83 545 11700 0,22 351/2 v v v v v / 2KJ3604 - ENAON-0 NF2
159,55 9,1 525 11400 0,29 1 755/11 v v v v v / 2KJ3604 - EMAQO N -0 W E2
139,75 10 495 10900 0,34 559/4 v v v v v / 2KJ3604 - RN AO N - 0 W D2
129 11 480 10600 0,4 12911 v v v v v / 2KJ3604 - ENAON-0 EC2
114,21 13 460 10200 0,47 1599/14 v v v v v v / 2KJ3604 - RN AO N -0 W B2
102,5 14 625 8 360 0,1 205/2 v v / / 2KJ3604 - EH AOQO B -0 H A2
920 16 585 8 100 0,12 90/1 v v v/ 2KJ3604 - EHNAQO N-0 E X1
81,82 18 610 7 560 0,15 900/11 v v v/ 2KJ3604 - ENAONE-OBEW
70 21 580 7170 0,18 70/1 v v v/ 2KJ3604 - ENAON-0 B V1
63,64 23 545 7 060 0,22 700/11 v v v/ 2KJ3604 - ENAQON-0 B U1
56,25 26 520 6 790 0,26 225/4 v v v v v / 2KJ3604 - ENAONE-O0ETH
51,14 28 500 6 600 0,33 1125/22 v v v v v / 2KJ3604 - EHAQ N - 0 W St
44,79 32 475 6 340 0,4 1075/24 v v v v v / 2KJ3604 - ENAON-0 ER1
41,35 35 455 6 220 0,47 1075/26 v v v v v / 2KJ3604 - ENAO N- 0 N Q1
36,61 40 435 6 000 0,55 1025/28 v v v v v v/ 2KJ3604 - ENAQON-0 NP1
30 48 460 4930 0,44 30/1 v v v v v / 2KJ3604 - EMAO N-0 W N1
26,28 55 460 4 590 0,54 473/18 v v v v v / 2KJ3604 - ENAON-0EM
24,26 60 455 4 430 0,63 946/39 v v v v v / 2KJ3604 - ENAON-0 N L1
21,48 68 435 4290 0,76 451/21 v v v v v v/ 2KJ3604 - ENAON- 0 BK1
17,88 81 405 4080 1,05 143/8 v v v v v v / 2KJ3604 - ENAQO N-0 W J1
15,88 91 320 4110 0,82 1032/65 v v v v v / 2KJ3604 - EHNAQO N-0 W H1
14,06 103 320 3860 1 492/35 v v v v v v / 2KJ3604 - EHNAQO N -0 B G1
11,7 124 330 3300 1,4 117/10 v v v v v v / 2KJ3604 - ENAON-0NF1
11,01 132 E85 3020 1,59 936/85 v v v v v v / 2KJ3604 - BN AQO N-0 N E1
9,87 147 340 2590 1,91 148/15 v v v v v v / 2KJ3604 - EMAQO N -0 B D1
84 173 345 2780 26 42/5 v v v v v v/ 2KJ3604 - ENAON-O0NCH
7,2 201 315 3090 35 36/5 v v v v / 2KJ3604 - ENAON-0 N B1
6,2 234 270 3130 46 31/5 v v v vV / 2KJ3604 - BN AQO N -0 N A1
Bestell-Nr. Erganzung
Wellenausfihrung - Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugréBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Ubersetzungen und Drehmomente

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Getriebe Adapter Bestell-Nr.
i ny Ton Fro Jg Rex K4 63 71 80 90 100 112 132 160 (Bestell-Nr. Erganzung = unten)
- min! Nm N 104 kgm? - K2 80 90 100 112 132 160
KQ 703 704 706 708 710
K8 808 810
K5 56 140 180 210 250
K3 56 140 180 210 250
363 4 1360 16 400 0,47 3627/10 v v / 2KJ3606 - HE M AO N - 0 W N2
329,73 4,4 1370 16 400 0,567 3627/11 v 7/ / 2KJ3606 - EH AOQ N - 0 B M2
295,75 49 1390 16300 0,78 1183/4 v v v v / 2KJ3606 - EMAQO N-0 WL2
265,91 55 1400 16300 0,88 2925/11 v v v v / 2KJ3606 - EH AOQ0 B - 0 B K2
240,5 6 1410 16300 0,98 481/2 v v v v / 2KJ3606 - EH AQ N -0 W J2
222 6,5 1410 16300 1,16 222/1 v v v v / 2KJ3606 - E M AOQ - 0 W H2
203,36 7,1 1370 16 400 1,47 2847/14 v v v v v / 2KJ3606 - EH AO N- 0 B G2
170,62 85 1300 16500 1,59 1365/8 v v v v v / 2KJ3606 - EH AQO N-0 B F2
160,59 9 1270 16500 1,81 2730/17 v v v v v / 2KJ3606 - EEM AO N - 0 W E2
147,33 9,8 1210 16600 1,99 442/3 v v v v v / 2KJ3606 - EH AOQO N - 0 D2
128,7 11 1150 16 200 2,8 1287/10 v v v v v / 2KJ3606 - EHAQO N-0 mC2
115,23 13 1090 15700 34 2535/22 v v v v / 2KJ3606 - EH AQO N- 0 HB2
100,75 14 1030 15100 4 403/4 v v v v / 2KJ3606 - EEH AOQO H- 0 B A2
86,48 17 975 14 300 45 1989/23 v v v v / 2KJ3606 - EH AQ N - 0 B X1
76,44 19 925 13800 6,2 1911/25 v v v v / 2KJ3606 - ENAON-OBE W
65 22 865 13100 7,4 651 v v / 2KJ3606 - EHAQO N -0 B V1
55,61 26 1130 9860 0,87 1001/18 v v v v / 2KJ3606 - EMAQO N-0 B U1
50 29 1140 9 240 1 50/1 v v v v / 2KJ3606 - ENAON-0NETH
4522 32 1150 8670 1,12 407/9 v v v v / 2KJ3606 - EE AO N - 0 B S1
41,74 35 1160 8 220 1,32 1628/39 v v v v / 2KJ3606 - EE AQO N - 0 HR1
38,24 38 1170 7 750 1,67 803/21 v v v v /S 7 2KJ3606 - EE AOQO B - 0 B Q1
32,08 45 1180 6 930 1,86 385/12 v v v v /7 2KJ3606 - EEAQO N-0 HP1
30,2 48 1180 6 680 2,1 1540/54 v v v v v 7 2KJ3606 - EE AOQ N - 0 H N1
27,7 52 1150 6 490 2,4 748/27 v v v v /7 2KJ3606 - EEAQO H-0 H M1
25,03 58 955 5380 1,97 876/35 v v v v /7 2KJ3606 - EHAQO H-0 N L1
21 69 980 4010 23 211 v v v v /7 2KJ3606 - EE AOQO N - 0 HK1
19,76 73 1010 3230 2,6 336/17 v v v v v 7 2KJ3606 - EEAQO N - 0 B J1
18,13 80 1020 2610 29 272/15 v v v v v 7/ 2KJ3606 - EE AOQO N - 0 B H1
15,84 92 1050 2740 4 396/25 v v v v v v/ 2KJ3606 - EEHAQO B - 0 B G1
14,18 102 1070 3600 5) 156/11 v v v vV 7/ 2KJ3606 - EEAQO N - 0 EF1
12,4 117 1030 4 470 6,1 62/5 v v v v / 2KJ3606 - EE AOQO N - 0 B E1
10,64 136 900 5250 7,3 1224/115 v v v v / 2KJ3606 - EE AO N - 0 B D1
9,41 154 795 5 450 9,8 1176/125 v v v v / 2KJ3606 - EEMAO N- 0 NC1
8 181 675 5510 12 8/1 /7 2KJ3606 - EEAQO N - 0 N B1
6,86 211 580 5510 16 48/7 v v / 2KJ3606 - ENAO N-0 N A1
Bestell-Nr. Ergdnzung
Wellenausfiihrung = Seite 8/39 1 oder 9
AdapterbaugroBe K B C D E F G H J 4
K2 D E F G H J 2
KQ A B C D E 7
K8 A B 8
K5 A B C D E 5
K3 A B C D E 3
Adaptertyp
Getriebe-Befestigungsart = Seite 8/35 A, D, F oder H
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten
Mot = 2 800 min~? Mot =1 400 min-? Mot = 900 min™"
i ny o Pmot 7 ny o Pmot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

265,2 10,6 54 0,10 64 53 54 <0,06 57 3,4 54 <0,06 54 2KJ3601 - EM AQ H- 0 W M2
230,1 12,2 61 0,12 65 6,1 61 0,07 58 3,9 61 <0,06 55 2KJ3601 - ENAQON-0 NL2
209,18 13,4 66 0,14 66 6,7 66 0,08 59 4,3 66 <0,06 55 2KJ3601 - EM A QO W - 0 W K2
179,4 156 73 0,18 68 7,8 73 0,10 61 5 73 0,07 56 2KJ3601 - EN A0 N -0 W J2
163,09 172 77 020 69 8,6 77 0,11 62 5,5 77 0,08 57 2KJ3601 - EM AQO W - 0 W H2
143 196 83 0,25 70 9,8 83 0,14 63 6,3 83 0,09 58 2KJ3601 - ENAO N-0 N G2
127,64 22 87 028 71 11 87 0,16 64 7,1 87 0,11 60 2KJ3601 - EM AQO N- 0 mF2
113,75 25 90 0,33 71 12,3 90 0,18 65 7,9 90 0,12 61 2KJ3601 - EM AQO W -0 W E2
105 27 91 036 72 13,3 91 0,19 66 8,6 91 0,13 62 2KJ3601 - EHNAQ B - 0 B D2
91,93 30 93 0,41 72 155 93 022 68 9,8 93 0,15 63 2KJ3601 - EMAO N-0 W C2
80,6 35 94 0,48 72 17,4 94 0,25 69 11,2 94 0,17 64 2KJ3601 - E M AO N - 0 W B2
73,12 38 95 0,52 73 19,1 95 027 70 123 95 0,19 65 2KJ3601 - EM AOQO W - 0 W A2
68,82 41 95 056 73 20 95 0,28 70 13,1 95 0,20 66 2KJ3601 - EMAQ H- 0 B X1
60,67 46 94 062 73 23 95 032 71 148 95 022 67 2KJ3601 - ENAON-O0BEW
52,65 53 81 0,62 73 27 95 038 72 17,1 95 025 69 2KJ3601 - ENAQON-0 B V1
49,87 56 75 051 86 28 75 0,27 82 18 75 0,18 80 2KJ3601 - ENAQO N-0 W U1
43,27 65 77 0,61 87 32 77 0,31 83 21 77 0,21 81 2KJ3601 - ENAON-0NETH
39,33 71 79 0,68 87 36 79 0,36 84 23 79 0,24 81 2KJ3601 - EMAO N -0 W St
33,73 83 81 0,81 88 42 81 0,42 85 27 81 028 82 2KJ3601 - ENAQO N-0 B R1
32,64 86 62 0,63 89 43 62 0,33 85 28 62 0,22 83 2KJ3601 - ENAO N-0 N Q1
28,32 99 64 0,75 89 49 64 0,39 86 32 64 026 84 2KJ3601 - ENAQO N-0 W P1
25,75 109 66 0,85 89 54 66 0,43 87 35 66 0,29 84 2KJ3601 - ENAQO N- 0 B N1
22,08 127 69 1,00 90 63 69 052 87 41 69 0,35 85 2KJ3601 - EMAON-0 N M
20,07 140 70 1,10 90 70 70 0,59 88 45 70 0,39 86 2KJ3601 - ENAQO N- 0 B L1
17,6 1859 71 1,30 90 80 71 0,68 88 51 71 0,44 86 2KJ3601 - BN AQO N - 0 BK1
15,71 178 72 1,50 90 89 72 0,76 89 57 72 0,50 87 2KJ3601 - ENAO N -0 H J1
14 200 73 1,7 90 100 73 0,86 89 64 73 056 87 2KJ3601 - EMAQO N -0 W H1
12,92 217 69 1,8 90 108 73 093 89 70 73 0,61 88 2KJ3601 - ENAO N- 0 N G1
11,31 248 61 1,8 90 124 73 1,10 90 80 73 0,70 88 2KJ3601 - ENAON-0MNF1
9,92 282 53 1,8 90 141 73 1,20 90 91 73 0,79 89 2KJ3601 - EMAQO N -0 W E1
9 311 48 1,8 90 156 74 1,30 90 100 74 0,87 89 2KJ3601 - EMAQ N - 0 mD1
8,47 331 45 1,8 90 165 74 1,40 90 106 74 092 89 2KJ3601 - ENAON-0NC1
7,47 375 40 1,8 90 187 74 1,6 90 120 74 1,00 90 2KJ3601 - ENAQO N - 0 mB1
6,48 432 35 1,8 90 216 69 1,7 90 139 74 1,20 90 2KJ3601 - BN AQO N -0 W A1

¥ Protmax = 1.5 kW

6/8 Siemens MD 50.11 - 2013



© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)
Mot = 700 min~? Mot = 500 min™" Nmot = 100 min™
i ny on  Pmnot 7 ny o Pnot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

265,2 2,6 54 <0,06 52 1,9 54 <0,06 51 0,38 54 <0,06 48 2KJ3601 - EM AQ H- 0 W M2
230,1 3 61 <0,06 53 2,2 61 <0,06 51 0,43 61 <0,06 48 2KJ3601 - ENAQON-0 NL2
209,18 33 66 <0,06 54 2,4 66 <0,06 52 0,48 66 <0,06 48 2KJ3601 - EM A QO W - 0 W K2
179,4 3.9 73 0,06 55 2,8 73 <0,06 53 056 73 <0,06 48 2KJ3601 - BN AQ N -0 W J2
163,09 4,3 77 0,06 55 3,1 77 <0,06 53 061 77 <0,06 48 2KJ3601 - EM AQO W - 0 W H2
143 4,9 83 0,08 56 3,5 83 0,06 54 0,7 83 <0,06 48 2KJ3601 - ENAQO N-0 B G2
127,64 5,5 87 0,09 57 3,9 87 0,07 55 0,78 87 <0,06 49 2KJ3601 - EM AQO N- 0 mF2
113,75 6,2 90 0,10 58 4,4 90 0,08 55 0,88 90 <0,06 49 2KJ3601 - EM AQO W -0 W E2
105 6,7 91 0,11 59 4,8 91 0,08 56 0,95 o1 <0,06 49 2KJ3601 - EHNAQ B - 0 B D2
91,93 7,6 93 0,12 60 54 93 0,09 57 1,1 92 <0,06 49 2KJ3601 - EMAO N-0 W C2
80,6 8,7 94 0,14 62 6,2 94 0,11 58 1,2 91 <0,06 49 2KJ3601 - E M AO N - 0 W B2
73,12 9,6 95 0,15 63 6,8 55 0,11 59 1,4 91 <0,06 50 2KJ3601 - EM AOQO W - 0 W A2
68,82 10,2 95 0,16 63 7,3 95 0,12 60 1,5 90 <0,06 50 2KJ3601 - EMAQ H- 0 B X1
60,67 11,6 95 0,18 65 8,2 958 0,13 61 1,6 90 <0,06 50 2KJ3601 - ENAON-O0BEW
52,65 133 95 0,20 66 95 95 0,15 63 1,9 90 <0,06 51 2KJ3601 - ENAQON-0 B V1
49,87 14 75 0,14 78 10 75 0,10 77 2 75 <0,06 73 2KJ3601 - ENAQO N-0 W U1
43,27 16,2 77 0,17 79 16 77 012 77 2,3 77 <0,06 73 2KJ3601 - ENAON-0NETH
39,33 178 79 0,19 80 12,7 79 0,14 78 2,5 79 <0,06 73 2KJ3601 - EMAO N -0 W St
33,73 21 81 0,22 81 14,8 81 0,16 79 3 81 <0,06 73 2KJ3601 - ENAQO N-0 B R1
32,64 21 62 0,17 82 15,3 62 0,12 80 3,1 62 <0,06 77 2KJ3601 - ENAO N-0 N Q1
28,32 25 64 0,21 82 17,7 64 0,15 81 3,5 64 <0,06 77 2KJ3601 - ENAQO N-0 W P1
25,75 27 66 023 83 19,4 66 0,17 81 3,9 66 <0,06 77 2KJ3601 - ENAQO N- 0 B N1
22,08 32 69 0,28 84 23 69 020 82 4,5 69 <0,06 77 2KJ3601 - EMAON-0 N M
20,07 35 70 0,31 84 25 70 0,22 82 5 70 <0,06 77 2KJ3601 - EMAON-0 N L1
17,6 40 71 0,35 85 28 71 025 83 57 71 0,06 77 2KJ3601 - BN AQO N - 0 BK1
15,71 45 72 0,40 86 32 72 029 84 6,4 72 0,06 78 2KJ3601 - ENAQO N-0 W J1
14 50 73 0,44 86 36 73 0,33 84 7,1 73 0,07 78 2KJ3601 - EMAQO N -0 W H1
12,92 54 73 0,48 87 39 73 0,35 85 7,7 73 0,08 78 2KJ3601 - ENAO N- 0 N G1
11,31 62 73 055 87 44 73 0,40 85 8,8 73 0,09 78 2KJ3601 - ENAON-0MNF1
9,92 71 73 0,63 88 50 73 0,45 86 10,1 73 0,10 79 2KJ3601 - EMAQO N -0 W E1
9 78 74 0,68 88 56 74 0,50 87 11,1 74 0,11 79 2KJ3601 - EMAQ N - 0 mD1
8,47 83 74 0,73 89 59 74 053 87 18 74 0,12 79 2KJ3601 - ENAON-0NC1
7,47 94 74 0,82 89 67 74 0,59 88 13,4 74 0,13 80 2KJ3601 - ENAQO N - 0 mB1
6,48 108 74 0,94 89 77 74 0,68 88 154 74 0,15 80 2KJ3601 - BN AQO N -0 W A1
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)
Mot = 2 800 min~? Mot =1 400 min-? Mot = 900 min™"
i ny on  Pmnot 7 ny o Pnot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

299 9,4 158 025 62 4,7 158 0,14 55 3 158 0,10 51 2KJ3602 - EEM AQO W - 0 W N2
265,2 10,6 158 0,28 64 5,3 158 0,16 56 3,4 158 0,11 52 2KJ3602 - BN AOQ N - 0 B M2
230,1 122 159 0,31 65 6,1 159 0,18 58 3,9 159 0,12 58 2KJ3602 - ENAQO N-0 mL2
209,18 134 160 0,34 66 6,7 160 0,19 59 4,3 160 0,13 54 2KJ3602 - EH AOQO B - 0 B K2
179,4 156 160 0,39 67 7,8 160 0,22 60 5 160 0,15 56 2KJ3602 - EM AOQ - 0 W J2
163,09 17,2 161 0,43 68 8,6 161 024 61 5 161 0,16 56 2KJ3602 - EH AOQO N - 0 W H2
143 196 161 048 69 9,8 161 026 63 6,3 161 0,18 58 2KJ3602 - RN AO N-0 N G2
127,64 22 162 054 69 11 162 0,29 64 71 162 0,20 59 2KJ3602 - EM AQO N-0 W F2
113,75 25 162 061 69 123 162 032 65 7,9 162 0,22 60 2KJ3602 - ENAQO N-0 mE2
105 27 162 066 70 13,3 162 0,34 66 8,6 162 0,24 61 2KJ3602 - EM AOQO W - 0 m D2
91,93 30 158 0,71 70 152 162 0,39 67 9,8 162 0,27 63 2KJ3602 - EMAO N -0 N C2
80,6 35 148 0,78 70 17,4 163 0,44 68 11,2 163 030 64 2KJ3602 - EM AOQO N - 0 mB2
73,12 38 141 080 70 19,1 163 048 68 123 162 0,32 65 2KJ3602 - EE AQ H- 0 B A2
68,82 41 137 084 70 20 162 050 69 13,1 162 0,34 66 2KJ3602 - EMAQO m- 0 W X1
60,67 46 129 086 70 23 161 056 69 148 163 0,38 67 2KJ3602 - ENAON-OBEW
52,65 53 121 096 70 27 152 0,62 70 17,1 163 0,43 68 2KJ3602 - EMAQO N-0 B V1
49,87 56 142 096 87 28 142 050 83 18 142 033 80 2KJ3602 - ENAQO N-0 B U1
43,27 65 144 1,10 88 32 155 0,58 84 21 144 0,39 81 2KJ3602 - ENAON-O0ETH
39,33 71 146 1,20 88 36 146 0,65 85 23 146 043 82 2KJ3602 - EMAQ N - 0 W St
33,73 83 149 150 88 42 149 0,76 86 27 149 051 83 2KJ3602 - ENAON-0 ER1
32,64 86 170 1,70 90 43 170 0,88 87 28 170 0,59 85 2KJ3602 - EMAQO N -0 W Q1
28,32 99 175 2,00 90 49 175 1,00 88 32 175 0,68 86 2KJ3602 - ENAQON- 0 EP1
25,75 109 177 220 90 54 177 1,10 88 35 177 0,75 86 2KJ3602 - EM AQO N -0 W N1
22,08 127 180 2,70 90 63 180 1,30 89 41 180 0,89 87 2KJ3602 - ENAON-0EM
20,07 140 173 2,80 90 70 181 1,50 89 45 181 098 88 2KJ3602 - EMAQO N -0 W L1
17,6 159 165 3,00 90 80 183 1,70 90 51 183 1,10 88 2KJ3602 - ENAQO N- 0 EK1
15,71 178 148 3,1* 90 89 183 1,90 90 57 183 1,20 89 2KJ3602 - EHNAQO N-0 W J1
14 200 132 3,1 90 100 184 2,10 90 64 184 1,40 89 2KJ3602 - EMAQO N-0 B H1
12,92 217 122 3,1 90 108 183 230 90 70 184 1,560 89 2KJ3602 - EMAO N -0 NGt
11,31 248 1,7 3,1 90 124 173 2,50 90 80 184 1,70 90 2KJ3602 - ENAON-O0NF1
9,92 282 94 3,1 90 141 164 2,70 90 91 185 2,00 90 2KJ3602 - EMAQO -0 W E1
9 311 85 3,1 90 156 159 2,90 90 100 184 2,10 90 2KJ3602 - EMAQO N -0 B D1
8,47 331 80 3,1 90 165 158 3,00 90 106 183 2,30 90 2KJ3602 - ENAON-0NC1
7,47 375 70 3,1 90 187 141 3,1* 90 120 172 2,40 90 2KJ3602 - EM AQO N -0 W B1
6,48 432 61 3,1 90 216 122 3,1 90 139 164 2,70 90 2KJ3602 - ENAQO N-0 H A1

* Prot max = 3 KW
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)
Mot = 700 min~? Mot = 500 min™" Nmot = 100 min™
i ny on  Pmnot 7 ny o Pnot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

299 2,3 158 0,08 50 1,7 158 0,06 48 0,33 158 <0,06 44 2KJ3602 - EEM AQO W - 0 W N2
265,2 2,6 158 0,09 50 1,9 158 0,07 49 0,38 158 <0,06 45 2KJ3602 - BN AOQ N - 0 B M2
230,1 3 159 0,10 51 2,2 159 0,07 49 0,43 159 <0,06 45 2KJ3602 - ENAQO N-0 mL2
209,18 3.3 160 0,11 52 2,4 160 0,08 50 0,48 160 <0,06 45 2KJ3602 - EH AOQO B - 0 B K2
179,4 39 160 0,12 53 2,8 160 0,09 51 056 160 <0,06 45 2KJ3602 - EM AOQ - 0 W J2
163,09 4,3 161 0,13 54 3,1 161 0,10 51 0,61 161 <0,06 45 2KJ3602 - EH AOQO N - 0 W H2
143 4,9 161 0,15 55 35 161 0,11 52 0,7 161 <0,06 45 2KJ3602 - RN AO N-0 N G2
127,64 85 162 0,17 56 3,9 162 0,12 53 0,78 162 <0,06 46 2KJ3602 - EM AQO N-0 W F2
113,75 6,2 162 0,18 58 4,4 162 0,14 54 0,88 162 <0,06 46 2KJ3602 - ENAQO N-0 mE2
105 6,7 162 020 58 4,8 162 0,15 55 095 162 <0,06 46 2KJ3602 - EM AOQO W - 0 m D2
91,93 7,6 162 0,22 60 5,4 162 0,16 56 1.1 162  <0,06 46 2KJ3602 - EMAO N -0 N C2
80,6 8,7 163 024 61 6,2 163 0,18 58 1,2 163  <0,06 47 2KJ3602 - EM AOQO N - 0 mB2
73,12 9,6 163 0,26 63 6,8 163 0,20 59 1,4 163  <0,06 47 2KJ3602 - EE AQ H- 0 B A2
68,82 10,2 163 0,28 63 7,3 163 021 59 1,5 163  <0,06 47 2KJ3602 - EMAQO m- 0 W X1
60,67 11,5 163 0,30 64 8,2 163 023 61 1,6 163 0,06 48 2KJ3602 - ENAON-OBEW
52,65 1383 163 0,35 66 9,5 163 026 62 1,9 163 0,07 49 2KJ3602 - EMAQO N-0 B V1
49,87 14 142 027 79 10 142 019 77 2 142 <0,06 72 2KJ3602 - ENAQO N-0 B U1
43,27 16,2 144 0,31 80 116 144 023 77 2,3 144 <006 72 2KJ3602 - ENAON-O0ETH
39,33 17,8 146 0,34 80 12,7 146 025 78 25 146 <0,06 72 2KJ3602 - EMAQ N - 0 W St
33,73 21 149 0,40 81 148 149 029 79 3 149 0,06 72 2KJ3602 - ENAON-0 ER1
32,64 21 170 0,45 83 153 170 0,34 82 3,1 170 007 77 2KJ3602 - EMAQO N -0 W Q1
28,32 25 175 054 84 17,7 175 0,39 82 3,5 175 0,08 77 2KJ3602 - ENAQON- 0 EP1
25,75 27 177 059 85 19,4 177 0,44 83 3,9 177 009 77 2KJ3602 - EM AQO N -0 W N1
22,08 32 180 0,71 86 23 180 052 84 4,5 180 0,11 77 2KJ3602 - ENAON-OE M
20,07 35 181 0,77 86 25 181 057 84 5 181 012 77 2KJ3602 - EMAQO N -0 W L1
17,6 40 183 088 87 28 183 0,63 85 57 183 0,14 78 2KJ3602 - ENAQO N- 0 EK1
15,71 45 183 0,99 87 32 183 0,72 86 6,4 183 0,16 78 2KJ3602 - EHNAQO N-0 W J1
14 50 184 1,10 88 36 184 0,81 86 7,1 184 0,17 78 2KJ3602 - EMAQO N-0 B H1
12,92 54 184 120 88 39 184 087 87 7,7 184 0,19 79 2KJ3602 - EMAO N -0 NGt
11,31 62 184 1,40 89 44 184 097 87 8,8 184 022 79 2KJ3602 - ENAON-O0NF1
9,92 71 185 1,50 89 50 185 1,10 88 10,1 185 0,25 80 2KJ3602 - EMAQO -0 W E1
9 78 185 1,70 90 56 185 1,20 88 11,1 185 0,27 80 2KJ3602 - EMAQO N -0 B D1
8,47 83 185 1,80 90 59 185 1,30 89 11,8 185 0,28 80 2KJ3602 - ENAON-0NC1
7,47 94 185 2,00 90 67 185 1,50 89 134 185 0,32 81 2KJ3602 - EM AQO N -0 W B1
6,48 108 178 220 90 77 185 1,70 90 154 185 0,37 82 2KJ3602 - ENAQO N-0 H A1
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)
Mot = 2 800 min~? Mot =1 400 min-? Mot = 900 min™"
i ny on  Pmnot 7 ny o Pnot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

299 9,4 285 044 65 4,7 285 0,25 58 3 285 0,17 54 2KJ3603 - EEM AQO - 0 W N2
265,2 10,6 290 0,49 66 5,3 290 0,27 59 3,4 290 0,19 55 2KJ3603 - RN AO N -0 B M2
230,1 122 290 0,525 68 6,1 200 0,31 61 3,9 290 0,21 56 2KJ3603 - ENAQO N-0 WL2
209,18 134 290 0,60 68 6,7 290 033 62 4,3 290 0,23 57 2KJ3603 - RN AO N - 0 W K2
179,4 156 290 0,69 69 7,8 2900 0,38 683 5 290 0,26 58 2KJ3603 - EM AOQ -0 W J2
163,09 172 295 0,76 70 8,6 205 041 o4 5 295 029 59 2KJ3603 - EH AOQO N - 0 W H2
143 196 295 086 70 9,8 205 046 66 6,3 205 0,32 61 2KJ3603 - RN AO N-0 N G2
127,64 22 290 095 71 11 295 051 67 71 295 036 62 2KJ3603 - EM AQO N-0 W F2
113,75 25 275 1,00 71 123 295 057 68 7,9 295 039 63 2KJ3603 - ENAO N-0 mE2
105 27 260 1,10 71 133 295 0,61 68 8,6 2905 042 o4 2KJ3603 - EM AOQO N - 0 mD2
91,93 30 245 1,10 71 152 295 0,69 69 9,8 295 047 66 2KJ3603 - EMAO N-0 N C2
80,6 35 230 1,20 71 17,4 285 0,75 70 11,2 295 052 67 2KJ3603 - EM AOQ N- 0 mB2
73,12 38 220 1,30 71 19,1 275 0,79 70 123 295 0,57 68 2KJ3603 - EE AQ B - 0 B A2
68,82 41 215 130 71 20 270 081 70 13,1 295 0,60 68 2KJ3603 - EMAQO -0 W X1
60,67 46 200 1,40 71 23 255 0,88 71 148 290 066 69 2KJ3603 - EHAON-OBEW
52,65 53 177 1,40 71 27 240 097 71 171 275 0,71 70 2KJ3603 - ENAQO N-0 B V1
49,87 56 305 2,10 87 28 295 1,00 84 18 285 0,67 81 2KJ3603 - ENAON-0 N U1
43,27 65 305 240 87 32 205 1,20 85 21 285 0,77 82 2KJ3603 - ENAON-0ETH
39,33 71 300 260 87 36 295 1,30 85 23 285 0,84 83 2KJ3603 - ENAO N -0 m St
33,73 83 200 290 87 42 205 160 86 27 285 098 84 2KJ3603 - ENAQON-0 ER1
30,67 91 280 3,10 87 46 295 1,70 86 29 290 1,00 84 2KJ3603 - ENAO N -0 m Q1
26,89 104 255 320 88 52 205 190 87 33 290 1,20 85 2KJ3603 - ENAQON-0 EP1
24 117 230 3,20 88 58 295 210 87 38 290 1,40 86 2KJ3603 - EM AQO N -0 B N1
21,39 181 205 3,20 88 65 300 240 87 42 300 1,50 86 2KJ3603 - ENAON-0EM
19,74 142 189 3,20 88 71 295 250 87 46 300 1,70 86 2KJ3603 - EMAQO N -0 W L1
17,29 162 165 3,20 88 81 280 2,70 87 52 310 200 87 2KJ3603 - ENAON- 0 BK1
15,16 185 145 320 88 92 265 3,00 87 59 310 220 87 2KJ3603 - EMAQO N -0 W J1
13,75 204 131 320 88 102 255 320 88 65 300 230 87 2KJ3603 - ENAON-0 N H1
12,94 216 124 320 88 108 245 320 88 70 2900 250 87 2KJ3603 - ENAO N -0 N G1
1,41 245 109 3,20 88 123 215 320 88 79 280 2,70 87 2KJ3603 - ENAON-0NF1
9,9 283 94 320 88 141 189 320 88 91 265 290 87 2KJ3603 - EMAQO -0 W E1
9 311 113 4,1 90 156 225 41 90 100 220 260 90 2KJ3603 - EMAQO N -0 HD1
8,47 331 106 4,1 90 165 210 41 90 106 2256 2,80 90 2KJ3603 - ENAON-0NC1
7,47 375 93 4,1 90 187 187 41* 90 120 225 320 90 2KJ3603 - EMAQO N -0 W B1
6,48 432 81 4,1 90 216 162 4,1 90 139 230 3,70 90 2KJ3603 - ENAQO -0 H A1

¥ Prot max = 4 KW
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)
Mot = 700 min~? Mot = 500 min™" Nmot = 100 min™
i ny on  Pmnot 7 ny o Pnot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

299 2,3 285 0,13 52 1,7 285 0,10 50 0,33 285 <0,06 45 2KJ3603 - EEM AQO - 0 W N2
265,2 2,6 290 0,15 53 1,9 290 0,11 50 0,38 290 <0,06 46 2KJ3603 - BN AOQ N - 0 B M2
230,1 3 200 0,17 54 2,2 200 0,13 51 0,43 290 <0,06 46 2KJ3603 - ENAQO N-0 WL2
209,18 3.3 290 0,19 54 2,4 290 0,14 52 0,48 290 <0,06 46 2KJ3603 - EH AOQO N - 0 B K2
179,4 39 200 0,22 56 2,8 290 0,16 58 056 285 <0,06 46 2KJ3603 - EM AOQ -0 W J2
163,09 4,3 295 0,23 57 3,1 295 0,18 54 0,61 280 <0,06 46 2KJ3603 - EH AOQO N - 0 W H2
143 4,9 205 0,26 58 35 205 0,20 55 0,7 280 <0,06 47 2KJ3603 - RN AO N-0 N G2
127,64 85 295 0,29 59 3,9 295 0,22 56 0,78 275 <0,06 47 2KJ3603 - EM AQO N-0 W F2
113,75 6,2 205 0,32 61 4,4 205 0,24 57 0,88 270 <0,06 47 2KJ3603 - ENAO N-0 mE2
105 6,7 295 034 62 4,8 295 0,26 58 095 270 006 47 2KJ3603 - EM AOQO N - 0 mD2
91,93 7,6 205 0,38 63 5,4 205 0,28 59 1.1 270 0,07 48 2KJ3603 - EMAO N-0 N C2
80,6 8,7 295 042 64 6,2 295 0,32 61 1,2 270 0,07 48 2KJ3603 - EM AOQ N- 0 mB2
73,12 9,6 205 0,46 66 6,8 205 034 62 1,4 275 0,08 49 2KJ3603 - EE AQ B - 0 B A2
68,82 10,2 295 048 66 7,3 205 037 683 1,5 275 0,09 49 2KJ3603 - EMAQO -0 W X1
60,67 11,5 295 054 67 8,2 295 040 64 1,6 275 0,09 50 2KJ3603 - EHAON-OBEW
52,65 1383 295 0,60 68 9,5 205 045 65 1,9 280 0,11 50 2KJ3603 - ENAQO N-0 B V1
49,87 14 280 0,52 80 10 270 037 77 2 2560 0,07 72 2KJ3603 - ENAON-0 N U1
43,27 16,2 280 0,59 81 116 270 043 78 2,3 250 0,08 72 2KJ3603 - ENAON-0ETH
39,33 17,8 280 0,65 81 12,7 270 046 79 25 2560 0,09 72 2KJ3603 - BN AQ N - 0 m St
33,73 21 280 0,76 82 148 275 054 80 3 250 0,11 783 2KJ3603 - ENAQON-0 ER1
30,67 23 285 0,83 83 16,3 275 0,59 81 3,3 2560 0,12 73 2KJ3603 - ENAO N -0 m Q1
26,89 26 285 093 84 186 275 067 82 3,7 250 0,13 73 2KJ3603 - ENAQON-0 EP1
24 29 285 1,00 84 21 280 0,75 82 4,2 250 0,15 74 2KJ3603 - EM AQO N -0 B N1
21,39 33 206 1,20 85 23 285 0,84 83 4,7 265 0,17 74 2KJ3603 - ENAON-0EM
19,74 35 300 1,30 85 25 290 092 84 51 260 0,19 74 2KJ3603 - EMAQO N -0 W L1
17,29 40 310 1,60 86 29 300 1,10 84 58 265 022 75 2KJ3603 - ENAO N- 0 EK1
15,16 46 315 1,80 87 33 310 1,30 85 6,6 275 025 75 2KJ3603 - EMAQO N -0 W J1
13,75 51 320 2,00 87 36 320 1,40 86 7,3 280 029 76 2KJ3603 - ENAQO N-0 B H1
12,94 54 315 2,10 87 39 320 1,50 86 7,7 285 030 76 2KJ3603 - ENAO N -0 N G1
1,41 61 305 220 87 44 330 1,80 86 8,8 290 035 77 2KJ3603 - ENAON-0NF1
9,9 71 200 2,50 87 51 320 2,00 87 10,1 300 0,41 78 2KJ3603 - EMAQO -0 W E1
9 78 220 2,00 90 56 220 1,50 89 11,1 199 0,29 80 2KJ3603 - EMAQO N -0 HD1
8,47 83 225 220 90 59 220 1,60 89 11,8 200 0,31 80 2KJ3603 - ENAON-0NC1
7,47 94 225 250 90 67 225 1,80 89 134 200 0,36 81 2KJ3603 - EMAQO N -0 W B1
6,48 108 230 290 90 77 225 210 90 154 205 0,41 82 2KJ3603 - ENAQO -0 H A1
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© Siemens AG 2013

SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)
Mot = 2 800 min~? Mot =1 400 min-? Mot = 900 min™"
i ny on  Pmnot 7 ny o Pnot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

360 7,8 560 0,69 66 3,9 560 0,39 59 2,5 560 0,27 55 2KJ3604 - EE AOQ - 0 B M2
319,8 8,8 575 0,79 67 4,4 575 0,44 60 2,8 575 030 56 2KJ3604 - ENAON-0NL2
280,8 10 500 0,90 68 5 500 0,50 62 3,2 500 035 57 2KJ3604 - EE AQO N - 0 B K2
255,27 1 560 0,94 69 56 600 0,55 63 3,5 600 0,38 58 2KJ3604 - ENAO N -0 W J2
218,4 128 520 1,00 70 6,4 600 0,63 64 4.1 615 045 59 2KJ3604 - EM AQO - 0 W H2
198,55 14,1 495 1,00 70 71 575 0,66 65 4,5 620 049 60 2KJ3604 - ENAQO N-0 B G2
175,5 16 465 1,10 71 8 550 0,70 67 5,1 500 0,51 62 2KJ3604 - EMAQO N-0 W F2
159,55 17,5 440 1,10 71 8,8 530 0,73 67 5,6 570 0,54 63 2KJ3604 - EM AOQO W -0 W E2
139,75 20 415 1,20 71 10 500 0,77 68 6,4 545 057 64 2KJ3604 - EHAQ H- 0 mD2
129 22 395 1,30 71 10,9 485 0,81 69 7 530 060 65 2KJ3604 - EMAO N-0 mC2
114,21 25 375 1,40 71 123 465 086 70 7,9 510 0,64 66 2KJ3604 - EHAQ H- 0 mB2
102,5 27 580 1,90 85 13,7 625 1,10 81 8,8 625 0,75 77 2KJ3604 - EE AOQO N - 0 W A2
90 31 545 2,10 85 156 585 1,20 82 10 560 0,75 78 2KJ3604 - EHNAQO -0 m X1
81,82 34 505 2,10 86 171 615 1,30 82 11 640 094 79 2KJ3604 - ENAON-OBEW
70 40 480 2,40 86 20 585 1,60 83 129 650 1,10 80 2KJ3604 - ENAQON-0 B V1
63,64 44 450 2,40 86 22 550 1,50 84 14,1 615 1,10 81 2KJ3604 - ENAO N-0 W U1
56,25 50 425 260 86 25 525 1,60 84 16 500 1,20 82 2KJ3604 - ENAON-0NETH
51,14 55 405 2,70 86 27 505 1,70 85 176 570 1,30 82 2KJ3604 - EMAO N -0 W St
44,79 63 385 3,00 86 31 480 1,80 85 20 540 1,40 83 2KJ3604 - ENAQO N-0 ER1
41,35 68 370 3,10 86 34 460 1,90 86 22 525 1,40 84 2KJ3604 - ENAO N-0 N Q1
36,61 76 350 3,30 86 38 440 2,10 86 25 500 1,60 84 2KJ3604 - ENAQO N-0 W P1
30 93 400 4,40 89 47 460 2,60 89 30 450 1,60 87 2KJ3604 - ENAQO N-0 EN1
26,28 107 380 4,80 89 53 460 290 89 34 450 1,80 88 2KJ3604 - EMAON-0 BN M
24,26 115 365 500 89 58 460 3,20 89 37 455 2,00 88 2KJ3604 - ENAQO N- 0 H L1
21,48 130 350 530 89 65 440 3,40 89 42 460 230 88 2KJ3604 - EMAQO N -0 BK1
17,88 157 325 6* 89 78 410 3,80 89 50 475 280 89 2KJ3604 - ENAQO N-0 W Ji1
15,88 176 320 6,5 91 88 320 3,30 91 57 320 2,10 91 2KJ3604 - EMAQO N- 0 W H1
14,06 199 320 7,4 91 100 320 3,70 91 64 320 240 91 2KJ3604 - EHNAQO N -0 B Gt
1,7 239 265 7,4 O 120 330 4,60 91 77 330 3,00 91 2KJ3604 - ENAON-0NF1
11,01 254 250 7,4 O 127 335 5,00 91 82 335 320 91 2KJ3604 - EHNAQO N-0 N E1
9,87 284 255 7.4 O 142 340 56" 91 91 340 3,60 91 2KJ3604 - EMAQO N -0 mD1
8,4 333 192 7,4 O 167 345 6,77 91 107 345 430 91 2KJ3604 - ENAON-0NC1
7,2 389 164 7,4 O 194 325 73 91 125 345 500 91 2KJ3604 - ENAQO N- 0 mB1
6,2 452 141 7,4 9 226 280 7,4 Ot 145 345 58° 91 2KJ3604 - EMAQO -0 W A1

¥ Prot max = 5.5 kW
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)
Mot = 700 min~? Mot = 500 min™" Nmot = 100 min™
i ny on  Pmnot 7 ny o Pnot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

360 19 560 0,21 583 1,4 560 0,16 51 0,28 550 <0,06 46 2KJ3604 - EE AOQ - 0 B M2
319,8 2,2 575 0,25 54 1,6 575 0,19 51 0,31 545 <0,06 46 2KJ3604 - ENAON-0NL2
280,8 2,5 590 0,28 55 1,85 590 0,21 52 0,36 530 <0,06 46 2KJ3604 - EE AQO N - 0 B K2
255,27 2,7 600 0,31 55 2 595 0,24 583 0,39 525 <0,06 47 2KJ3604 - EHNAOQ N -0 W J2
218,4 32 615 036 57 2,3 505 0,27 54 0,46 515 <0,06 47 2KJ3604 - EM AQO - 0 W H2
198,55 3,5 620 0,40 58 2,5 590 0,28 55 0,5 505 0,06 47 2KJ3604 - ENAQO N-0 B G2
175,5 4 615 044 59 2,8 500 0,31 56 0,57 500 006 47 2KJ3604 - EMAQO N-0 W F2
159,55 4,4 595 0,46 60 3,1 595 0,34 57 0,63 500 0,07 48 2KJ3604 - EM AOQO W -0 W E2
139,75 5 570 049 62 3,6 600 0,39 58 0,72 495 0,08 48 2KJ3604 - EHAQ H- 0 mD2
129 54 565 0,60 62 3,9 585 0,41 59 0,78 495 0,08 48 2KJ3604 - EMAO N-0 mC2
114,21 6,1 535 0,54 o4 4,4 560 0,43 60 0,88 495 0,09 49 2KJ3604 - EHAQ H- 0 mB2
102,5 6,8 625 060 75 4,9 625 044 73 098 580 0,09 68 2KJ3604 - EE AOQO N - 0 W A2
90 7,8 545 0,659 76 5,6 530 042 74 1.1 485 0,08 68 2KJ3604 - EHNAQO -0 m X1
81,82 8,6 640 0,75 77 6,1 630 054 75 1,2 575 0,11 68 2KJ3604 - ENAON-OBEW
70 10 640 0,86 78 71 620 0,61 76 1,4 560 0,12 69 2KJ3604 - ENAQON-0 B V1
63,64 11 655 096 79 7,9 655 0,72 76 1,6 610 0,15 69 2KJ3604 - ENAO N-0 W U1
56,25 124 625 1,00 80 8,9 630 0,76 77 1,8 560 0,15 69 2KJ3604 - ENAON-0NETH
51,14 18,7 605 1,10 81 9,8 655 086 78 2 600 0,18 69 2KJ3604 - EMAO N -0 W St
44,79 156 575 1,20 82 11,2 625 093 79 2,2 595 020 70 2KJ3604 - ENAQO N-0 ER1
41,35 16,9 560 1,20 82 12,1 605 097 80 2,4 595 0,21 70 2KJ3604 - ENAO N-0 N Q1
36,61 19,1 5835 1,30 83 13,7 585 1,00 81 2,7 605 024 70 2KJ3604 - ENAQO N-0 W P1
30 23 445 1,30 86 16,7 435 091 83 3,3 395 0,18 76 2KJ3604 - ENAQO N-0 EN1
26,28 27 445 1,60 86 19 435 1,00 84 3,8 395 021 76 2KJ3604 - EMAON-0 BN M
24,26 29 450 1,60 87 21 440 1,10 85 4.1 395 022 76 2KJ3604 - ENAQO N- 0 H L1
21,48 33 455 1,80 87 23 445 1,30 86 4,7 400 0,26 77 2KJ3604 - EMAQO N -0 BK1
17,88 39 475 2,20 88 28 465 1,60 87 5,6 420 032 78 2KJ3604 - ENAQO N-0 W Ji1
15,88 44 315 1,60 90 31 310 1,10 89 6,3 280 0,23 80 2KJ3604 - EMAQO N- 0 W H1
14,06 50 315 1,90 90 36 315 1,30 89 7,1 285 0,26 81 2KJ3604 - ENAO N- 0 N G1
1,7 60 330 2,30 91 43 330 1,70 90 8,5 2905 033 82 2KJ3604 - ENAON-0NF1
11,01 64 335 2,50 91 45 33 1,80 90 9,1 305 036 82 2KJ3604 - EHNAQO N-0 N E1
9,87 71 340 2,80 91 51 340 2,00 90 10,1 305 0,40 82 2KJ3604 - EMAQO N -0 mD1
8,4 83 345 3,30 91 60 345 240 91 11,9 315 047 83 2KJ3604 - ENAON-0NC1
7,2 97 345 3,90 91 69 345 2,80 91 139 320 056 84 2KJ3604 - ENAQO N- 0 mB1
6,2 113 345 450 91 81 345 3,20 91 16,1 320 064 85 2KJ3604 - EMAQO -0 W A1
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)
Mot = 2 800 min~? Mot =1 400 min-? Mot = 900 min™"
i ny on  Pmnot 7 ny o Pnot 7 ny o Pmot 7 Bestell-Nr.
- min"" Nm kW % min' Nm kW % minT Nm kW %

363 7,7 1360 1,60 69 3,9 1360 0,89 63 2,5 1360 0,62 58 2KJ3606 - HE M A QO W - 0 W N2
329,73 8,5 1370 1,80 69 4,2 1370 0,95 64 2,7 1370 0,66 59 2KJ3606 - EH AOQ N - 0 B M2
295,75 9,5 1330 1,90 70 4,7 1390 1,10 65 3 1390 0,73 60 2KJ3606 - EMAQO N-0 mL2
265,91 10,5 1270 2,00 70 5,3 1400 1,20 66 3,4 1400 0,82 61 2KJ3606 - EH AOQO N - 0 B K2
240,5 116 1220 2,10 70 58 1410 1,30 67 3,7 1410 0,88 62 2KJ3606 - EM AQ H- 0 W J2
222 126 1180 220 70 6,3 1420 1,40 67 4.1 1420 0,96 63 2KJ3606 - RN AO N - 0 W H2
203,36 138 1140 2,30 71 6,9 1380 1,50 68 4,4 1420 1,00 64 2KJ3606 - RN A0 N -0 N G2
170,62 16,4 1060 2,60 71 8,2 1310 1,60 69 53 1440 1,20 66 2KJ3606 - EEM AOQ N -0 W F2
160,59 17,4 1030 2,70 71 8,7 1280 1,70 69 5,6 1420 1,30 67 2KJ3606 - EMAQO N - 0 W E2
147,33 19 985 2,80 71 95 1230 1,80 70 6,1 1370 1,30 67 2KJ3606 - EM AOQO W - 0 m D2
128,7 22 930 3,00 71 109 1160 1,9 70 7 1310 1,40 68 2KJ3606 - EM A0 N -0 HC2
115,23 24 885 3,10 71 12,1 1110 2,00 70 7,8 1260 1,50 69 2KJ3606 - EM AOQO W - 0 m B2
100,75 28 835 360 71 139 1050 220 71 8,9 1200 1,60 70 2KJ3606 - EE AQ B - 0 B A2
86,48 32 780 3,70 71 16,2 985 240 71 10,4 1130 1,80 70 2KJ3606 - EM AQ m- 0 m X1
76,44 37 690 3,80 71 183 935 250 71 11,8 1080 190 70 2KJ3606 - ENAON-OBE W
65 43 585 3,80 71 22 875 290 71 138 1010 2,10 71 2KJ3606 - EMAQO N-0 m V1
55,61 50 1130 6,60 90 25 1130 3,40 89 16,2 1130 220 87 2KJ3606 - BN A0 N -0 N U1
50 56 1140 7,50 90 28 1140 3,80 89 18 1140 2,50 88 2KJ3606 - ENAON-0ETH
45,22 62 1110 8,10 90 31 1150 4,20 89 199 1150 2,70 88 2KJ3606 - EMAO M- 0 B S1
41,74 67 1080 8,50 90 34 1160 4,60 89 22 1160 3,00 88 2KJ3606 - EEAO N- 0 HR1
38,24 73 1050 9,00 90 37 1170 510 89 24 1170 3,30 89 2KJ3606 - EEAOQO N- 0 N Q1
32,08 87 975 10 90 44 1180 6,10 89 28 1180 3,90 89 2KJ3606 - EE A0 N -0 B P1
30,2 93 955 10,4* 90 46 1190 6,40 90 30 1190 4,20 89 2KJ3606 - HEM AOQ N-0 B N1
27,7 101 890 10,5* 90 51 1160 6,90 90 32 1190 4,50 89 2KJ3606 - EHMAON- 0 B M
25,03 112 955 122* 92 56 965 6,10 92 36 945 3,90 91 2KJ3606 - EMAO N- 0 N L1
21 183 920 13,9* 92 67 980 7,50 92 43 975 480 91 2KJ3606 - EE A0 N - 0 BK1
19,76 142 865 14 92 71 1100 8,20 92 46 1000 5,30 91 2KJ3606 - EHAQ H- 0 mJ1
18,13 154 795 13,9 92 77 1020 9,00 92 50 1020 580 92 2KJ3606 - EM AQ N -0 BN H1
15,84 177 690 14* 92 88 1050 10,5* 92 57 1040 6,80 92 2KJ3606 - EMAO N- 0 NGl
14,18 197 620 13,9* 92 59 1070 12,1 92 63 1060 7,70 92 2KJ3606 - EENAON-0NF1
12,4 226 540 14 92 113 1040 13,4* 92 73 1070 9,00 92 2KJ3606 - EM A0 N - 0 B E1
10,64 263 465 14* 92 132 930 14 92 85 1080 10,5* 92 2KJ3606 - EHAQ N -0 EmD1
9,41 298 410 14 92 149 825 14* 92 96 1070 11,7 92 2KJ3606 - EEAON- 0 ECH
8 350 350 14* 92 175 700 14* 92 112 1030 13,2 92 2KJ3606 - EE A0 N - 0 N B1
6,86 408 300 14 92 204 600 14 92 131 936 139" 92 2KJ3606 - EEAO N- 0 N A1

¥ Protmax = 9.2 kW
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Wirkungsgrade

. Auswahl- und Bestelldaten (Fortsetzung)

Mot = 700 min~?

Mot = 500 min™"

Nmot = 100 min™

i np  Ton  Pnot 7 n, Ty Ppot 7 n,  Ton Pnot 7 Bestell-Nr.

- min”" Nm kW % min? Nm kKW % min" Nm kW %

363 19 1330 048 55 14 1260 035 53 0,28 1110 0,07 46 2KJ3606 - MM AO M- 0 W N2
329,73 2.1 1330 052 56 15 1260 037 53 0,3 1090 0,07 46 2KJ3606 - EMAO N- 0 B M2
295,75 24 1330 059 57 17 1260 042 54 0,34 1080 0,08 46 2KJ3606 - EMAO M- 0 W L2
265,91 26 1340 0,63 59 19 1260 046 55 0,38 1070 0,09 47 2KJ3606 - HEM A0 N - 0 B K2
240,5 29 1350 069 60 2.1 1270 0,50 56 0,42 1060 0,10 47 2KJ3606 - EMAO N -0 HJ2
222 32 1350 0,75 60 23 1270 054 57 045 1050 0,11 47 2KJ3606 - HEM A0 N - 0 B H2
203,36 34 1360 0,79 61 25 1280 058 58 0,49 1050 0,11 47 2KJ3606 - EMAO M- 0 N G2
170,62 41 1390 0,94 63 29 1300 067 60 059 1050 0,14 48 2KJ3606 - EM A0 M- 0 W F2
160,59 44 1400 1,00 64 3.1 1310 0,71 60 0,62 1050 0,14 48 2KJ3606 - EMAO N- 0 W E2
147,33 48 1410 1,10 65 34 1330 0,78 61 068 1050 0,16 49 2KJ3606 - R A0 W - 0 W D2
128,7 54 1380 1,20 66 39 1360 0,88 63 0,78 1060 0,18 49 2KJ3606 - EMAO M- 0 HC2
115,23 6,1 1330 1,30 67 43 1380 097 64 0,87 1070 0,20 50 2KJ3606 - EM A0 N - 0 W B2
100,75 69 1280 1,40 68 5 1370 1,10 65 0,99 1080 022 50 2KJ3606 - HEM A0 N - 0 B A2
86,48 8,1 1210 150 69 58 1310 1,20 67 12 1100 027 51 2KJ3606 - EM A0 N- 0 H X1
76,44 92 1160 1,60 70 65 1260 1,30 68 1,3 1120 029 52 2KJ3606 - EMAO M- 0 H W1
65 108 1090 1,80 70 77 1200 1,40 69 15 1150 0,34 53 2KJ3606 - EMAO M- 0 B Vi
55,61 126 1130 180 85 9 1130 1,30 83 18 1120 028 75 2KJ3606 - HEMAO N- 0 H U1
50 14 1140 190 86 10 1140 1,40 84 2 1140 032 75 2KJ3606 - EMAON-ONTH
45,22 155 1150 2,20 87 11,1 1150 160 85 22 1150 035 75 2KJ3606 - EMAO N- 0 S
41,74 16,8 1160 2,30 87 12 1160 1,70 85 24 1160 0,39 76 2KJ3606 - EMAO N- 0 N R1
38,24 183 1170 2,60 88 131 1170 190 86 26 1170 042 76 2KJ3606 - EM A0 N - 0 B Q1
32,08 22 1180 31 088 156 1180 2,20 87 3,1 1180 050 77 2KJ3606 - EMAON-0 NP1
30,2 23 1190 3,20 89 166 1190 2,40 87 33 1190 054 77 2KJ3606 - R A0 M- 0 W N1
27,7 25 1190 3,50 89 18,1 1190 2,60 88 36 1190 058 77 2KJ3606 - EMAON-0 B M
25,03 28 935 3,10 90 20 920 220 88 4 850 0,44 82 2KJ3606 - EMAO N-0 N L1
21 33 965 3,70 91 24 950 2,70 89 48 830 054 82 2KJ3606 - EM A0 N - 0 N K1
19,76 35 1000 4,00 91 25 985 290 89 51 910 059 83 2KJ3606 - EM A0 M- 0 W J1
18,13 39 1010 4,60 91 28 1000 3,30 90 55 920 064 83 2KJ3606 - HEM AOQO H- 0 HH1
15,84 44 1040 530 91 32 1030 3,80 90 63 950 0,75 83 2KJ3606 - EMAO N- 0 B G1
14,18 49 1060 6,00 92 35 1050 4,30 91 71 970 0,86 84 2KJ3606 - EMAON-0ONF1
12,4 56 1070 6,90 92 40 1060 4,90 91 81 985 099 84 2KJ3606 - EM A0 M- 0 W E1
10,64 66 1080 820 92 47 1080 580 91 94 1000 1,20 85 2KJ3606 - EM AO N - 0 N D1
9,41 74 1070 9,00 92 53 1060 6,50 92 10,6 995 130 85 2KJ3606 - EMAON- 0 N C1
8 88 1080 10,9* 92 62 1080 7,70 92 125 1010 1,50 86 2KJ3606 - EM A0 N - 0 N B1
6,86 102 1070 124* 92 73 1070 890 92 146 1010 1,80 87 2KJ3606 - EMAO N- 0 N A1

¥ Protmax = 9.2 kW
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

W MaBbild Ubersicht

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4
C..29 6/21
oo C.39 6/25
| C..49 6/29
@ R 1. C..69 6/33
= O ‘ i C.89 6/37
. O %‘
C.F29 6/22
C.F39 6/26
C.F49 6/30
_ C.F69 6/34
§. C.F.89 6/38
5
C.Z2.29 6/23
C.Z2.39 6/27
C.Z.49 6/31
3 C.Z.69 6/35
: C.2.89 6/39
5
CAD.29 6/24
CAD.39 6/28
. CAD.49 6/32
CAD.69 6/36
\ CAD.89 6/40
o
C.29...C..89 6/41
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

W asbild Ubersicht (Fortsetzung)

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ
C..29 6/42
] OO C..39 6/46
‘ i C..49 6/50
’7 g C.69 6/54
1 0 ‘ : C..89 6/58
! A0 o
C.F29 6/43
C.F39 6/47
C.F49 6/51
: C.F69 6/55
2 CF89 6159
C.Z2.29 6/44
C.2.39 6/48
C.Z.49 6/52
% C.Z.69 6/56
g C.2.89 6/60
CAD.29 6/45
CAD.39 6/49
é. CAD.49 6/53
;‘ CAD.69 6/57
¢ CAD.89 6/61
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQS
C.29...C..89 6/41
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K8
C.29...C..89 6/63

E
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

W asbild Ubersicht (Fortsetzung)

Darstellung Getriebetyp MaBbild auf Seite
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K5
C.29...C..89 6/64

SIMOLOC Montagesystem

Schutzhaube fur Hohlwelle 6/68

Innenkontur der Flanschausfuhrung  6/69
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C..29 in FuBausfiihrung
CO030K4, CA030K4, CAS030K4

Cc29
100 100
40 58 58
g 12— S o o S
Ao Q Q
g =
o9 —\
c|>" Yol | Q ‘ O
o T gl
K M
T
29 | ‘
\ 90 55
108 |
CAS29 85 60
40
©
SREE o ® [ls ®
8 ’ I C 78
[0 [ F I Q
Q /*\ NS 1
12 DRCI\:I)Gx16§
.18
24 20
~ o <Y
x |
o o
N \ N
8 [ 8
UT N
S
< —
“@ 0,1x45°
© 139 -
ey °
9 29 25 S
= T
)
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 228,5
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 228,5
80 200 130 15 4.5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 256,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 256,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.F.29 in Flanschausfiihrung
CF030K4, CAF030K4, CAFS030K4

CF29
o
K Q
| 625 88 c5
@51 e f5
a1=120 \
\ ©
1 SB =
oN o} 'y
& \ © I
i ol 8 2ls
- - — w0
IR S
S
o SIS 3
loe} g 0
kel
®) Q
_.z12
CAFS29
o
0.
7ol L—
J
@ 24 20
22,8 40 40 T ] 40 €
3| === I | 6.5 32 4 2
: 8 (A i
© o Q Q Q
BN\ e e i i O ™ i i I = [ —
f \ I e | Q [N
M6 / . ‘
0 234 = @ DR M6x16
104 S 0,1x45° || @
© 120 Q © 139 ©
Q 92 S 29 25 =
Q
1 i T =i
= | T
@ : B
Flansch a1 b1 to2 cl el f1 s1
120 80 6 8 100 3,0 6,6
160 110 6 9 130 815} 9,0
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 228,0
71 160 110 12 4.5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 228,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 256,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 256,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.Z.29 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030K4, CAZ030K4, CAZS030K4

CZ29

8
k 100
63-05 88 5 58 58
| mex16 HIRE 3l 1.3
n — e
o — N 1 \ sl
[{e}
280\ 2 ol | )| Siefa
: O lg§ S = =S
) = 5] Q i / Q
) =4 el |
0 -Q ‘
. ].z12 84
CAZ29 CAZS29
40 ©
4
LQ 32 148
g [ I
) S_—
Ni B
AN
AR DR l\é‘gxﬂﬁ
24 20
~ 24 20
= |
o o
I \ I
SN 8
& |al i
2 e —
S
. Nl
I
o S 0,1x45°
N
Q © 139 ©
S 29 25 S
T 0
|}
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 228,0
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 228,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 256,0
90 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 256,0
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe CAD.29 in Aufsteckausfiihrung
CADO30K4, CADS030K4

CAD29
[m]
9 66,5
o l.c5 58 61
1 15 3 [ .
\
l % % g 3 ———————— ‘ ,,,,,,,,,
— Yo} Q g — R
8 S8 R
n
8 ‘ B
ANy 10
8
_.z12

64
CADS29
0.
Yo} I
g
91 60
24 20
~
ac |
o o
N \ N
SN S
-1 X TSN
w
f EE—
S— =z
—@—l 0,1x45°_||
© 139 @
= =
3 29 25 S
I =i
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 28 4 12,5 228,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 228,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 256,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 256,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

SIMOGEAR Getriebe

. Getriebe C..39 in FuBausfiihrung
CO030K4, CA030K4, CAS030K4

C39
o
[ Q
75-0,5 102 .
12 r
= <
ol -9 4{; O &
©| of © B ! ) Q
™
o) M,
- LOJ S ) I 1] | S
)| < | a|Q
S SE, m.‘, 8
=) Ok N 0
o \ ~ kel
-~ a) R -Q
\ ‘ ©
35 g1 <
39 |39
80 ‘
CAS39
50 ©
4
g & 20_| 5w
Q
DR M10x22
.2
12
28
N wEOm
I ]
o ‘ o
g8 (A g
& e 3
1%, |8 H—F————]
_1 S &es
N~
0 z Nl
105 S 1 0,1x45°
© 120 2 143 2
i 89 § 89 25 §
8 i 1 ] ]
1 B —
e e —
0 : -
Flansch d 19 M t u
25 32,6 M10 28,3 8
30 32,6 M10 33,3 8
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 2545
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 2545
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 282,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 282,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 337,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.F.39 in Flanschausfiihrung
CF030K4, CAF030K4, CAFS030K4

CF39 . 8
75 102 . €D 58 134
T 50
| -
\ — | &=
= 4 §
© o
[ee] o| o
Er= - - Hi— = P
7o) - | o Q
= S
8 9 | q
S S NP4
N HHL! i i
< ‘35 ‘ ‘ ‘ ‘ M10x17 . 60 3,5
31| 131] = 100~ | ]["10
.87 |
CAFS39
84
90 60
50 ©
— s ® w_| 58
sl I T
| _
of [ (=) -
SHE =l S —
{ DR M10x22 \
28 21,5
~ "
T |
o o
[s2) ‘ [s2]
SN g
'y TSN
0
< I O SRR | |
-/ ®(
M /  ~ —
@ = L
105 g 0,1x45° |
120 © 143 ©
2 89 g 88 25 g
e [s2] (a2}
Q Q Q
i ’ = =
=g ===} —
@) - -
Welle d 19 M t u
25 32,6 M10 28,3 8
30 32,6 M10 33,3 8
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 2545
71 160 110 12 4.5 130 M8 2,5 14 30 5} 16,0 2545
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 282,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 282,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 337,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.Z.39 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030K4, CAZ030K4, CAZS030K4

CZ39
k fa)
Q 110
|5 58 |_ 58
r_ 5 f 4 4
| o
‘ =
N S| T
) g2 Sl
2 Sg (ft——iE= g5
0 [Tol IR SIES) In S
S S N
o 0 ‘
o o H
= Sy N
W
< ‘35 | H ‘M10x17 212 60
EAT 131] 100
.87 .|
CAZ39 CAZS39
90 _ 60 50
©
84,®« 40_ | 5,
N
| I | 8
g q T—
! DR M10x22
o @
2
28 21,5
- A
]
8 [ S
[se] [s2]
& ‘
‘@ 0,1x45°
© 143 ©
e e
=3 89] 25 3
Q Q
= 1
)
Welle d 19 M t u
25 32,6 M10 28,3 8
30 32,6 M10 33,3 8
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 2545
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 2545
80 200 130 15 4.5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 282,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 282,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 337,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

© Siemens AG 2013

. Getriebe CAD.39 in Aufsteckausfiihrung
CADO30K4, CADS030K4

CAD39
K 8 69,5
75 102 »r G5 58 64 ‘
‘600 ‘ 5 4 4
O o\l | ‘ —;
~ g > |
© o0 (TR | o=\ S Al ] ‘
g8l & Q&S [ |
3 T I|lw S| o - Y T
; Q !
ol [\ pl| I 28 S| ot 1!
5 N7 g |
RE o 8 |
&~ ‘ O S ; o
| s
\ _|.z12 Vo]
,}, fa
16 | | &, 32|
38l
75 |
78
CADS39
[(}
N~
[
91 60
@ i Gty 28 21,5
= t 44 44 T i
g 8 [ :
7 % |2l
i p—— S PR | G < I | I
=) 1% L
M T a—
wTTE ; Al
105 8 0,1x45
© 120 © 143 ©
% 89 ‘ 3 33 25 =)
Q
] * e =i
= B e
@ L 3
Welle d 19 M t u
25 32,6 M10 28,3 8
30 32,6 M10 33,3 8
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 2545
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 2545
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 282,5
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 282,5
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 337,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C..49 in FuBausfiihrung
CO030K4, CA030K4, CAS030K4

C49

[=)]
Kk Q
80-0,5 116 . l.c5
15 r 5
| ©
- x
N 4{; O \ S
| 0 ) ; Q
<
- - H [ee]
R, g
w8 ‘ I g8
S gL o g
g i On 8 g
- ol -8
L1T]
\
5| g 212 11
32| |32] 110 |80
|._100 | 14|
CAS49 o7 _ 75
l ® = <
g Y 50 | 352
o I | §
O (0]
8 T i i
\
| DR M10x22
\_'_/ ‘
.2 .2
20 .20
30 20
~
T ]
3 (A :
[se] (a2}
— S — S
K& 18 o ] T
\"6’ 8 P
1 Saay e
~
v Al
& . 0,1x45°
2 175 =2
[To} 0
o0 [52)
N [ L *®
= 1
Welle d 19 M t u
30 326 M10 33,3 8
35 42 M12 38,3 10
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 264,0
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 264,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 292,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 292,0
100 250 180 14 50 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 346,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 346,5
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.F.49 in Flanschausfiihrung
CF030K4, CAF030K4, CAFS030K4

CF49 " 8
80 116 __l.c5 73 165
T 15 60
| -
| — _
N C o
& 8o =
i o2
— 2l - HI=3188
© LE gl )
o N
& ~ o © RN
- 8 N
o ]I S
< 58,5 |1 m10x17 e 73 35
132] |32] - . Mo | |].12

‘ 17 ‘
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w
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230 k6

@200

DR M10x22\

@ 30 20
o t 58 58 = ,
Q [lo) ‘ [to}
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: 8 (Al g
/0 W s B I W i R -
./ ¢ |®
M/ — ! A~
o | -2 E: ANl
132 S ] 0,1x45° ||
150 © 175 ©
© = f=
= 116 0 85 25 0
e 2 ion LA o
8 | s, [ T8
1 ; = =
- | 1t
@ ) -
Welle d 19 M t u
30 32,6 M10 88 8
85 42 M12 38,3 10
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 212 d5/D E F GA k
63 140 95 12 4,5 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 264,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5} 16,0 264,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 292,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 292,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 346,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 346,5
@ IS0 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

SIMOGEAR Getriebe

. Getriebe C.Z.49 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030K4, CAZ030K4, CAZS030K4

Cz49 Kk
80 116
M10x14,5
I 5
N
N
© ™| L
2lw {
Q
0| Q
o 1 Ly
& ﬂﬂ
[
= 58,5 ‘ l ‘M10x17
32| 132] 100
‘ 117 ‘
CAZ49 CAZS49
107 75
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i I | S
< R i N\ oof 1
WEES 4 T}
! DR M10x22
1 ®
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G 30 20
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) Q )
i B g
1\ A—4n | | K& |8 [ 1
ﬁe |8 t;;
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T : N
132 8 1 0,1x45° |
© 150 © 175 ©
o °
g 116 [0} 85 25 0
2] == )
S | ) ‘ ‘ | 8
i : = =
= |
@ L )
Welle d 19 M t u
30 32,6 M10 33,3 8
85) 42 M12 38,3 10
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 264,0
71 160 110 12 4.5 130 M8 2,5 14 30 5} 16,0 264,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 292,0
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 292,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 346,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 346,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 (® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe CAD.49 in Aufsteckausfiihrung
CADO30K4, CADS030K4

CAD49

o
k Q 86,4
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o 116 3 2 22, 0
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Welle d 19 M t u
30 32,6 M10 33,3 8
85) 42 M12 38,3 10
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 264,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 264,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 292,0
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 292,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 346,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 346,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe

Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C..69 in FuBausfiihrung

C030K4, CA030K4, CAS030K4

c69
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Welle d 19 M t u
40 47,75 M16 43,3 12
45 48,75 M16 48,3 14
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 309,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 309,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 337,0
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 337,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 391,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 391,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 409,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.F.69 in Flanschausfiihrung
CF030K4, CAF030K4, CAFS030K4

CF69
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40 47,75 M16 433 12
45 48,75 M16 483 14
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 25 11 23 4 12,5 309,0
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 309,0
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 337,0
90 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 337,0
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 391,5
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 391,5
132 300 230 12 6,0 265 Mi12x20 3,0 38 80 10 41,0 409,0
@ 1SO 4014 @® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.Z.69 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030K4, CAZ030K4, CAZS030K4

CZ69 Kk
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Welle d 19 M t u
40 47,75 M16 43,3 12
45 48,75 M16 48,3 14
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 309,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 309,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 337,0
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 337,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 391,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 391,5
1132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 409,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe CAD.69 in Aufsteckausfiihrung
CADO30K4, CADS030K4

CADG69 a
k Q 99
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Welle d 19 M t u
40 47,75 M16 43,3 12
45 48,75 M16 48,3 14
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
63 140 95 12 45 115 M8 2,5 11 23 4 12,5 309,0
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 309,0
80 200 130 15 45 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 337,0
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 337,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 391,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 391,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 409,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C..89 in FuBausfiihrung
CO030K4, CA030K4, CAS030K4

C89
k 8
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Welle d 19 M t u
50 445 M16 53,8 14
60 57 M20 64,4 18
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 345,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 345,0
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 369,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 423,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 423,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 4410
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.F.89 in Flanschausfiihrung
CF030K4, CAF030K4, CAFS030K4
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Welle d 19 M t u
50 445 M16 53,8 14
60 57 M20 64,4 18
MaBe a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 45 130 M8 25 14 30 5 16,0 3450
80 200 130 15 45 165 M10 40 19 40 6 12,5 369,0
20 200 130 15 45 165 M10 40 24 50 8 27,0 369,0
100 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 7,5 28 60 8 31,0 4235
112 250 180 14 5,0 215 Mi2x21 75 28 60 8 31,0 4235
132 300 230 12 6,0 265 Mi2x20 3,0 38 80 10 41,0 4410
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

. Getriebe C.Z.89 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030K4, CAZ030K4, CAZS030K4
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Welle d 19 M t u
50 445 M16 53,8 14
60 57 M20 64,4 18
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 4,5 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 345,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 369,0
90 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 369,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 423,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 423,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 441,0
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K4

© Siemens AG 2013

. Getriebe CAD.89 in Aufsteckausfiihrung
CADO30K4, CADS030K4

CAD89 &
k Q 119
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Welle d 19 M t u
50 445 M16 53,8 14
60 57 M20 64,4 18
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
71 160 110 12 45 130 M8 2,5 14 30 5 16,0 345,0
80 200 130 15 4,5 165 M10 4,0 19 40 6 12,5 369,0
20 200 130 15 45 165 M10 4,0 24 50 8 27,0 369,0
100 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 423,5
112 250 180 14 5,0 215 M12x21 7,5 28 60 8 31,0 423,5
132 300 230 12 6,0 265 M12x20 3,0 38 80 10 41,0 4410
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K2

M Getriebe C...29 bis C...89
C..030K2, C.F.030K2, C.Z.030K2, C.D.030K2

8 5 CEDF
z5 é}
5
S
.
2§
':T: Q
[fe}
8
z12
Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA z5
C...29
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 198
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 198
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 198
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 245
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 188,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 188,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 235,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 313,5
80 200 130 15 4,5 165 M10 15 19 40 6 21,5 182,5
90 200 130 15 4,5 165 M10 25 24 50 8 27,0 182,5
100 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 229,5
112 250 180 18 5,0 215 M12 30 28 60 8 31,0 229,5
132 300 230 18 5,0 265 M12 45 38 80 10 41,0 307,5

® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C..29 in FuBausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 250,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 297,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 310,5
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

SIMOGEAR Getriebe

. Getriebe C.F.29 in Flanschausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 250,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 297,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 310,0
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C.Z.29 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030KQ, CAZ030KQ, CAZS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 250,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 297,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 310,0
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe CAD.29 in Aufsteckausfiihrung
CADO30KQ, CADS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18 14 30 5 16,0 250,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14 19 40 6 21,5 297,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15 24 50 8 27,0 310,0
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C..39 in FuBausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 276,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 323,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 336,5
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C.F.39 in Flanschausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ CAFS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 276,5
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 3235
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 336,5
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C.Z.39 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030KQ, CAZ030KQ, CAZS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 276,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 323,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 336,5
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe CAD.39 in Aufsteckausfiihrung
CADO30KQ, CADS030KQ

CAD39
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 276,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 323,5
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 336,5
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

© Siemens AG 2013

. Getriebe C..49 in FuBausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ

C49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 286,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 333,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 346,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 389,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C.F.49 in Flanschausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ

CF49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 716 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 286,0
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 215 333,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 346,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 389,5
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C.Z.49 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030, CAZ030, CAZS030

Cz49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 286,0
704 9,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 215 333,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 346,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 389,5
@ IS0 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe CAD.49 in Aufsteckausfiihrung
CADO30KQ, CADS030KQ

CAD49
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 716 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 286,0
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 215 333,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 346,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 235 32 58 10 35,0 389,5
@ 1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C..69 in FuBausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ

C69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 331,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 378,0
706 126,0 110 12 4.5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 391,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 434,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 503,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C.F.69 in Flanschausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 331,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 378,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 391,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 434,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 503,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C.Z.69 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030KQ, CAZ030KQ, CAZS030KQ

CZ69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 331,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 378,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 391,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 4345
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 503,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe CAD.69 in Aufsteckausfiihrung
CADO30KQ, CADS030KQ

CADG69
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 331,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 378,0
706 126,0 110 12 4.5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 391,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 434,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 503,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C..89 in FuBausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 40 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 367,0
704 96,5 80 10 40 100 M6 14,0 19 40 6 215 410,0
706 126,0 110 12 45 130 VE 15,0 24 50 8 27,0 4230
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 466,5
710 1925 180 18 50 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 5355
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

SIMOGEAR Getriebe

. Getriebe C.F.89 in Flanschausfiihrung
CF030KQ, CAF030KQ, CAFS030KQ

CF89
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 sb5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 367,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 410,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 423,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 466,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 585),/5
@ I1SO 4014 @ DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe C.Z.89 in Gehauseflanschausfiihrung
CZ030KQ, CAZ030KQ, CAZS030KQ
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 367,0
704 96,5 80 10 4.0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 410,0
706 126,0 110 12 45 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 4230
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 466,5
710 1925 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 535,5
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQ

. Getriebe CAD.89 in Aufsteckausfiihrung
CADO30KQ, CADS030KQ

CAD89
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Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA k
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 5 16,0 367,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 6 21,5 410,0
706 126,0 110 12 4.5 130 M8 15,0 24 50 8 27,0 423,0
708 155,0 130 15 45 165 M10 23,5 32 58 10 35,0 466,5
710 192,5 180 18 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 58585]
@ 1SO 4014 ® DIN 332 ® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter KQS

M Getriebe C...29 bis C...89
C..030KQS, C.F.030KQS, C.Z.030KQS, C.D.030KQS

8 E
z5 —1
c5
5
z
1 [Ye)
8
z12

Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E 25
C...29
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 4.5 130 M8 15,0 24 50 159,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 99,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 146,5
706 126,0 110 12 4.5 130 M8 15,0 24 50 159,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 4.5 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 193,5
703 71,6 60 9 4,0 75 M5 18,0 14 30 90,0
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 137,0
706 126,0 110 12 4,5 130 M8 15,0 24 50 150,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 235 32 58 193,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 262,5
704 96,5 80 10 4,0 100 M6 14,0 19 40 131,0
706 126,0 110 12 4.5 130 M8 15,0 24 50 144,0
708 155,0 130 15 4,5 165 M10 23,5 32 58 187,5
710 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 256,5
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K8

M Getriebe C...49 bis C...89
C..030K8, C.F.030K8, C.Z.030K8, C.D.030K8
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z12

Adapter a5 b5 c5 5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25
808 155,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 213,5
C...69

808 155,0 130 35 4,5 165 M10 435 32 80 10 35,0 213,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 262,5
C...89

808 155,0 130 35 4,5 165 M10 43,5 32 80 10 35,0 207,5
810 192,5 180 15 5,0 215 M12 33,0 38 80 10 41,0 256,5

® Passfeder/-nut DIN 6885
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K5

M Getriebe C...29 bis C...89
C..030K5, C.F.030K5, C.Z.030K5, C.D.030K5

8 1 3 i £
z5 T
G5 — @
T
e
11 I g
— Q
3
S
z12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E F GA 25

56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
56 168 1143 15 50 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 118,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 118,5
180 226 215,9 22 515 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 200,5
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 215,9 22 /5 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 109,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 109,0
180 226 215,9 22 /5 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 191,0
210 226 2159 22 585 184,1 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 207,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 16 15,875 47,752 4,763 17,895 103,0
140 168 1143 15 50 149,2 11,0 16 22,225 57,150 4,763 24,346 103,0
180 226 2159 22 585 184,1 13,5 26 28,575 69,850 6,350 31,394 185,0
210 226 215,9 22 515 184,1 13,5 12 34,925 85,850 7,938 38,443 201,0
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe mit Adapter K3

M Getriebe C....29 bis C...89
C..030K3, C.F.030K3, C.Z.030K3, C.D.030K3

E < F
[=)
S) of ]
. — [0
¢S
5
2w
28§
N
(o}
el
Q
|
z12
Adapter a5 b5 c5 f5 e5 s5 z12 d5/D E GA F 25

C...29
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5
140 168 1143 15 5,0 149,2 11,0 28,0

C...39

15,875
22,225

47,752 4,763
57,150 4,763

17,895 201,0
24,346 201,0

56 168 114,83 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 201,0
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 201,0
180 226 2159 22 5,5 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 257,0

C...49

56 168 114,83 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,56
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 5,5 1841 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 2475

C...69

56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 191,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 191,5
180 226 2159 22 515 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 247.5
210 226 2159 22 585 184,1 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 318,0
56 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 27,5 15,875 47,752 4,763 17,895 185,5
140 168 114,3 15 5,0 149,2 11,0 28,0 22,225 57,150 4,763 24,346 185,5
180 226 2159 22 585 184,1 13,5 42,0 28,575 69,850 6,350 31,394 2415
210 226 2159 22 55 1841 13,5 49,5 34,925 85,850 7,938 38,443 312,0
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

. SIMOLOC Montagesystem

CADR

q1 ____Qg2to10

I a10to10
o8
m4
1
T 35
SEe ;
,E) kel 1l e I O O kel Cg’
g © SRS
L ~ O
E=E=—n
T
=
kel
Q Rz16

Einbau-ToleranzmaB to10 bei Positionierung der Drehmoment-
stltze beachten.
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

W simoLoC Montagesystem (Fortsetzung)

d g6 g7 m4 o8 ql q2 al0 to10
CADR.29

20 58,5 56 18,5 151 102 75 11 +2,1
EC +0,6
0,75"

CADR39

30 62,0 76 22 160,5 106 75 39 +2,2

25 +0,7
1,25%
1,1875"

(07.Yn]27:1:]

35 65,0 84 24 192,0 124 90 35 +2,6
30 +0,8
CADR69

40 79,5 94 30 217,5 138 102 39 +2,5
35 +0,7
1,5¢

1,4375"

1,375"

1,625"

CADR89

50 89,0 114 82 264,0 171 124 45 +3,4
40 +1,5
e

1,9375"

1,75¢

1,625°

|
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

W schutzhaube fiir Hohlwelle

CAS, CAFS, CAZS, CADS

Mitdrehende
Schutzkappe

N~

Q
n
~

Schutzhaube
Stahl

Schutzhaube fur Hohlwelle und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Getriebetyp CA..29 CA..39 CA..49 C..69
Mitdrehende Schutzkappe bei Schrumpfscheiben-Ausfiihrung

55 76 84 84 94
85 89,5 107 115 1255
58 82,5 86 99 99
gis 91 109 122 126 132,5
CADR

Mitdrehende
Schutzkappe

Schutzhaube
Stahl

Schutzhaube fur Hohlwelle mit SIMOLOC Montagesystem

Getriebetyp CADR29 CADR39 CADRA49 CADR69 CADR89
Mitdrehende Schutzkappe

a7 56 76 84 o4 114

qt 101,5 106 124 144 171
g7s 58 82,5 86 99 137

104.,5 109 127 147 174

qls
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SIMOGEAR Getriebe
Stirnradschneckengetriebe

. Innenkontur der Flanschausfiihrung

Konstruktionshinweise fur die Gestaltung der kundenseitigen Schnittstelle, z. B. Einsteckwelle bei Hohlwellenausfuhrung

S S %
Ql 8 §
Getriebetyp CAF.29 CAF.29 CAF.39 CAF.49 CAF.69 CAF.89
ail 120 160 160 200,0 200 250
dil 66 66 77 86,0 100 126
d2 66 98 82 94,0 -
11 0,0 6,5 8,5 12,5 40,0 43,0
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SIMOGEAR Getriebe

Stirnradschneckenietriebe
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Orientierung
Ubersicht
Adapter zum Anbau eines IEC Motors

Adapter zum Anbau eines
Servomotors

Adapter zum Anbau eines
NEMA Motors

Allgemeine technische Daten
Adapter zum Anbau eines IEC Motors
Adapter zum Anbau eines
Servomotors

7/7 Adapter zum Anbau eines

NEMA Motors
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SIMOGEAR Getriebe
Adapter

Orientierung

M Ubersicht
Adapter Technische Merkmale und Optionen Bestell-Nr.
Elastische Kupplung Spielfreie, elastische Klemmverbindung 12. Datenstelle
Kupplung

Adapter zum Anbau eines IEC Motors

K4 Kurzadapter mit Einsteckverbindung

v

Adapter zum Anbau eines Servomotors
KQ Kupplungsadapter zum Anbau eines Servomotors der Reihen SIMOTICS S-1FK7/-1FT7
v

v
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SIMOGEAR Getriebe
Adapter

Orientierung

W Ubersicht (Fortsetzung)

Adapter Technische Merkmale und Optionen Bestell-Nr.
Elastische Kupplung Spielfreie, elastische Klemmverbindung 12. Datenstelle
Kupplung

Adapter zum Anbau eines NEMA Motors

K5 Kurzadapter mit Einsteckverbindung
v 5

r—.

v 3

Fur die meisten Anwendungsfélle ist es am gunstigsten,

den Motor integriert am Getriebe anzubauen. Dadurch wird eine
optimale Lésung mit kurzer Baulange und dem geringsten Ge-
wicht erzielt.

SIMOGEAR Getriebemotoren mit integriertem Motoranbau fin-
den Sie in unserem Katalog MD 50.1.

In besonderen Fallen, z.B. fur MotorausfUhrungen, die nicht als
integrierte Motoren zur Verfligung stehen, ermoglichen die
SIMOGEAR Getriebe mit Adapter den Anbau von Normmotoren.
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SIMOGEAR Getriebe
Adapter

Orientierung

. Adapter zum Anbau eines IEC Motors

Die Adapter zum Anbau von IEC Motoren sind fur IEC B5 Flan-
sche ausgelegt und ermdglichen einen leichten Anbau von IEC
Normmotoren.

Tabelle 7-12 Verflgbare AdapterbaugréBen fir IEC Motoren

Wir empfehlen, die geometrischen Abmessungen des Motor-
flansches zu Uberprtfen.

Adaptertyp- und baugrée IEC Motor Durchmesser
K4 K2 Achshohe Flansch B5 Motorwelle
mm mm
63 63 120 11
71 71 140 14
80 80 80 160 19
90 90 90 200 24
100 100 100 250 32
112 112 112 250 32
132 132 132 300 38
160 160 160 350 42
Kurzadapter K4 Kupplungsadapter K2

Dieser Adapter ist zum Anbau von IEC Norm-Motoren geeignet,
deren Anbauverhéltnisse eine sehr kurze Baulange erfordern.

Die Konstruktion des Adapters ermdglicht den Ausgleich von
axialen Fluchtungsfehlern. Das Festlager des angebauten Mo-
tors ist auf der D- oder der ND-Seite moglich.

Hinweis

Bei hoher Schalthaufigkeit und StoBgrad Il empfehlen wir den
Einsatz des Kupplungsadapters K2.

Der Adapter K2 fur Motoren mit IEC Abmessungen ist fur allge-
meine Anwendungsfalle mit allen Belastungsarten geeignet.

Der Adapter enthalt eine drehelastische Nockenkupplung. Die
Kraftlbertragung ist drehschwingungs-dampfend.

7 [ Adapter zum Anbau eines Servomotors

Die Adapter zum Anbau von Servomotoren sind fur Servo-
motoren SIMOTICS S-1FK7/-1FT7 bzw. SIMOTICS M-1PH8
ausgelegt.

Tabelle 7-13 Verflgbare AdapterbaugréB3en fir Servomotoren

Wir empfehlen, die geometrischen Abmessungen des Motor-
flansches zu tberprtfen.

Adaptertyp und -baugroBe FlanschmaBe Motorwelle Anbaubare Motoren
KQ K8 a5 al/b5/e5
mm mm mm

703 72X72 [0190/60/75 14x30 1FK708... 1FT708...
704 96x96 [J120/80/100 19x40 1FK704... 1FT704...
706 126x126 [J155/110/130 24x50 1FK7086... 1FT706...
708 155x155 [J195/130/165 32x60 1FK708... 1FT708...
710 196x196 [0245/180/215 38x80 1FK710... 1FT710...

808 155x155 [J200/130/165 32x80 1PH808...

810 196x196 [0250/180/215 38x80 1PH810...
Kupplungsadapter KQ Kupplungsadapter K8

fiir Servomotoren der Reihen SIMOTICS S-1FK7/-1FT7

Mit diesem Adapter lassen sich Servomotoren der Reihen
SIMOTICS S-1FK7/-1FT7 mit quadratischen Flanschen am
Getriebe anbauen. Der Getriebemotor erreicht dadurch eine
solide und optisch ansprechende Konstruktion.

Der Adapter enthalt eine spielfreie und drehelastische Nocken-
kupplung. Die Kraftibertragung ist drehschwingungs-dadmp-
fend.

Der Adapter KQ ist fur Motorwellen mit Passfeder vorgesehen.
Alternativ steht der Adapter KQS fur Motorwellen ohne Passfe-
der zur Verfigung, siehe Kapitel ,Adapteroptionen®.

zum Anbau eines Motors der Reihe SIMOTICS M-1PH8

Mit dem Adapter K8 kénnen Motoren der Reihe
SIMOTICS M-1PH8 mit Passfeder angebaut werden.

Der Adapter enthalt eine drehelastische Nockenkupplung.
Die Kraftibertragung ist drehschwingungs-dampfend.
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SIMOGEAR Getriebe
Adapter

Orientierung

. Adapter zum Anbau eines NEMA Motors

Die Adapter zum Anbau von NEMA Motoren sind fir NEMATC
Flansche ausgelegt und ermdéglichen einen leichten Anbau von
NEMA Normmotoren.

Wir empfehlen, die geometrischen Abmessungen des Motor-
flansches zu Uberprtfen.

Tabelle 7-14 Verfugbare AdapterbaugréBen fir NEMA Motoren

Adaptertyp und -baugréBe NEMA FlanschmaB Motorwelle
K5 K3
Zoll Zoll
56 56 56C 6.61" 0.625"
140 140 140TC (143TC, 145TC) 6.61" 0.875"
180 180 180TC (182TC, 184TC) 8.9" 1.125"
210 210 210TC (213TC, 215TC) 8.9" 1.375"
250 250 250TC (254TC, 256TC) 9.29" 1.625"
Kurzadapter K5 Kupplungsadapter K3

Dieser Adapter ist zum Anbau von Motoren mit NEMA Abmes-
sungen geeignet, deren Anbauverhaltnisse eine sehr kurze Bau-
lange erfordern.

Der Adapter K3 fur Motoren mit NEMA Abmessungen ist fur all-
gemeine Anwendungsfalle mit allen Belastungsarten geeignet.

Der Adapter enthalt eine drehelastische Nockenkupplung. Die

Die Konstruktion des Adapters ermdglicht den Ausgleich von
axialen Fluchtungsfehlern. Das Festlager des angebauten Mo-
tors ist auf der D- oder der ND-Seite maoglich.

Kraftibertragung ist drehschwingungs-dampfend.

Hinweis

Bei hoher Schalthaufigkeit und StoBgrad Il empfehlen wir den
Einsatz des Kupplungsadapters K3.

Siemens MD 50.11 - 2013
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SIMOGEAR Getriebe
Adapter

Allgemeine technische Daten

. Adapter zum Anbau eines IEC Motors

Die in der Tabelle aufgeflhrten Antriebsdrehmomente T4, Kurzzeitig ist der 2,5 fache Wert zulassig.
durfen im Dauerbetrieb nicht Gberschritten werden.
AdapterbaugroBe Zuldssiges Antriebsdrehmoment Massentragheit des Adapters
fiir Dauerbetrieb
7-1zul J
Nm 104 kgm?
63 3,2 0,33
71 &2 0,32
80 10 2,49
90 10 2,36
100 88 6,36
112 38 6,36
132 95 33,2
160 121 38,0
80 10 3,00
90 10 2,98
100 88 8,99
112 88 8,99
132 95 36,4
160 121 42,8

. Adapter zum Anbau eines Servomotors

Die in der Tabelle aufgeflhrten Antriebsdrehmomente T4, Kurzzeitig ist der 2,5 fache Wert zulassig.
7 durfen im Dauerbetrieb nicht Gberschritten werden.

AdapterbaugréBe Zulassiges Antriebsdrehmoment Massentragheit des Adapters Maximal zuldssige Hochstdrehzahl
fiir Dauerbetrieb
Tizul J Nmax
Nm 104 kgm? min-"

703 3,2 0,26 4500

704 13 1,72 4500

706 13 3,35 4500

708 & 9,16 4500

710 121 34,2 4500

808 33 9,16 4500

810 121 34,2 4 500
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SIMOGEAR Getriebe
Adapter

Allgemeine technische Daten

. Adapter zum Anbau eines NEMA Motors

Die in der Tabelle aufgeflhrten Antriebsdrehmomente T4, Kurzzeitig ist der 2,5 fache Wert zulassig.
durfen im Dauerbetrieb nicht Uberschritten werden.

AdapterbaugroBe Zuldssiges Antriebsdrehmoment Massentragheit des Adapters
fiir Dauerbetrieb
T1 zul J
Nm 104 kgm?
56 3,2 0,32
140 10 2,36
180 & 6,36
210 95 33,2
250 121 38,0
56
140 10 2,98
180 33 8,99
210 95 36,4
250 121 42,8
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Einbaulage

Ubersicht
¢ Vergleich Einbaulagen bei SIMOGEAR

und MOTOX
Stirnradgetriebe
FuBausfuhrung
FuB-/Flanschausfthrung
Flanschausftihrung oder mit Gehause-
flansch
Flachgetriebe
Aufsteckausfuhrung

Flanschausfuhrung oder mit Gehause-
flansch

FuBausfthrung

Kegelradgetriebe B

FuBausfuhrung

Gehauseflansch- und Flanschausfihrung
Aufsteckausfuhrung

Kegelradgetriebe K

FuBausfuhrung

Gehauseflansch- und Flanschausfihrung
Aufsteckausfuhrung
Stirnradschneckengetriebe
Aufsteckausfuhrung

Gehauseflansch- und Flanschausfihrung
FuBausfuhrung

8/42
8/42

Befestigung

Befestigungsarten

Ubersicht

Flanschausfihrungen

* Wasserablauflécher am Abtriebsflansch
Flachgetriebe FAD in Aufsteckausfiihrung

Kegelradgetriebe KAD in Aufsteck-
ausfuhrung

Kegelradgetriebe BAD und Stirnrad-
schneckengetriebe CAD in Aufsteck-
ausfuhrung

Wellenausfuhrungen

Auswahl- und Bestelldaten

Hohlwelle mit SIMOLOC Montagesystem
Hohlwellen-Abdeckung

Abtriebswellen-Lagerung

Radial verstarkte Abtriebswellen-
Lagerung

Schmierung und Abdichtung
Schmierung

Ubersicht

Schmierdle fur Getriebe
Walzlager-Fette fur Getriebe und Motor

Abdichtung
Ubersicht

Entliiftung und Kontrolle des Olstands
Entluftung

Ubersicht

Druckentltftung

Ol-Ausgleichsbehalter

Olstandskontrolle

Olschauglas

Olablass
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Getriebeoptionen

Einbaulage

Die Einbaulage ist bei der Bestellung anzugeben, damit das Getriebe mit der korrekten Olmenge ausgeliefert wird.

[ Ubersicht

/N\ ) (= A\

= ;

/\oﬁ! S NS {s

7

VAT \\?I.l'.l\\\ g ..o__.|
| i 7 .MM'/W .
YU Y 2 o
= ¥ ) m =
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Bild 8-4  Stirnradschneckengetriebe

Bild 8-3  Kegelradgetriebe
Siemens MD 50.11 - 2013
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Getriebeoptionen
Einbaulage

I Ubersicht (Fortsetzung)

G_D087_XX_00159

Bild 8-5  MaBbild aus EKat mit Detail
Hinweis:
Nutzen Sie die neue Funktion unseres elektronischen Kataloges SIMOGEAR Konfigurator.

Die 3D-MaBbilder zeigen Ihnen fur die gewéhlte Einbaulage die exakte Position der Olarmaturen.

Tabelle 8-1  Erklarung der Symbole
Symbol

@ Entluftung

N .

§§ Olablass

e: Olstands-Kontrollschraube
4|

* Auf Gegenseite

A B Abtriebsseite A, Abtriebsseite B
©) 2-stufige Getriebe

@ 3-stufige Getriebe

Lage des Anschlusskastens
(A). (D Position Kabeleinfiihrung
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Getriebeoptionen
Einbaulage

I Ubersicht (Fortsetzung)
Vergleich Einbaulagen bei MOTOX und SIMOGEAR

Befestigungsart MOTOX SIMOGEAR
Bauform Kurzangabe Bauform Kurzangabe
FuBausftihrung B3 D04 M1 DO1
V6 E14 M2 D02
B8 D66 M3 D03
V5 E02 M4 D04
B6 D36 M5 D05
B7 D57 M6 D06
Flanschausfihrung B5 D16 M1 Do1
V3 D96 M2 D02
B5-03 D31 M3 D03
VA1 D88 M4 Do4
B5-00 D17 M5 D05
B5-02 D26 M6 D06
Gehauseflansch- B14 D00 M1 DO1
ausflihrung V19 D95 M2 D02
B14-03 D03 M3 D03
V18 D94 M4 D04
B14-00 DO1 M5 D05
B14-02 D02 M6 D06
Vollwelle 'B5-01-A D22 M Do1
V3-00-A D98 M2 D02
B5-03-A D32 M3 D03
V1-00-A D90 M4 D04
B5-00-A D18 M5 D05
B5-02-A D27 M6 D06
Hohlwelle H-01-A D76 M1 Do1
H-06-A D86 M2 D02
H-02-A D78 M3 D03
H-05-A D84 M4 Do4
H-04-A D82 M5 D05
H-03-A D80 M6 D06
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Getriebeoptionen
Einbaulage
I Ubersicht (Fortsetzung)
Befestigungsart MOTOX SIMOGEAR
Bauform Kurzangabe Bauform Kurzangabe
Abtriebsseite A
FuBausfthrung B3-00-A D06 M1-A D11
B6-00-A D38 M2-A D12
Vollwelle B8-00-A D68 M3-A D13
B7-00-A D59 M4-A D14
V5-00-A E03 M5-A D15
V6-00-A E15 M6-A D16
Flanschausfuhrung B5-01-A D22 M1-A D11
Gehauseflansch- B5-00-A D18 M2-A D12
ausflihrung B5-03-A D32 M3-A D13
B5-02-A D27 M4-A D14
Vollwelle V1-00-A D90 M5-A D15
V3-00-A D98 M6-A D16
FuBausfthrung H-01-A D76 M1-A D11
Flanschausfuhrung H-04-A D82 M2-A D12
Gehauseflansch- H-02-A D78 M3-A D13
ausflihrung H-03-A D80 M4-A D14
H-05-A D84 M5-A D15
H-06-A D86 M6-A D16
Abtriebsseite B
FuBausftihrung B3-00-B D08 M1-B D21
B6-00-B D40 M2-B D22
Vollwelle B8-00-B D70 M3-B D23
B7-00-B D61 M4-B D24
V5-00-B E05 M5-B D25
V6-00-B E17 M6-B D26
Flanschausfihrung B5-01-B D24 M1-B D21
Gehauseflansch- B5-00-B D20 M2-B D22
ausflihrung B5-03-B D34 M3-B D23
B5-02-B D29 M4-B D24
Vollwelle V1-00-B D92 M5-B D25
V3-00-B E00 M6-B D26
FuBausfthrung H-01-B D77 M1-B D21
Flanschausfihrung H-04-B D83 M2-B D22
Gehauseflansch- H-02-B D79 M3-B D23
ausflihrung H-03B D81 M4-B D24
H-05-B D85 M5-B D25
Hohlwelle H-06-B D87 M6-B D26
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Getriebeoptionen
Einbaulage

I Ubersicht (Fortsetzung)

Befestigungsart MOTOX SIMOGEAR
Bauform Kurzangabe Bauform Kurzangabe
Abtriebsseite A
FuBausfthrung B3-00-A D06 M1-A D11
B6-00-A D38 M2-A D12
Vollwelle B8-00-A D68 M3-A D13
B7-00-A D59 M4-A D14
V5-00-A E03 M5-A D15
V6-00-A E15 M6-A D16
Flanschausfuhrung B5-01-A D22 M1-A D11
Gehauseflansch- B5-00-A D18 M2-A D12
ausflihrung B5-03-A D32 M3-A D13
B5-02-A D27 M4-A D14
Vollwelle V1-00-A D90 M5-A D15
V3-00-A D98 M6-A D16
FuBausfthrung H-01-A D76 M1-A D11
Flanschausfuhrung H-04-A D82 M2-A D12
Gehauseflansch- H-02-A D78 M3-A D13
ausflihrung H-03-A D80 M4-A D14
H-05-A D84 M5-A D15
H-06-A D86 M6-A D16
Abtriebsseite B
FuBausftihrung B3-00-B D08 M1-B D21
B6-00-B D40 M2-B D22
Vollwelle B8-00-B D70 M3-B D23
B7-00-B D61 M4-B D24
V5-00-B E05 M5-B D25
V6-00-B E17 M6-B D26
Flanschausfihrung B5-01-B D24 M1-B D21
Gehauseflansch- B5-00-B D20 M2-B D22
ausflihrung B5-03-B D34 M3-B D23
B5-02-B D29 M4-B D24
Vollwelle V1-00-B D92 M5-B D25
V3-00-B E00 M6-B D26
FuBausfthrung H-01-B D77 M1-B D21
Flanschausfihrung H-04-B D83 M2-B D22
Gehauseflansch- H-02-B D79 M3-B D23
ausflihrung H-03B D81 M4-B D24
H-05-B D85 M5-B D25
Hohlwelle H-06-B D87 M6-B D26
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradgetriebe

| FuBausfiihrung
Stirnradgetriebe Z und D, BaugréBe 29

Olarmaturen

Die BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.

M1 M2
— —
== | =]
1 =
Srorrrsissiits
.EIE
S
Kurzangabe: Kurzangabe:
M1 Do1 M2 D02
M3 M4
J[ O = @7
= o
N
.EIE
> Al
N
o
Kurzangabe: Kurzangabe:
M3 D03 M4 D04
M5 Mé
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradgetriebe

. FuBausfiihrung (Fortsetzung)
Stirnradgetriebe Z und D, BaugréBen 39 und 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradgetriebe
| FuB-/Flanschausfiihrung

Stirnradgetriebe ZB und DB, BaugréBe 29

Die BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradgetriebe

I FuB-/Flanschausfiihrung (Fortsetzung)
Stirnradgetriebe ZB und DB, BaugréBen 39 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradgetriebe

| Flanschausfiihrung oder mit Gehduseflansch

Stirnradgetriebe ZF und DF oder ZZ und DZ, BaugréBe 29
Olarmaturen

Die BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradgetriebe

. Flanschausfiihrung oder mit Gehauseflansch (Fortsetzung)

Stirnradgetriebe ZF und DF oder ZZ und DZ, BaugréBe 39
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradgetriebe

. Flanschausfiihrung oder mit Gehauseflansch (Fortsetzung)
Stirnradgetriebe ZF und DF oder ZZ und DZ, BaugréBen 49 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Flachgetriebe

| Aufsteckausfiihrung

Flachgetriebe F.AD, BaugréBe 29

Die BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Flachgetriebe

. Aufsteckausfuhrung (Fortsetzung)
Flachgetriebe F.AD, BaugréBen 39 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Flachgetriebe

| Flanschausfiihrung oder mit Gehduseflansch

Flachgetriebe F..F oder F..Z, BaugréBe 29

Die BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.
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© Siemens AG 2013

Getriebeoptionen
Einbaulage

Flachgetriebe

. Flanschausfiihrung oder mit Gehauseflansch (Fortsetzung)

Flachgetriebe F..F oder F..Z, BaugréBen 39 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Flachgetriebe

| FuBausfiihrung

Flachgetriebe F, BaugroBe 29
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Flachgetriebe

. FuBausfiihrung (Fortsetzung)

Flachgetriebe F, BaugréBen 39 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe B

© Siemens AG 2013

| FuBausfiihrung
Kegelradgetriebe B, BaugréBe 29

Olarmaturen

Die BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe B

. FuBausfiihrung (Fortsetzung)
Kegelradgetriebe B, BaugréBen 39 und 49

Olarmaturen
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe B

© Siemens AG 2013

| Gehduseflansch- und Flanschausfiihrung

Kegelradgetriebe B.Z und B.F, BaugréBe 29

Olarmaturen

Die BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe B

. Gehauseflansch- und Flanschausfiihrung (Fortsetzung)

Kegelradgetriebe B.Z und B.F, BaugréBen 39 und 49

M1 M2

&)

N A/ I

.

&ﬂ
|

b
S
ﬁ o

a—

>

w

(=)
8

B s~B
ek (-
\ 4

9 f >
VAN oIl
Q) Q) ‘
N> N> —— —t—
Kurzangabe: Kurzangabe:
M1 Abtriebsseite A D11 M2 Abtriebsseite A D12
M1 Abtriebsseite B D21 M2 Abtriebsseite B D22
M3 M4

*

e

> 4]

b —
PN @fﬂi

&/
@

.EIE .7 S A

S N N

Kurzangabe: Kurzangabe:

M3 Abtriebsseite A D13 M4 Abtriebsseite A D14
M3 Abtriebsseite B D23 M4 Abtriebsseite B D24
M5 M6

. @ *A)(1 @ A
GNEYE ke
- *'@EEMEE{- T
BT Ly e
i\l

Kurzangabe: Kurzangabe:
M5 Abtriebsseite A D15 M6 Abtriebsseite A D16
M5 Abtriebsseite B D25 M6 Abtriebsseite B D26

Siemens MD 50.11 - 2013 8/23



© Siemens AG 2013

Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe B

| Aufsteckausfiihrung
Kegelradgetriebe BAD, BaugréBe 29

Olarmaturen

Die BaugroBe 29 ist lebensdauergeschmiert.
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe B

. Aufsteckausfuhrung (Fortsetzung)
Kegelradgetriebe BAD, BaugréBen 39 und 49
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe K

| FuBausfiihrung
Kegelradgetriebe K, BaugréBen 39 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe K

| Gehduseflansch- und Flanschausfiihrung

Kegelradgetriebe KAZ und K.F, BaugréBen 39 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Kegelradgetriebe K

| Aufsteckausfiihrung
Kegelradgetriebe KAD, BaugréBen 39 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradschneckengetriebe

| Aufsteckausfiihrung
Stirnradschneckengetriebe CAD, BaugréBe 29

Olarmaturen
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradschneckengetriebe

. Aufsteckausfuhrung (Fortsetzung)
Stirnradschneckengetriebe CAD, BaugréBen 39 bis 89
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradschneckengetriebe

| Gehduseflansch- und Flanschausfiihrung

Stirnradschneckengetriebe CAZ und C.F, BaugréBe 29
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradschneckengetriebe

. Gehauseflansch- und Flanschausfiihrung (Fortsetzung)

Stirnradschneckengetriebe CAZ und C.F, BaugréBen 39 bis 89
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M5 Abtriebsseite B D25 M6 Abtriebsseite B D26
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradschneckengetriebe

| FuBausfiihrung

Stirnradschneckengetriebe C, BaugréBe 29

Olarmaturen

M1

M2

Kurzangabe: Kurzangabe:

M1 Abtriebsseite A D11 M2 Abtriebsseite A D12
M1 Abtriebsseite B D21 M2 Abtriebsseite B D22
M3 M4

Kurzangabe: Kurzangabe:

M3 Abtriebsseite A D13 M4 Abtriebsseite A D14
M3 Abtriebsseite B D23 M4 Abtriebsseite B D24
M5 M6
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1 g *
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Kurzangabe: Kurzangabe:

M5 Abtriebsseite A D15 M6 Abtriebsseite A D16
M5 Abtriebsseite B D25 M6 Abtriebsseite B D26
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Getriebeoptionen
Einbaulage

Stirnradschneckengetriebe

. FuBausfiihrung (Fortsetzung)
Stirnradschneckengetriebe C, BaugréBen 39 bis 89

Olarmaturen

M1 M2
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i .EIE
gé >
Kurzangabe: Kurzangabe:
M1 Abtriebsseite A D11 M2 Abtriebsseite A D12
M1 Abtriebsseite B D21 M2 Abtriebsseite B D22
M3 M4
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Kurzangabe: Kurzangabe:
M3 Abtriebsseite A D13 M4 Abtriebsseite A D14
M3 Abtriebsseite B D23 M4 Abtriebsseite B D24
M5 M6
i i
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Kurzangabe: Kurzangabe:
M5 Abtriebsseite A D15 M6 Abtriebsseite A D16
M5 Abtriebsseite B D25 M6 Abtriebsseite B D26
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Getriebeoptionen
Befestigung
Befestigungsarten
Il Ubersicht
Befestigungsart Typen- Méglich bei Beispiel Bestell-Nr.
bezeichnung
2. Datenstelle D,Z F B, K C 14. Datenstelle
FuBausfiihrung - v v v v
FuB-/ B v
Flanschausfiihrung
Flanschausfiihrung F v v v v
(A-Typ)
Gehauseflansch A 4 v 4 v
(C-Typ)
Aufsteckausfiihrung D - v v v
(Drehmomentstiitze)
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Getriebeoptionen
Befestigung

Befestigungsarten

. Flanschausfiihrungen

Die Flanschausfthrungen sind in verschiedenen Durchmessern lieferbar.

Tabelle 8-2 Flanschdurchmesser

Getriebetyp Flanschdurchmesser Kurzangabe
mm
GetriebebaugréBe 29 39 49 59 69 79 89
120" 120" Ho2
140 140* HO3
160 160 160 160* Ho4
200 200 200 200* HO5
250 250 250" H06
300 300 HO7
350 Ho8

Flachgetriebe F..F

GetriebebaugréBe 29 39 49 69 79 89
120 Ho02
160 160 Ho4
200 HO5
250 250 H06
300 Ho7

Kegelradgetriebe B.F

GetriebebaugréBe 29 39 49
120 HO2
160 160 H04
200 200 HO05

Kegelradgetriebe K.F

GetriebebaugroBe 39 49 69 79 89
160 Ho4
200 HO5
250 250 H06
300 HO7

Stirnradschneckengetriebe C.F

GetriebebaugroBe 29 39 49 69 89
120 Ho02
160 160 Ho4
200 200 HO5
250 H06

* Stirnradgetriebe in FuB-/Flanschausfiihrung DB/ZB sind nur mit kleinem
Flansch lieferbar
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Getriebeoptionen
Befestigung

Befestigungsarten

. Flanschausfiihrungen (Fortsetzung)

Wasserablauflocher am Abtriebsflansch

Bei Stirnradgetrieben in Flanschausfihrung kénnen am Ab-
triebsflansch Wasserablaufldcher angebracht werden. Dies ist
erforderlich bei Einbaulage M2 (Abtriebswelle nach oben),
wenn die Gefahr besteht, dass sich Wasser im Abtriebsflansch
sammelt. Dadurch wird verhindert, dass die Abtriebsabdichtung
im Wasser lauft.

Kurzangabe:

Wasserablauflécher am Abtriebsflansch G77

Tabelle 8-3 Wasserablauflocher

Flanschdurchmesser Mé&glich bei

mm

GetriebebaugréBe 29 39 49 59 69 79 89
120 /1 /1

140 v/ v

160 v/ v/ v /1)

200 v v v/ V2

250 v v /1

300 v v
350 v/

| Flachgetriebe F.AD in Aufsteckausfiihrung

Mit den (lose mitgelieferten) Gummipuffern werden die Getriebe Bestell-Nr. an 14. Datenstelle
elastisch an dem dafur vorgesehenen Gehadusesteg abgestitzt.

Aufsteckausfuihrung D

Bei der Montage ist der Gummipuffer auf das im MaBbild ange-
gebene Mal vorzuspannen. Die Abmessungen der Drehmomentstitze sind aus den MaB-

. . il ichtlich.
Der Elastomer zur Abstitzung ist aus Naturkautschuk mit bildern ersichtlic

70° + 5 Shore A.

Die Gummipuffer sind fur alle Einbaulagen geeignet und tempe-
raturbestandig von -40 bis +80 °C.

. Kegelradgetriebe KAD in Aufsteckausfiihrung

Die Drehmomentstltze der Kegelradgetriebe K ist an der Unter- ~ Bestell-Nr. an 14. Datenstelle
seite des Geh&auses befestigt. Mit einer elastischen Buchse wer-
den die Getriebe elastisch an der Drehmomentstltze abge-

Aufsteckausfiihrung D

stutzt. . . Die Abmessungen der Drehmomentstitze sind aus den MaB-
Der Elastomer zur Abstutzung ist aus Naturkautschuk mit bildern ersichtlich.
60° Shore A.

Die elastische Buchse ist fUr alle Einbaulagen geeignet und
temperaturbestandig von -40 bis +80 °C.

1) Wasserablauflécher auch bei FuB-/Flanschausfiihrung moglich 2) Wasserablauflécher nur bei FuB-/Flanschausfiinrung méglich
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Befestigung

Kegelradgetriebe BAD und Stirnradschneckengetriebe CAD in Aufsteckausfiihrung

Die Drehmomentstlitze ist in verschiedenen Positionen an die Bestell-Nr. an 14. Datenstelle

Getriebegehause anschraubbar. Aufsteckausfahrung D

Der Elastomer zur Abstutzung ist aus Naturkautschuk mit
60° Shore A. Die Drehmomentstitze wird bei Bestellung lose mitgeliefert.

Die elastische Buchse ist fur alle Einbaulagen geeignet und
temperaturbestandig von -40 bis +80 °C.

BaugroéBe 29 BaugréBe 39 und 49

\

G_D087_XX_00199

Bild 8-6  Kegelradgetriebe B in Aufsteckausfuhrung

Figur 1 Figur 2

Bild 8-7  Stirnradschneckengetriebe C in Aufsteckausfthrung
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Getriebeoptionen
Befestigung

Wellenausfiihrungen

. Auswahl- und Bestelldaten

Wellenausfiihrung MaBe Bestell-Nr. Ergdnzung
Bestell-Nr.
mm 8. Daten-
stelle

Stirnradgetriebe Z und D

GetriebebaugréBe 29 39 49 59 69 79 89
Vollwelle V25 x 50 V25 x 50 V30 x 60 V35 x 70 V35 x 70 V40 x 80 V50x 100 1
Vollwelle Zoll V1"x1.97"  V1"'x1.97" V1.25"x V1.35" x V1.375" x V1.625" x V2.125" x 9 H6A
2.36" 2.76" 2.76" 3.15" 3.94"

GetriebebaugréBe 29 39 49 69 79 89
Vollwelle V25 x 50 V25 x 50 V30 x 60 V35 x 70 V40 x 80 V50 x 100 1
Vollwelle Zoll V1" x 1.97" V1'x 1.97" V1.25"x2.36" V1.375"x 2.76" V1.625"x 3.15" V2" x 3.94" 9 H6A
Hohlwelle H25 H30 H35 H40 H40 H50 5
Hohlwelle Zoll H1" H1.25" H1.375" H1.5" H1.5" H2" 9 H7A
Hohlwelle mit HS25 HS30 HS35 HS40 HS40 HS50 9 H3A
Schrumpfscheibe
Vielkeil-Hohlwelle - N30 N35 N35 N45 N50 9 H4A
GetriebebaugréBe 29 39 49
Vollwelle V20 x 40 V30 x 60 V35 x 70 1
Vollwelle Zoll V0.75" x 1.57" V1" x 1.97" V1.375" x 2.76" 9 H6A
Vollwelle beidseitig VD20 x 40 VD30 x 60 VD35 x 70 9 H5A
Hohlwelle H20 H30 H40 5

H25 H35 H35 6

- H40 - 7
Hohlwelle Zoll H0.75" H1.25" H1.5¢ 9 H7A
Hohlwelle mit HS20 HS35 HS40 9 H3A

Schrumpfscheibe

Kegelradgetriebe K

GetriebebaugréBe 39 49 69 79 89
Vollwelle V25 x 50 V30 x 60 V35 x 70 V40 x 80 V50 x 100 1
Vollwelle Zoll V1" x 1.97" V1.25" x 2.36" V1.375"x 2.76" V1.625" x 3.15" V2" x 3.94" 9 H6A
Vollwelle beidseitig VD25 x 50 VD30 x 60 VD35 x 70 VD40 x 80 VD50 x 100 9 H5A
Hohlwelle H30 H35 H40 H40 H50 5
Hohlwelle Zoll H1.25" H1.375" H1.5" H1.5" H2" 9 H7A
Hohlwelle mit HS30 HS35 HS40 HS40 HS50 9 H3A
Schrumpfscheibe
Vielkeil-Hohlwelle N30 N35 N35 N45 N50 9 H4A
GetriebebaugroBe 29 39 49 69 89
Vollwelle V20 x 40 V25 x 50 V30 x 60 V35 x 75 V45 x 90 1
Vollwelle Zoll V0.75" x 1.57¢ V1*x 1.97¢ V1.25" x 2.36" V1.375" x 2.76*  V1.75" x 3.15" 9 H6A
Vollwelle beidseitig VD20 x 40 VD25 x 50 VD30 x 60 VD35 x 70 VD45 x 90 9 H5A
Hohlwelle H20 H25 H30 H40 H50 5

- H30 H35 H45 H60 6
Hohlwelle Zoll HO0.75¢ H1.25¢ H1.375" H1.5¢ H2“ 9 H7A
Hohlwelle mit HS20 HS30 HS35 HS40 HS50 9 H3A

Schrumpfscheibe
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Befestigung

Hohlwelle mit SIMOLOC Montagesystem

Das neue SIMOLOC Montagesystem wurde konstruiert fur die
kraftschlissige Verbindung der Maschinenwelle aus gezoge-
nem Wellenmaterial mit einer Qualitat bis h11 und der Hohlwelle
im Getriebe.

Das SIMOLOC Montagesystem bietet eine kostengunstige,
einfach zu montierende Alternative zu herkdmmlichen Wellen-

Komponenten des SIMOLOC Montagesystems

verbindungen wie Hohlwelle mit Passfeder, Hohlwelle mit
Schrumpfscheibe und Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung.

Es kann bei den Aufsteckausflihrungen der Flach-, Kegelrad-
und Stirnradschneckengetriebe eingesetzt werden.

Fur jede GetriebebaugréBe stehen mehrere Durchmesser zur
Verflgung.

Bild 8-8  SIMOLOC Montagesystem
Maschinenwelle

Klemmring

Bronzebuchse

Hohlwelle des Getriebes
Druckring

Kegelbuchse

Mitdrehende Schutzhaube

ONONONONONONC)

Tabelle 8-4 Auswahl- und Bestelldaten

Wellenausfiihrung MaBe Bestell-Nr. Ergédnzung
Bestell-Nr.
mm 8. Daten-
stelle

GetriebebaugréBe 29 39 49 69 79 89
Hohlwelle mit SIMOLOC HF25 HF30 HF35 HF40 HF40 HF50 9 H3G
Montagesystemn, HF20 HF25 HF30 HF35 HF35 HF40 9 H3H
metrisch
Hohlwelle mit SIMOLOC HF1.0" HF1.25" HF1.375" HF1.5" HF1.5" HF2.0" 9 H3J
Montagesystem, HF0.75" HF1.1875" HF1.4375" HF1.625" HF1.625" HF1.9375" 9 H3K
Zollausfuhrung

- HF1.0" HF1.25" HF1.4375" HF1.4375" HF1.75" 9 H3L

- - HF1.1875" HF1.375" HF1.375" HF1.825" 9 H3M

Die kleineren Durchmesser kénnen zu einer Verringerung der
Getriebe-Nennmomente fuhren.
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Hohlwelle mit SIMOLOC Montagesystem (Fortsetzung)

Kostenreduzierung

e FUr die Antriebswelle der Maschine kann kostengunstiges,
gezogenes Wellenmaterial mit einer Qualitat bis h11 verwen-
det werden.

e Kosteneinsparung bei der Wellenbearbeitung, da die Bear-
beitung des Wellensitzes nicht erforderlich ist und die Passfe-
dernut entfallt.

Schnelle und einfache Montage

e | eichte Montage und Demontage durch ausreichend groBes
Spiel zwischen Maschinenwelle und Hohlwelle. Der Press-Sitz
wird erst durch Einfihren der Kegelbuchse erzeugt.

e Durch den Press-Sitz wird die Bildung von Passungsrost ver-
ringert. Die Kegelbuchse kann leicht entfernt und die Press-
verbindung geldst werden.

e Kein Uberwinden von engen Passungssitzen beim Aufschie-
ben des Getriebes auf die Maschinenwelle notwendig.

Variabilitat
¢ Das Getriebe kann schnell durch Austauschen der Kegel-

buchse und Bronzebuchse an verschiedene Durchmesser
der Maschinenwelle angepasst werden.

® | eichte Umstellung zwischen metrischen und Zollabmessun-
gen moglich.

Verflgbare Durchmesser

Das SIMOLOC Montagesystem kann fur Aufsteckausfihrungen
geliefert werden. Fur alle BaugréBen stehen 2 metrische und
2 bis 4 Zollvarianten zur Verfugung.

Hohlwellen-Abdeckung

Die Bohrung der Hohlwelle ist mit einer Verschlusskappe aus
Kunststoff verschlossen.

Getriebe mit Hohlwelle und Schrumpfscheibe haben ab
BaugroBe 39 eine mitdrehende Schutzkappe.

Aus Sicherheitsgrinden kénnen feststehende Schutzhauben er-
forderlich sein.

Die Abmessungen der mitdrehenden Schutzhaube sind aus den
MaBbildern in den Getriebekapiteln ersichtlich.

Befestigung

Bei Auslieferung wird das Getriebe mit einer SIMOLOC Hohl-
welle geliefert. Die vom Durchmesser abhangigen Bauteile wer-
den als separater Montagesatz beigeflgt. Die mitdrehende Ab-
deckhaube ist montiert. Optional kann die feste Schutzhaube
bestellt werden.

Fur die BaugroBen 39 bis 89 kann eine feststehende Schutz-
haube fur Hohlwelle und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe ge-
wahlt werden.

Die Getriebe der BaugroBe 29 haben bei Ausflihrung mit
Schrumpfscheibe eine feststehende Schutzhaube fur die Aus-
flhrung mit Schrumpfscheibe. Fur die Ausfiihrung mit Hohlwelle
kann bei der BaugréBe 29 ebenfalls eine Schutzhaube gewahlt
werden.

Die Abmessungen der Schutzhaube sind aus dem separaten
MaBbild in den Getriebekapiteln ersichtlich.

Kurzangabe:
Schutzhaube G60
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Getriebeoptionen
Abtriebswellen-Lagerun

. Radial verstéarkte Abtriebswellen-Lagerung

Auf Wunsch liefern wir die Getriebe mit einer radial verstérkten
Abtriebswellen-Lagerung. Durch die verstarkte Lagerung kon-
nen hohere radiale Kréafte Ubertragen werden.

Kurzangabe

Radial verstarkte Abtriebswellen-Lagerung G20

Tabelle 8-5 Verstarkte Lagerung

Ausfiihrung Méglich bei Kurzangabe
Stirnradgetriebe Z und D
GetriebebaugréBe 29 39 49 59 69 79 89

Radial verstarkte 4 v v G20
Abtriebswellen-
Lagerung

Flachgetriebe F

GetriebebaugréBe 29 39 49 69 79 89

Radial verstarkte v v v v G20
Abtriebswellen-
Lagerung

Kegelradgetriebe K
GetriebebaugréBe 39 49 69 79 89
Radial verstarkte v v v v G20

Abtriebswellen-
Lagerung

* Nicht moéglich bei Flanschausfuhrung F
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Ubersicht

Die Getriebemotoren werden werkseitig mit hochwertigem
Schmierstoff geliefert.

Die Schmierstoffart und -menge sind abhangig vom Getriebe-
typ, dem Einsatzbereich (Umgebungstemperatur) und der

Schmierdéle fiir Getriebe

Schmierung und Abdichtung

Einbaulage. In der Schmierstofftabelle sind die fur die Getriebe-
typen und Einsatzbereiche zugelassenen Schmierstoffe aufge-
fuhrt.

Tabelle 8-6  Schmierstoffe fur Stirnradgetriebe Z und D, Flachgetriebe F und Kegelradgetriebe K

Einsatzbereich Umgebungstemperatur Olsorte Kurzangabe
°C Kennzeichnung nach DIN 51502
Normaltemperatur (Standard) -10 ... +40 CLP ISO VG220 K06
Tieftemperatureinsatz -40 ... +40 CLP ISO PAO VG220 K12
Tiefsttemperatureinsatz -40 ... +10 CLP ISO PAO VG68 K13
Hochtemperatureinsatz 0.. +80 CLP ISO PG VG460 K08
Erhohte Olstandzeit -20 ... +50 CLP ISO PAO VG220 K12
CLP ISO PG VG220 K07
Lebensmittelbereich (USDA-H1) 0 ... +40 CLP ISO H1 VG460 K11
-30 ... +10 CLP ISO H1 VG100 K14
Biologisch abbaubares Ol -20 ... +40 CLP ISO E VG220 K10
Tabelle 8-7 Schmierstoffe fur Kegelradgetriebe B
Einsatzbereich Umgebungstemperatur Olsorte Kurzangabe
°C Kennzeichnung nach DIN 51502
Normaltemperatur (Standard) -10 ... +40 CLP ISO PG VG220 K07
Tiefsttemperatureinsatz -40 ... +10 CLP ISO PAO VG220 K12
Hochtemperatureinsatz 0.. +80 CLP ISO PG VG460 K08
Erhohte Olstandzeit -20 ... +50 CLP ISO PG VG220 K07
Lebensmittelbereich (USDA-H1) 0 ... +40 CLP ISO H1 VG460 K11
-30 ... +10 CLP ISO H1 VG100 K14
Tabelle 8-8 Schmierstoffe fur Stirnradschneckengetriebe C
Einsatzbereich Umgebungstemperatur Olsorte Kurzangabe
°C Kennzeichnung nach DIN 51502
Normaltemperatur (Standard) -10 ... +40 CLP ISO PG VG460 K08
Tieftemperatureinsatz -40 ... +40 CLP ISO PAO VG220 K12
Tiefsttemperatureinsatz -40 ... +10 CLP ISO PAO VG68 K13
Hochtemperatureinsatz 0.. +80 CLP ISO PG VG460 K08
Erhohte Olstandzeit -20 ... +50 CLP ISO PG VG460 K08
Lebensmittelbereich (USDA-H1) 0 ... +40 CLP ISO H1 VG460 K11
-30 ... +10 CLP ISO H1 VG100 K14

Zugelassene Ole verschiedener Schmierstoffhersteller kénnen
der Liste der freigegebenen und empfohlenen Getriebeschmier-
stoffe T 7300 entnommen werden.

Die Liste T 7300 steht im Internet im Bereich Service Support:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/44231658

Bei Umgebungsbedingungen mit hoher Luftfeuchtigkeit und
salzhaltiger Luft empfehlen wir ausschlieBlich die Anwendung
von Mineral- oder PAO-Olen.

Hinweis:

Bei Anwendung von PG-Olen in Stirnradschneckengetrieben
kann es bei Olsumpftemperaturen Gber +50 °C zu erhdhtem Ver-
schleil kommen, da die Additive nicht wirken.

Wilzlager-Fette fiir Getriebe und Motor

Die Walzlager der Getriebe und Motoren werden werkseitig mit
einem auf den gewahlten Einsatzbereich abgestimmten Walz-
lagerfett geschmiert. Die Fettmenge zwischen den Walzkorpern
und dem Freiraum vor dem Lager ist abhangig von den Be-
triebsbedingungen und der Baulage des Getriebes. Bei Betrieb
in den gewahlten Einsatzbereichen ist keine Nachschmierung
der Walzlager erforderlich.

Prtfen Sie bitte, dass in Ihrer Anwendung die Temperatur im We-
sentlichen nicht Uber +50 °C liegt und halten Sie Rucksprache
mit Siemens.

Die Standardgetriebeausfuhrung kann mit geeigneter Schmier-
stoffauswahl im Umgebungstemperaturbereich -10 bis +40 °C
eingesetzt werden.

Zusatzlich ist die Eignung der eingesetzten Komponenten und
Optionen fur den geforderten Temperaturbereich zu Uberprifen.

Die den Betriebsbauformen entsprechenden Olmengen stehen
in der Betriebsanleitung und auf dem Leistungsschild.

Wir empfehlen beim Olwechsel oder beim Wechseln der Wellen-
dichtringe auch die Fettfullung der Walzlager zu wechseln.

Zugelassene Fette verschiedener Schmierstoffhersteller kdnnen
der Liste der freigegebenen und empfohlenen Getriebeschmier-
stoffe T 7300 entnommen werden.

CLP = Mineralol

CLP PG = Polyglycol Ol

E = Esterdl, organisches Ol (Bio-Ol / Wassergefahrdungsklasse WGK1)
PAO = Poly-Alpha-Olefin Ol

CLP H1 = Physikalisch unbedenkliches Ol (USDA-H1-Zulassung)
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Getriebeoptionen
Schmierung und Abdichtung

Abdichtung

[ Ubersicht

Die Getriebe werden in der Standardausfiihrung mit hochwerti-
gen Radialwellendichtringen mit Schutzlippe geliefert. Diese
Dichtung ist zuverl&ssig fur einen breiten Anwendungsbereich.

Spezielle Einsatzbereiche und Umgebungsbedingungen erfor-
dern besondere Radialwellendichtringe und Werkstoffe, welche
mit dem jeweiligen Getriebedl abgestimmt sind. Dieses abge-
stimmte Dichtsystem flhrt zu einer hdheren Zuverlassigkeit der
Getriebeabdichtung.

Auswabhlkriterien fiir die Abdichtung
Normale Umgebungsbelastung

Umgebung mit geringem Staub- und Schmutzanfall mit geringer
Feuchtigkeit.

Erhdhte Umgebungsbelastung

Umgebung mit erhéhtem Schmutz- und Staubanfall sowie
geringer Feuchtigkeit.

Typische Anwendungsfalle:

e Produktionsbereiche mit erhéhter Schmutz- und Staubbelas-
tung wie Holzspéane, St&ube oder Granulat, sowie gelegent-
liches Spritzwasser

Langere Lebensdauer

Relativ zur Standardabdichtung kann mit einem langeren
Wartungsintervall gerechnet werden.

Tabelle 8-2 Optimale Abtriebswellenabdichtung

Schmierung und Umgebungsbedingungen

Wartungsintervalle kénnen im Vergleich zur Standarddichtung
verlangert werden. Wartungskosten werden dadurch reduziert.

Beschreibung der Dichtungen
Standardabdichtung
Hochwertiger NBR-Radialwellendichtring mit Schutzlippe.

Dichtung mit l&ngerer Lebensdauer

Der Radialwellendichtring mit Schutzlippe ist zum Getriebe-
Innenraum hin mit einer zusatzlichen Vorschaltdichtung ausge-
fuhrt. Diese verfugt Uber eine sinusférmiger Dichtlippe.

Das Dichtsystem hat eine hohe Zuverléssigkeit aufgrund Un-
empfindlichkeit gegen Verunreinigungen im Ol.

Dichtung fur erhdhte Umgebungsbelastung

Diese Dichtung ist mit einer zusétzlichen Vliesscheibe ausge-
stattet. Sie bietet damit neben der langeren Lebensdauer einen
starkeren Schutz bei erhdhter Umgebungsbelastung durch
Feuchtigkeit und Staubanfall. Dadurch erreicht das Dichtsystem
eine hohe Zuverlassigkeit.

Bei dartber hinaus gehender Umgebungsbelastung,

z. B. Strahlwasser, starke Verunreinigungen durch Produktions-
stoffe oder aggressive Chemikalien, halten Sie bitte Rickspra-
che mit Siemens.

Abtriebswellen-Abdichtung

Standard Langere Lebensdauer

Einsatzbereich Umgebungstemperatur Bezeichnung Kurzangabe Bezeichnung Kurzangabe

°C
Normale Umgebungsbelastung
Normaltemperatur -10 ... +40 Standardabdichtung - Dichtung mit langerer  G23
Tieftemperatur 40 ... +40 Lebensdauer
Tiefsttemperatur -40 ... +10
Hochtemperatur 0... +80 - -
Erhohte Ol-Standzeit -20 ... +50
Lebensmittelbereich (USDA-H1) -30 ... +40
Biologisch abbaubares Ol -20 ... +40 Standardabdichtung -
Normaltemperatur -10 ... +40 - - Dichtung fur erhohte G24
Tieftemperatur -40 ... +40 Umgebungsbelastung
Tiefsttemperatur -40 ... +10
Hochtemperatur 0... +80
Erhohte Ol-Standzeit -20 ... +50

Siemens MD 50.11 - 2013
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Entliiftung und Kontrolle des Olstands

Ubersicht

Die Getriebe ab BaugréBe 39 werden bei den Standard-Einbau-  Getriebe fur die Einbaulagen M2 und M4 werden mit einem
lagen serienmaBig mit Entluftungsventil, Olstand-Kontroll- und Druck-Entluftungsventil ausgefthrt.
Ablass-Schraube ausgeliefert.

Die GetriebebaugroBe 29 wird betriebsfertig lebensdauerge-
schmiert geliefert und kann in den Einbaulagen M1, M3, M5 und
M6 ohne Entltftungsventil betrieben werden.

Druckentliiftung

Die Getriebe werden ab BaugréBe 29 serienmaBig mit einer Technische Daten des Druck-EntlUftungsventils
fertig montierten Druckentltftung geliefert, die sowohl fir Innen- . . .
als auch AuBeneinsatz geeignet ist. Getriebetyp Bau- Schliissel- Gewinde Maf
groBe weite mm
Die DruckentlUftung ist nach Abzug der Transportsicherung
A . SW h
ohne weitere MaBnahmen sofort einsetzbar.
Stirnradgetriebe Zund D 29 ...39 12 G1/8A 15
Kurzangabe: 49..79 13 G1/4A 15
Druck-Entltftungsventil G45 89 17 G3/8A 15
Flachgetriebe F 29..39 12 G1/8A 15
49...79 13 G1/4A 15
SW | 89 17 G3BA 15
T | 1 = Kegelradgetriebe B 29..39 12 G1/8A 15
| ‘ | 49 13 G1/4A 15
‘ Kegelradgetriebe K 39..49 12 G18A 15
i 69..89 13 G14A 15
i Stirnradschnecken- 29...39 12 G1/8A 15
o 0087 xx 0012 getriebe C 49..89 13 G14A 15

Bild 8-6  Druck-Entluftungsventil

Ol-Ausgleichsbehilter

Der Ol-Ausgleichsbehéalter erweitert den Ausdehnungsraum fur
das Schmiermittel. Schmierstoffaustritte bei bestimmten Baufor-
men und bei hohen Betriebstemperaturen kénnen dadurch ver-
mieden werden.

Der Ausgleichbehalter wird als Montagesatz geliefert und kann
entweder vertikal oder abgewinkelt am Getriebemotor montiert
werden.

Kurzangabe:
Ol-Ausgleichsbehalter G47

G_D087_XX_00183

Bild 8-7  Ol-Ausgleichsbehalter
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Entliiftung und Kontrolle des Olstands

Olschauglas

Die Kontrolle des Olstandes erfolgt bei den Getrieben ab
BaugréBe 39 durch die Olstand-Kontrollschraube.

Zur visuellen Uberwachung kann ein Olschauglas mit Reflektor
gewahlt werden.

Kurzangabe:

Olschauglas G34

- SW

G_DO087_XX_00164

Bild 8-8

Olschauglas

Olablass

Fur Getriebe ab BaugroéBe 39 ist eine in der Olablassbohrung
eingesetzte magnetische Olablass-Schraube erhaltlich.
Diese dient dazu, den im Getriebedl enthaltenen metallischen
Abrieb zu sammeln.

Kurzangabe:

Olablass-Schraube magnetisch G53

ZiEEH
S48

Bild8-9  Olablasshahn gerade
@®  Olablasshahn gerade

®  Verschraubung EGE

®  Verschraubung GE

®  Verschluss-Schraube

Siemens MD 50.11 - 2013

Technische Daten des Olschauglases

Getriebetyp Bau- Schliissel- Gewinde MaB
groBe weite mm
SW h
Stirnradgetriebe Zund D 39 13 G1/8A 7
49...79 16 G14A 8
89 19 G3/B8A 8
Flachgetriebe F 39 13 G1B8A 7
49...79 16 G1/4A 8
89 19 G3B8A 8
Kegelradgetriebe B 39 13 G18A 7
49 16 G1/4A 8
Kegelradgetriebe K 39..49 13 G18A 7
69...89 16 G14A 8
Stirnradschnecken- 39 13 G18A 7
getriebe C 4989 16 G14A 8

Fur Getriebe ab BaugréBe 39 ist ein Olablasshahn in gerader
oder in gewinkelter Ausfuhrung lieferbar.

Der Olablasshahn wird komplett mit Verschluss-Schraube lose
als Bausatz mitgeliefert.

Kurzangabe:
Olablasshahn gerade G54
Olablasshahn gewinkelt G55

G_DO087_XX_00169

Bild 8-10 Olablasshahn gewinkelt
Olablasshahn gewinkelt
Verschraubung EGE
Verschraubung GE
Verschluss-Schraube

®eeo
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Getriebeoptionen
Entliftung und Kontrolle des Olstands

Olstandskontrolle

I Blablass (Fortsetzung)
Tabelle 8-3 Ubersicht moglicher Entltftungs- und Olstandskontroll-Optionen

Ausfiihrung Mbglich bei Kurzangabe
BaugréBe 29 39 49 59 69 79 89
Lebensdauerge- /1

schmiert

Druck-Entluftungsventil v v v v v v G45
Ol-Ausgleichsbehalter v v v v v v G47
Olschauglas v v v v v v G34
Olablass-Schraube v v v v v v G53
magnetisch

Olablasshahn gerade 4 v v 4 v v G54
Olablasshahn gewinkelt 4 v v 4 v v G55
BaugroBe 29 39 49 69 79 89

Lebensdauerge- e

schmiert

Druck-Entltftungsventil v v v v v G45
Ol-Ausgleichsbehalter v v v v v G47
Olschauglas v v v v v G34
Olablass-Schraube v/ v/ v v/ v G53
magnetisch

Olablasshahn gerade v v v v v G54
Olablasshahn gewinkelt v v v v v G55
BaugroBe 29 39 49

Lebensdauerge- /1)

schmiert

Druck-Entltftungsventil v v G45
Ol-Ausgleichsbehalter v v G47
Olschauglas v v G34
Olablass-Schraube v v/ G53
magnetisch

Olablasshahn gerade v v/ G54
Olablasshahn gewinkelt v v/ G55

Kegelradgetriebe K

BaugroBe 39 49 69 79 89
Druck-Entluftungsventil v v v v v G45
Ol-Ausgleichsbehalter v v v v v G47
Olschauglas v v v v v G34
Olablass-Schraube v v v v v G53
magnetisch

Olablasshahn gerade v v v v v G54
Olablasshahn gewinkelt v v v v v G55

Stirnradschneckengetriebe C

BaugroBe 29 39 49 69 89

Lebensdauerge- v2

schmiert

Druck-Entltftungsventil v/ v v v v G45
Ol-Ausgleichsbehalter v v v v G47
Olschauglas v v v v G34
Olablass-Schraube v v v v G53
magnetisch

Olablasshahn gerade v v v v G54
Olablasshahn gewinkelt v v v v G55

1) Getriebe fur Einbaulagen M2 und M4 werden mit Druck-Entliiftungsventil ausgeftihrt.
2) stirnradschneckengetriebe werden in allen Einbaulagen mit Druck-Entltftungsventil ausgefuhrt.
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Getriebeoptionen

Entlf.‘uftuni und Kontrolle des Olstands
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Adapteroptionen
Anbauten

Kraftiibertragung

. Ricklaufsperre

Fur Anwendungen, die nur eine zulassige Drehrichtung erfor-
dern, kénnen die Adapter K2 und K3 mit einer Rucklaufsperre
ausgestattet werden. Die Bezeichnung des Adapters wird dann
mit einem X erganzt (K2X, K3X).

Der Einbau der Rucklaufsperre im Adapter hat gegentber einer
Rucklaufsperre im Motor den Vorteil, dass der Motor auch bei
voller Lastwirkung demontiert werden kann.

Die Rucklaufsperre ist in den Adapter eingebaut und hat keinen
Einfluss auf die Abmessungen.

Aufbau und Wirkungsweise

Die Rucklaufsperren besitzen fliehkraftabhebende Klemm-
kérper und kénnen bis zu einer maximalen Drehzahl von
4 500 min! eingesetzt werden.

Die Rucklaufsperren sind auf lange Lebensdauer ausgelegt,
wenn sie Uber der in der Tabelle angegebenen Mindestdrehzahl
eingesetzt werden. Ab dieser Drehzahl heben die Klemmkérper

ab und die Rucklaufsperre arbeitet verschleiB- und wartungsfrei.

Tabelle 9-4 Mindestabhebedrehzahl der Rucklaufsperre

Kurzangabe:

Rucklaufsperre (X) A15

Hinweis:

Bei der Bestellung eines Getriebes mit Ricklaufsperre ist es not-
wendig, die gewUnschte Drehrichtung der Abtriebswelle anzu-
geben. Die Drehrichtung wird ermittelt mit Blick auf die Abtriebs-
welle. Siehe auch ,Drehrichtung®, Seite 1/20.

Bei Kegelrad- und Stirnradschneckengetrieben ist es ebenso
notwendig anzugeben, auf welcher Seite die Abtriebswelle liegt,
entweder ,Abtriebsseite A“ oder ,Abtriebsseite B“. Die Abtriebs-
seite wird durch die Angabe der Einbaulage definiert.

Siehe auch ,Einbaulage®, Seite 8/2.

Adapter K2

IEC BaugroBe 80 90 112 132 160
Abhebedrehzahl mint 820 820 750 670 670
Maximales Drehmoment Nm 12,3 25 66 151 247

der Rucklaufsperre

Adapter K3

NEMA BaugroBe 56 140 180 210 250
Abhebedrehzahl min"! 820 820 750 670 670
Maximales Drehmoment Nm 12,3 25 49 151 247

der Rucklaufsperre

9/2 Siemens MD 50.11 - 2013
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Adapteroptionen
Anbauten

Kraftiibertragung

| Rutschkupplung mit Ndherungsschalter

Getriebe mit Adapter K2 oder K3 kénnen optional mit einer
Rutschkupplung ausgestattet werden.

Die Rutschkupplung verbindet die Abtriebswelle des Motors
kraftschlUssig mit der Antriebswelle des Getriebes bis zum
Erreichen eines eingestellten Drehmoments. Oberhalb dieses
Drehmoments rutscht die Kupplung durch.

Rutschkupplungen werden eingesetzt, wenn die Gefahr be-
steht, dass der Getriebemotor durch Blockieren beschadigt wer-
den kann.

Fdr die Rutschkupplung kann mit einer Klartextangabe ein ein-
gestelltes Rutschmoment vorgegeben werden.

Das Rutschmoment sollte etwa dem 1,4- bis 1,6-fachen An-
triebsmoment entsprechen. Bei der Festlegung ist der Streu-
ungsbereich des Rutschmomentes (+ 20 %) zu berlcksichti-
gen.

Drehzahliiberwachung

Zur Vermeidung von unkontrolliertem Durchrutschen der
Rutschkupplung empfehlen wir die Einrichtung einer Drehzahl-
Uberwachung.

Die Adapter K2 und K3 mit Rutschkupplung sind dazu mit einem
Naherungsschalter ausgestattet.

Der Naherungsschalter arbeitet berthrungslos nach dem Ab-
tastprinzip und gibt pro Umdrehung der Kupplung ein Signal
aus, das von einem Drehzahlwéachter (nicht im Lieferumfang)
ausgewertet wird.

Die vom Naherungsschalter gesendete Signalfolge wird im
Drehzahlwachter mit der eingestellten Soll-Drehzahl verglichen.
Uber eine Endstufe wird dann — je nach Funktionseinstellung —
bei Uber- oder Unterschreitung der eingestellten Soll-Drehzahl
ein Relais angesteuert.

Drehzahlwéchter und Endstufe gehéren nicht zum Lieferum-
fang.

Kurzangabe:

Rutschkupplung mit Naherungsschalter A17
Eingestelltes Rutschmoment Y00

Klartext: Y00*RKD@...*
Beispiel: GewUnschtes Rutschmoment 125 Nm
Klartextangabe: YOO*RKD@125*

Tabelle 9-5 Eingestelltes Rutschmoment

AdapterbaugréBe Einstellbares Rutschmoment
min. max.
Adapter K2
80 1,4 93
90 3,6 18,2
100 8,5 48
112 8,5 48
132 19 95
160 40 180
56 0,5 4,6
140 3,6 18,2
180 8,5 48
210 19 95
250 40 180

N Ausfiihrung fiir Motorwelle ohne Passfeder

Die Standardausfuhrung des Adapters KQ ist fur den Anbau von
Servomotoren mit Wellen mit Passfeder vorgesehen.

Alternativ kann eine Ausfihrung fur Motorwellen ohne Passfeder
gewahlt werden.

Die Bezeichnung des Adapters wird dann mit einem S erganzt
(KQS).

Kurzangabe:
Motorwelle ohne Passfeder (S) A08

Siemens MD 50.11 - 2013 9/3
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Adapteroptionen
Austlhrungen fur besondere Umgebungsbedingungen

. Kondenswasserbohrung

Die Adapter K2 und K3 kénnen fur Getriebe in Einbaulage M4

mit einer Kondenswasserbohrung geliefert werden.

Die Kondenswasserbohrung leitet Kondenswasser nach auen
ab, das eventuell bei extremen Umgebungstemperaturen ent-

stehenden kann.

9/4 Siemens MD 50.11 - 2013
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Ausfiihrung fiir besondere
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Konservierung
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* Oberflachenvorbehandlung
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Allgemeine Optionen
Ausfuhrungen fir besondere Umgebungsbedingungen

| Extreme Umgebungstemperaturen

Der Umgebungstemperaturbereich fur das Katalogsortiment
betragt -10 bis +40 °C. Zusétzlich kénnen bei Einhaltung der
Olempfehlungen Antriebe fur den Bereich -20 bis +40 °C aus-
gewahlt werden.

Die SIMOGEAR Getriebe kdnnen mit entsprechender Modifika-
tion auch bei Temperaturen von -40 bis -20 °C betrieben wer-
den. Diese Ausfuhrung bieten wir gerne nach Angabe des Tem-
peraturbereiches, der Betriebs- und Anlaufart sowie der
Belastung an.

Technische Anderungen betreffen dabei vor allem die elektri-
schen Komponenten sowie die Auswahl der Schmierstoffe und
Dichtungen.

Bei héheren Umgebungstemperaturen tber +40 °C darf die zu-
lassige Olsumpftemperatur nicht Gberschritten werden. Fur eine
thermische Uberprtfung des Antriebes halten Sie bitte Ruck-
sprache mit Siemens.

Zuséatzlich ist bei hbheren Temperaturen eine Sonderauslegung
des Motors erforderlich, die wir auf Anfrage gerne anbieten.

10/2 Siemens MD 50.11 - 2013
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Allgemeine Optionen
Oberflachenbehandlung und Konservierun

Il oberfliachenbehandlung

Zum Schutz der Antriebe gegen Korrosion und &uBere Einflisse Samtliche unlackierten Teile der Produkte werden mit Korrosi-
bieten wir finf hochwertige Anstrichsysteme in verschiedenen onsschutzmittel fir 6 Monate behandelt. Weitere Behandlungen
Farbtdnen an. sind maglich.

Unser Korrosionsschutzsystem ist entsprechend der Korrosivi-
tatskategorien der Norm DIN EN ISO 12944-2 aufgebaut.

Die Getriebe mit Adapter werden serienmaBig im Farbton

RAL 7016 (Anthrazitgrau) nach Korrosivitatskategorie C1 la-
ckiert. Damit sind sie korrosionsgeschutzt fir die Aufstellung im
Innenbereich.

Tabelle 10-1 Ubersicht Oberflachenbehandlung

Korrosivitatskategorie Anstrichsystem Beschreibung Kurzangabe
Grundschicht Zwischenschicht Deckschicht

Oberflachenschutz

Cc1 = = 1-Komponenten e Innenaufstellung L02

Normale Hydrolack * Geheizte Gebaude mit neutralen
Umweltbelastung Atmosphéren

¢ Bestandigkeit gegen Fette,
bedingt gegen Mineraléle,
aliphatische Losemittel
e Standardlackierung
Alle Getriebemotoren

c2 2-Komponenten - 2-Komponenten e Innen- und AuBenaufstellung L03
Geringe Polyurethan Polyurethan « Ungeheizte Gebaude mit Konden-
Umweltbelastung

sation, Produktionsraume mit geringer
Feuchte, z. B. Lager- und Sporthallen

* Atmospharen mit geringer Verunreini-
gung, landliche Bereiche

* Bestandigkeit gegen Fette, Mineraltle
und Schwefelsaure (10 %),
Natronlauge (10 %) und bedingt
gegen aliphatische Lésemittel

C3 2-Komponenten - 2-Komponenten e Innen- und AuBenaufstellung L04

Mittlere Polyurethan Polyurethan e Produktionsraume mit hoher Feuchte
Umweltbelastung und etwas Luftverunreinigung,
z. B. Anlagen zur Lebensmittelherstel-
lung, Molkereien, Wéschereien und
Brauereien

e Stadt- und Industrieatmosphére,
maBige Verunreinigungen durch
Schwefeldioxid, Klistenbereiche mit
geringer Salzbelastung

* Bestandigkeit gegen Fette, Mineral-
ole, aliphatische Lésemittel, Schwe-
felsaure (10 %), Natronlauge (10 %)

C4 2-Komponenten - 2-Komponenten e Innen- und AuBenaufstellung L20
Hohe Umweltbelastung Epoxid-Zink- Polyurethan « Chemieanlagen, Schwimmbader
phosphat ' g

Klaranlagen, Galvanik und Boots-
schuppen tUber Meerwasser

e |Industrielle Bereiche und Kustenbe-
reiche mit maBiger Salzbelastung

* Bestandigkeit gegen Fette, Mineral-
ole, aliphatische Lésemittel, Schwe-
felsaure (10 %), Natronlauge (10 %)
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Allgemeine Optionen

Oberfladchenbehandlung und Konservierung

. Oberflachenbehandlung (Fortsetzung)
Tabelle 10-1 Ubersicht Oberflachenbehandlung

Korrosivitatskategorie Anstrichsystem

Grundschicht Zwischenschicht Deckschicht

Beschreibung Kurzangabe

Oberflachenschutz

Alle Getriebemotoren

C5 2-Komponenten 2-Komponenten 2-Komponenten
Sehr hohe Epoxid-Zink- Epoxid-Eisen- Polyurethan
Umweltbelastung phosphat glimmer

¢ Innen- und AuBenaufstellung L05

® Gebaude/Bereiche mit nahezu
standiger Kondensation und starker
Verunreinigung, z. B. Malzfabriken
und aseptische Bereiche

¢ Industrielle Bereiche mit hoher Feuch-
te und aggressiver Atmosphare,
Kusten- und Offshore-Bereiche mit
hoher Salzbelastung

* Bestandigkeit gegen Fette, Mineral-
ole, aliphatische Lésemittel, Schwe-
felsaure (10 %), Natronlauge (20 %)

Grundierung Uberlackierbarkeit

C2G 2-Komponenten - - e 2-Komponenten Polyurethan Lack, LoO1
Polyurethan 2-Komponenten Epoxid Lack,
S&ure hartendem Lack,
2-Komponenten Acryl Lack
C4G 2-Komponenten - - e 2-Komponenten Polyurethan Lack, L09
Epoxid-Zink- 2-Komponenten Epoxid Lack,
phosphat Saure hartendem Lack,
2-Komponenten Acryl Lack
Unlackiert - - - * Kunststofflack, Kunstharzlack, LOO
Olfarbe,

Oberfldchenvorbehandlung

Fdr besonders anspruchsvolle Anwendungen kénnen die An-
triebe zusétzlich vorbehandelt werden, um eine gleichmaBige
Lackschichtdicke auch an versteckten und schwer zugangli-
chen Stellen zu erreichen.

Kurzangabe:

Spezielle Vorbehandlung L19

2-Komponenten Polyurethan Anstrich,
2-Komponenten Epoxid Anstrich
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Allgemeine Optionen
Oberflachenbehandlung und Konservierun

. Oberflachenbehandlung (Fortsetzung)

Mitlackieren der Flanschfldchen

Bei der Flanschausfuhrung werden Flanschflache und Zentrie-
rung nicht mitlackiert. Optional kdnnen die in der Tabelle darge-
stellten Varianten gewahlt werden.

Ausfiihrung Abbildung Méglich bei Kurzangabe
Blau markierte Flachen werden nicht lackiert
Zentrierung nicht Getriebe in Flanschausflhrung L11
lackiert
Getriebe in Flanschausfuhrung L12

Flansch komplett
lackiert

Zentrierflansche Kegelradgetriebe mit Geh&duseflansch L27
beidseitig nicht lackiert
G_D087_XX_000174
Farben
Zuséatzlich zum Farbton RAL 7016 Anthrazitgrau kénnen Sie
weitere Standardfarben wahlen.
RAL Farbton Bezeichnung Farb-Beispiel Kurzangabe
RAL 7016 Anthrazitgrau (Standard) L75
RAL 5015 Himmelblau L50
RAL 7011 Eisengrau L51
RAL 7030 Steingrau L55
RAL 7031 Blaugrau L53
RAL 7035 Lichtgrau L54
Sonderfarben
Auf Anfrage kdnnen die Antriebe in weiteren Farben lackiert
werden.
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Allgemeine Optionen
Oberfladchenbehandlung und Konservierung

| Konservierung

Alle Getriebe und Getriebemotoren werden standardmaéBig fur
6 Monate konserviert.

Langzeitkonservierung bis 36 Monate

Werden die Getriebe langer als 6 Monate gelagert, empfehlen
wir die Option ,Langzeitkonservierung“. Zur Betriebstl-Menge
wird dem Getriebe dann ein VCI-Korrosionsschutzmittel
(volatile corrosions inhibitors) beigemischt.

Das Getriebe darf bis zur Inbetriebnahme nicht gedffnet werden,
da sich sonst das VCI-Korrosionsschutzmittel verflichtigt.

Vor der Inbetriebnahme ist der Olstand zu kontrollieren. Flansch-
anlageflachen und Wellenenden werden auBerdem mit einem
Korrosionschutzmittel iberzogen. Wir empfehlen das Getriebe
in der entsprechenden Baulage zu lagern.

Lagerbedingungen

Getriebemotoren, gelagert in trockenen, staubfreien und gleich-
maBig temperierten R&umen bendtigen keine besondere Verpa-
ckung.

In allen anderen Bereichen ist eine Verpackung in Folie mit
Trockenmittel und Feuchtigkeitsindikator erforderlich. Gegebe-
nenfalls ist ein Schutz vor Pilzbildung und Insektenfra3 vorzuse-
hen. Der Lagerplatz muss frei von Schwingungen und Erschit-
terungen sein. Die Lagerbedingungen mussen regelméBig
Uberpruft werden.

Kurzangabe:

Langzeitkonservierung bis 36 Monate K17

Hinweise zur Lagerung und zur Inbetriebnahme kénnen Sie der
Betriebsanleitung entnehmen.
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Aligemeine Optionen
Leistungsschild

. Ubersicht . Zweites Leistungsschild lose beigelegt

Die Leistungsschilder der Getriebe oder Getriebemotoren be- Bei allen Getrieben kann ein zusétzliches Leistungsschild lose
stehen aus beschichteter Aluminiumfolie. Sie sind mit einer spe-  mitgeliefert werden.

ziellen Abdeckfolie beklebt, die eine Dauerbestandigkeit gegen

UV-Bestrahlung und Medien aller Art (Ole, Fette, Salzwasser, Kurzangabe:

Reinigungsmittel, usw.) gewahrleistet.

Zweites Leistungsschild lose beigelegt K41
Der Klebstoff und das Material gewéhrleisten eine feste Haftung

und dauerhafte Lesbarkeit im Temperatureinsatzbereich von

-40 bis +155 °C.

Die Getriebe mit Adapter besitzen ein Leistungsschild auf der
Getriebeseite. Die angebauten Motoren haben ein eigenes Leis-
tungsschild.

Allgemeine Daten auf dem Leistungsschild

Matrix Code

Zu Grunde gelegte Norm

Fabrik-Nr.

CE-Kennzeichnung oder bei Bedarf andere Kennzeichnung
Bestell-Nr.

Typ-Bauart-BaugroBe

Einbaulagen (IM)

Gewicht m [kg]

Kunden-ID

10 Olmenge [I] Haupgetriebe/Vorsatzgetriebe

11 Olsorte

12 Olviskositat ISO VG-Klasse nach DIN 51519/ISO 3448
13 GesamtUbersetzung

14 Bemessungsfrequenz f[Hz]

15 Abtriebsdrehzahl des Getriebes n, [min-']

Geben Sie bei der Ersatzteil-Bestellung bitte immer die Fabrik-Nr. an.

© 00 N O O~ W NN =
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Allgemeine Optionen
Dokumentation

| Betriebsanleitungen

Die Getriebe werden mit einem Satz Betriebsanleitungen flr das Die Manual Collection enthalt die Betriebsanleitungen in den
Getriebe (BA 2030) und den Adapter (BA 2039) Sprachen Deutsch, Englisch, Franzdsisch, Italienisch, Spa-

in deutsch/englisch und einer Manual Collection auf CD pro nisch, Niederlandisch, Schwedisch, Tschechisch und Russisch.
Lieferlos ausgeliefert.

Die Betriebsanleitungen enthalten folgende Dokumente:
e Ersatzteilzeichnungen und -listen

¢ Einbauerklarung nach EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
(Getriebe)

Tabelle 10-2 Beigelegte Dokumentation

Beigelegte Dokumentation Sprache Kurzangabe
1 Satz Betriebsanleitungen und 1 Manual Collection (CD) Deutsch w21
pro Getriebemotor Englisch w22
. Priifbescheinigungen
Auf Wunsch sind folgende Dokumente per E-Mail erhaltlich:
Tabelle 10-3 Zusatzliche Dokumentation (per E-Mail)
Zusatzliche Dokumentation Gepruft wird: Kurzangabe
Werksbescheinigung EN 10204-2.1 und = Auf Anfrage
Werkszeugnis EN 10204-2.2 Getriebemotor
Werkszeugnis EN 10204-2.2 Material - Auf Anfrage
Abnahmeprufzeugnis EN 10204-3.1 Getriebe * Abtriebswellen-Durchmesser w11
¢ Rundlauf Abtriebswelle
e Gerdusch
(subjektive Bewertung)
Abnahmeprufzeugnis EN 10204-3.1 Anstrich - w12
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Verzeichnisse
Kurzangaben-Verzeichnis
Variablen-Verzeichnis zur
Antriebsauslegung
Sachverzeichnis
Abkurzungsverzeichnis

Training

Siemens Industry Training

Schneller mehr anwendbares Know-how
Das zeichnet das Siemens Industry
Training aus

Kontakt

Ansprechpartner bei
Industry Automation und
Drive Technologies

Online Dienste

Informationen und Bestellmoglichkeiten
im Internet und auf DVD

Siemens Industry Automation und
Drive Technologies im WWW
Produktauswahl mit dem interaktiven
Katalog CA 01 von Industry
Einfache Auswahl und Bestellung in
der Industry Mall

Informations- und Downloadcenter,
Social Media, Mobile Media
Kataloge herunterladen

Social Media

Mobile Media

Industry Services
|lhre Maschinen und Anlagen kénnen
mehr — mit Industry Services

Online Support
Technical Support
Spare Parts

Repair Services

Field Services

Training

Technical Consulting &
Engineering Support
Energy & Environmental Services
Modernization &
Optimization Services
Plant Maintenance &
Condition Monitoring
Service Contracts

Verkaufs- und Lieferbedingungen/
Exportvorschriften

1. Allgemeine Bestimmungen

2. Preise

3. Zusétzliche Bedingungen

4. Exportvorschriften
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Anhang
Verzeichnisse

Kurzangaben-Verzeichnis

Kurzangabe Besondere Ausfilhrung Detaillierte Angaben
Bezeichnung Kapitel/Seite

Kraftiibertragung Adapter

A08 Motorwelle ohne Passfeder/Kupplung fur Motor ohne Passfeder 9/3
A15 Rucklaufsperre Adapter 9/2
A17 Rutschkupplung mit N&herungsschalter 9/3
A25 Schmierung fur langere Wartungsintervalle 9/4
A26 Kondenswasserbohrung 9/4
DO1 ... D06 Einbaulagen der Getriebemotoren (Stirnrad- und Flachgetriebe) 8/2,8/4,8/7 ... 8/17
D11 ... D16 Einbaulage der Getriebemotoren (Kegelrad- und Stirnradschneckengetriebe) 8/5, 8/6, 8/20 ... 8/28, 8/29 ... 8/34
D21 ... D26

G20 Radial verstarkte Abtriebswellen-Lagerung 8/42
G23 Dichtung mit langerer Lebensdauer 8/44
G24 Dichtung fur erhdhte Umweltbelastung 8/44
G34 Olschauglas 8/46
G45 Druck-Entltftungsventil 8/45
G47 Ol-Ausgleichsbehalter 8/45
G53 Olablass-Schraube magnetisch 8/46
G54 Olablasshahn gerade 8/46
G55 Olablasshahn gewinkelt 8/46
G60 Schutzhaube 8/41
G77 Wasserablauflécher am Abtriebsflansch 8/37
HO2 ... HO8 Flanschdurchmesser 8/36
K06 CLP ISO VG220 8/43
K07 CLP ISO PG VG220 8/43
K08 CLP ISO PG VG460 8/43
K10 CLP ISO E VG220 8/43
K11 CLP ISO H1 VG460 8/43
K12 CLP ISO PAO VG220 8/43
K13 CLP ISO PAO VG68 8/43

Langzeitkonservierung

K17 Langzeitkonservierung bis 36 Monate 10/6
K18 Rechtsdrehend 1/20
K19 Linksdrehend 1/20
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Anhang
Verzeichnisse

Kurzangaben-Verzeichnis

Kurzangabe Besondere Ausfilhrung Detaillierte Angaben
Bezeichnung Kapitel/Seite

Leistungsschild und Zusatzschilder

K41 Zweites Leistungsschild lose beigelegt 10/7
L0O Unlackiert 10/4
LO1 Grundierung nach Korrosivitatskategorie C2 G 10/4
L02 Oberflachenschutz fur normale Umweltbelastung C1 10/3
L03 Oberflachenschutz fur geringe Umweltbelastung C2 10/3
L04 Oberflachenschutz fur mittlere Umweltbelastung C3 10/3
L05 Oberflachenschutz fur sehr hohe Umweltbelastung C5 10/3
L09 Grundierung nach Korrosivitatskategorie C4 G 10/3
L11 Zentrierung nicht lackiert 10/5
L12 Flansch komplett lackiert 10/5
L19 Spezielle Vorbehandlung 10/4
L20 Oberflachenschutz fir hohe Umweltbelastung C4 10/3
L27 Zentrierungen beidseitig nicht lackiert 10/5
L50 RAL 5015 Himmelblau 10/5
L51 RAL 7011 Eisengrau 10/5
L53 RAL 7031 Blaugrau 10/5
L54 RAL 7035 Lichtgrau 10/5
L55 RAL 7030 Steingrau 10/5
L75 RAL 7016 Anthrazitgrau 10/5

Weitere Farben auf Anfrage 10/5

Getriebemotoren fiir den Einsatz weltweit
N30 Ausfuhrung nach GOST-R 119
Drehzahliberwachung

Y00 Eingestelltes Drehmoment 9/3

w11 Abnahmeprtfzeugnis EN 10204-3.1 Getriebe 10/8
w12 Abnahmeprtfzeugnis EN 10204-3.1 Anstrich 10/8
w21 1 Satz Betriebsanleistungen und 1 Manual Collection (CD) Deutsch 10/8
w22 1 Satz Betriebsanleistungen und 1 Manual Collection (CD) Englisch 10/8
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Verzeichnisse
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Variablen-Verzeichnis zur Antriebsauslegung

| Daten zur Antriebsauslegung im Uberblick

Kurzzeichen Beschreibung Einheit Kurzzeichen Beschreibung Einheit
a Getriebekonstante fur Radialkraftberechnung kNmm k4 Motorlange mm
a Kraftangriffswinkel ° K1/2 Halbe Motorlange mm
b,d Ly z Getriebekonstanten mm Lnh1g Nominelle Lagerlebensdauer h
C Zuschlagsfaktor fur Radialkraftberechnung - Lna Modifizierte Lagerlebensdauer h
d Durchmesser des Antriebselements mm Lot Messflachen-Schalldruckpegel dB (A)
dp Mittlerer Dlurchmesser des angebauten Uber- mm Lwa Schall-Leistungspegel dB (A)
trégungse ements m Gewicht des Antriebs ohne Olftillung kg
" Wirkungsgrad % mMgF Massenbeschleunigungsfaktor -
fs Betriebsfaktor - -
My vorh Vorhandenes Biegemoment Nm
fa1 Erforderlicher Betriebsfaktor - v il ZulBssiges Biegemoment Nm
- - N b zul
fages Betriebsfaktor der Antriebsmaschine - n1 ATTEeaia iz G Caliehes i
Fax Zulassige Axialkraft N - - 3
no Abtriebsdrehzahl des Getriebes min
Fm rl\T/I]g;(g;nal zulassige Betriebskraft aus Anbau- N oo Abhebedrehzanl -
i in-1
Fred Reduzierte maximal zulassige Betriebskraft N Mmax Maximale Drehzahl min
aus Anbaumotor NN Bemessungsdrehzahl min-"!
Frnot Motorgewichtskraft N Pert Erforderliche Antriebsleistung kW
Fro (Zlgflssige Radialkraft auf Mitte Wellenende N Prrot Leistung des Motors KW
Radius des Abtriebselements m
Frvorh Vorhandene Radialkraft aus dem angebauten N 4 = —
Ubertragungselement Rex Exaktes Z&hnezahl-Verhéltnis =
Fy Zulassige Radialkraft bei auBermittigem N Tizul Zulassiges Antriebsdrehmoment des Adap-  Nm
Kraftangriff ters
Fenut Zulassige Radialkraft, begrenzt durch die N Timax Kurzzeitig zulassiges maximales Antriebs- ~ Nm
Lagerlebensdauer, im Abstand x von der drehmoment des Adapters
Wellenschulter Tirmot Dauermoment des Motors Nm
Frauiz Zulassige Radialkraft, begrenzt durch die N 1 Erforderliches Abtriebsdrehmoment der Nm
Wz”gﬂfsecshtlﬁéerlt, im Abstand x von der Arbeitsmaschine
; SR Y Ton Maximales Abtriebsdrehmoment des Getrie- Nm
- bes
J Massentragheit des Adapters kgm’ X Abstand vom Wellenbund bis zum Kraftan- ~ mm
Jo Massentragheitsmoment bezogen auf die kgm® griff
Abtriebsdrehzahl des Getriebes X Schwerpunktabstand mm
Jg Massentragheitsmoment der Bremse kgm® z5 Lange des Adapters mm
Ja Massentragheitsmoment des Getriebes kgm® K Umgebungstemperatur °C
reduziert auf die Antriebswelle um gebung peral
Imot Massentréagheitsmoment des Motors kgm®
Jy Massentragheitsmoment der Last bezogen ~ kgm®
auf die Motorwelle
Jz Zusatz-Massentragheitsmoment vom kgm®
Schwungmassenlufter
JRisp Tragheitsmoment von Ké&fig und Innenring kgm?
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Anhang
Verzeichnisse

Variablen-Verzeichnis zur Antriebsauslegung

| Wichtige Variablen der Antriebstechnik

SI-Einheit Formelzeichen Einheitszeichen Bezeichnung oder
GroéBe Umrechnungsfaktor*
Sl Bisher Sl Bisher
Lange (Weg) | L,s m m 1km =1000m
Flache A F m2 m?2 1m2 =100 dm?2
Volumen v % m3 m3 1m3 =1000dm3
1dm3 =11
Ebener Winkel a,B,y a, B,y rad Grad ° 1rad = 1 m/m
1L=m/2rad
1°=m/180 rad
Drehwinkel ¢ ") Grad ° 1'=1°/60; 1" = 1'/60
Zeit 1min=60s
1h =60 min
Zeitspanne/Dauer t t s S 1d=24h
Frequenz f f Hz /s 1Hz=1/s
Drehzahl n n min-! U/min Umdrehungen je min
Geschwindigkeit v v m/s m/s 1 km/h = 31’76 m/s
Beschleunigung a b m/s2 m/s2 g =9.81m/s?
Fallbeschleunigung g g
Winkelgeschwindigkeit ® Q rad/s 1/s
Winkelbeschleunigung a ¢ rad/s? 1/s2
Masse m m kg kg 1
Dichte d kg/dm3 kg/dm3 108
Kraft F P, K N kp 9,81
Gewichtskraft G G 1N=1kg - 1m/s?
Druck p p Pa 1Pa=1N/m2
N/m2 kp/cm?2 9,81 104
Mechanische Spannung c G N/mm?2 kp/mm2 9,81
Arbeit W A kpm 9,81
Energie W E J kcal 4187
Wéarmemenge Q Q 1J=1Nm=1Ws
Moment einer Kraft Mg 9,81
Drehmoment T My Nm kpm 1TNm=1J
Biegemoment My,
Leistung P N W PS 735,5
1W=1Js=1Nm/s= kgm?
SS
Massentragheitsmoment N 0 kgm?2 kpm?2 9,81

Umrechnung kW zu hp:
1 kW = 1,34102 hp

1 hp = 0,745700 kW
1hp =1,01387 PS

hp = horse power (US)
PS = Pferdestarke

* Zahlenwert einer GroBe nach bisher Ublichen einheiten multipliziert mit dem Umrechnungsfaktor ergibt den Zahlenwert der GréBe nach Sl-Einheiten.
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Anhang
Verzeichnisse

Variablen-Verzeichnis zur Antriebsauslegung

. Wichtige Variablen der Antriebstechnik (Fortsetzung)

SI-Einheit Formelzeichen Einheitszeichen Bezeichnung oder
GroBe Umrechnungsfaktor*)
Sl bisher Sl bisher

Dynamische Viskositét 7 7 Pa-s P 107!
Kinematische Viskositét v v m2/s St 104
Elektrische Stromstarke | | A A TA=1WN=1V/Q
Elektrische Spannung U U \ \% 1V=1WA
Elektrische Widerstand R R Q Q 1Q=1V/A=1/S
Elektrischer Leitwert G G S S 1S=1/Q
Elektrische Kapazitat @© © F F 1F=1CN
Elektrizitdtsmenge Ladung Q Q C C 1C=1A"s
Induktivitat L L H H 1H=1Vs/A
Magnetische Flussdichte B B T G 104
Induktion 1T =1 Wb/m?
Magnetische Feldstarke H H A/m A/m
Magnetischer Fluss ) ) Wb M 108

1Wb=1V-s
Temperatur T(®) t K(°C) “C 0K =-273,15°C

* Zahlenwert einer GroBe nach bisher Ublichen Einheiten multipliziert mit dem Umrechnungsfaktor ergibt den Zahlenwert der GréBe nach SI-Einheiten.
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A

Abnahmeprtfzeugnis

Adapter

Adapter zum Anbau eines IEC Motors
Adapter zum Anbau eines NEMA Motors
Adapter zum Anbau eines Servomotors
Adapteroptionen

Allgemeine technische Daten

Anhang

Anstrichsystem

Antriebsdrehzahl

Aufbau der Bestell-Nr.

Aufbau der Tabellen
Aufsteckausfihrung

Ausfihrung nach GOST-R

Ausfuhrungen fur besondere Umgebungsbe-

dingungen
Axialkraft, zulassige

B

Baukasten Stirnradgetriebe
Baukasten Flachgetriebe

Baukasten Kegelradgetriebe
Baukasten Stirnradschneckengetriebe
Befestigung

Befestigungsarten
Belastungsgruppen der Arbeitsmaschine
Besondere Bestellausfuhrungen
Bestellangaben

Bestellbeispiel
Bestellnummer-Schlussel

Bestimmung des StoBgrades
Betriebsanleitungen

Bestellangaben

Betriebsfaktor

Biologisch abbaubares Ol

(o
Checkliste
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Anhang
Verzeichnisse

Sachverzeichnis

Getriebemotoren fur den Einsatz weltweit
Getriebemotoren fUr den russischen Markt

Kapitel/Seite
D
10/8 Dichtung mit langerer Lebensdauer
1/4, 711 Dichtung fur erhthte Umgebungsbelastung
7/4 Dokumentation
7/4 Drehmoment, erforderliches
7/4 Drehmomentstiitze
9N Drehrichtung
119, 7/6 Drehzahliberwachung
111 Druckentltftung
10/3
2/7 E
1/8 Einbaulage
116,117 Energieeffizienz
8/37, 8/38 Entluftung
119 Erforderliches Drehmoment
9/4, 10/2 Ermittlung der Antriebsdaten
2/9
Extreme Umgebungstemperaturen
111 r
112 Farben
113 Flachgetriebe
115 Flanschausfuhrungen
8/35 Flanschdurchmesser
8/35 Flanschflachen, Mitlackieren
2/5 FuBausfthrung
18 FuB-/Flanschausfuhrung
1/8
1/9 G
1/8 Gehauseflansch
2/5 Gerausche
10/8 Gerauschverhalten
1/8 Getriebe, Typenbezeichnung
2/5 Getriebekonstanten
8/43 Getriebe
o/3 Getriebeoptionen
Getriebetyp

Grundiert nach Korrosivitatskategorie

Ermittlung des erforderlichen Betriebsfaktors

Kapitel/Seite

8/44

8/44

10/8

2[7

8/37, 8/38
1/20

9/3

8/45

8/2
1/20
8/45
2/7
2/2
2/5
10/2

10/5
41
8/36
8/36
10/5
8/1
8/1

8/1
1/20
1/20
1/10
2/10
12
119
119
8/1
8/1
10/3
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Anhang
Verzeichnisse

Sachverzeichnis

H

Hinweise zu den Auswahitabellen
Hinweise zu den MaBbildern
Hohlwelle

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Hohlwelle mit SIMOLOC
Hohlwelle Zoll
Hohlwellen-Abdeckung

K

Kegelradgetriebe, Baukasten
Kegelradgetriebe
Kondenswasserbohrung
Konservierung

Korrosivitatskategorie
Kraftibertragung

Kupplungsadapter K2, K3, K8 und KQ
Kurzadapter K4 und K5

L

Lagerlebensdauer

Lagerung, Verstarkte
Langzeitkonservierung bis 36 Monate
Leistungsschild

Leitfaden fur die Auswahl und Bestellung

M

Manual Collection
Massenbeschleunigungsfaktor
MaBbilder

MaBbilder, Hinweise zu den
Mitlackieren der Flanschflachen
Momententabelle, Aufbau
Motorwelle ohne Passfeder

N
Naherungsschalter
Nutzen

© Siemens AG 2013

Kapitel/Seite

1/16
1/18
8/39
8/39
8/40
8/39
8/39

1/13
51
9/4
10/6
10/3
9/2
7/2
7/2

2/8
8/42
10/6
10/7
1/8

10/8

2/6

3/20, 4/15, 5/11, 6/18
1/18

10/5

1/16

9/3

9/3
1/5

(o]

Oberflachenbehandlung
Oberflachenvorbehandlung
Optionen, Allgemeine
Olablass
Olablass-Schraube
Ol-Ausgleichsbehalter
Olschauglas

P
Planschverluste
Projektierung des Getriebes
Projektierung des Adapters
Projektierungsablauf
Prufbescheinigungen

R

Radial verstarkte Abtriebswellen-Lagerung
Radialkraft, Vorhandene

Radialkraft, Zulassige

RAL Farbton

Rutschkupplung mit Naherungsschalter
Rucklaufsperre

S

Schall-Leistungspegel
Schmierdle fur Getriebe
Schmierung

Schutzhaube

SIMOGEAR Getriebe
SIMOGEAR Konfigurator
SIMOLOC Montagesystem
Sonderfarben

Spezielle Vorbehandlung
Stirnradgetriebe
Stirnradschneckengetriebe
StoBgrad, Bestimmung

T

Technische Daten, Allgemeine
Typenbezeichnungen der Adapter
Typenbezeichnungen der Getriebe

Kapitel/Seite

10/3
10/4
101
8/46
8/46
8/45
8/46

2/4
2/4
2/11
2/2
10/8

8/42
2/8
2/8
10/5
9/3
9/2

1/20
8/43
8/43
8/41
1/2
17
8/40, 4/71, 5/84, 6/66
10/5
10/4
3/1
6/1
2/5

1/8
1/10
1/10
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(V)

Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperaturen, Extreme
Unlackiert

4

Verstarkte Lagerung
Vielkeil-Hohlwelle
Vollwelle

Vollwelle beidseitig
Vollwelle Zoll
Vorbehandlung, Spezielle
Vorhandene Radialkraft

w

Walzlager-Fett

Wasserablaufldcher am Abtriebsflansch
Wellenausfihrungen

Wellenbelastung

Werksbescheinigung

Werkszeugnis

Wirkungsgrad des Getriebes
Wirkungsgradklassen
Wirkungsgradoptimierung

V4

Zulassige Axialkrafte
Zulassige Radialkraft
Zusétzliche Dokumentation
Zuschlagsfaktor C
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Anhang
Verzeichnisse

Sachverzeichnis

Kapitel/Seite

9/4,10/2
10/2
10/4

8/42
8/39
8/39
8/39
8/39
10/4
2/8

8/43
8/37
8/39
2/8
10/8
10/8
2/4
1/20
2/4

2/9
2/8
10/8
2/8
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Anhang

Verzeichnisse
Abkiirzungsverzeichnis
Abkurzung Bedeutung Abkurzung Bedeutung
AC Alternating Current, Drehstrom N-Seite Nichtantriebsseite
AH Aufstellhdhe NN Normalnull
NAT Nennansprechtempertatur
CAD Computer-aided Design NEE NEMA Energy Efficient
ccce China Compulsory Certification NEMA National Electrical Manufacturers Association
CEL China Energy Label NPT National Pipe Thread
CEMEP Comité Européen de Constructeurs de Machines
Electriques et d'Electronique de Puissance :
PAO Polyalphaolefine
CONT Continuous, Dauerbetrieb
PE Protective Earth, Erdung
cac China Quality Certification Center
PG Polyglycol
CSA Canadian Standard Association
PTC Positive temperature coefficient
D-Seite Antriebsseite
SSi Simple Sensor Interface
DC Direct Current, Gleichstrom
sw Schlusselweite
DIN Deutsches Institut fur Normen e. V.
TIA Totally Integrated Automation
EBPG Energiebetriebene-Produkte-Gesetz
TIP Totally Integrated Power
ED Einschaltdauer
TTL Transistor Transistor Logic
EFF Efficiency, Wirkungsgrad
EG Europaische Gemeinschaft ) ) .
UL-R Underwriters Laboratories Inc.-Recognition Mark
EGE Europaische GréBeneinheit
EISA Energy Independence and Security Act )
VDE Verband der Elektrotechnik
EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit Elektronik Informationstechnik e. V.
EN Européische Norm VDI Verein Deutscher Ingenieure
EPAct Energy Policy Act
EU Europaische Union WGK Wassergefahrdungsklasse
EuP Energy Using Products
FVA Forschungsvereinigung Antriebstechnik e. V.
GOST-R Gossudarstwenny Standart

(Zertifizierung fur die Russische Foderation)

HF Hochfrequenz

HTL High Transistor Logic

IEC International Electrotechnical Commission

IP International Protection

I1SO International Organization of Standardization
MODULOG Modular Logistisch optimierter Aufbau (Motor)
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Anhang
Training

Siemens Industry Training

. Schneller mehr anwendbares Know-how:

Praxistraining vom Hersteller

Siemens Industry Training steht lhnen bei der Bewaltigung lhrer
Aufgaben umfassend zur Seite.

Mit Training vom Marktfthrer in der Industrie gewinnen Sie an
Sicherheit und Souveranitat in lhren Entscheidungen. Gerade
wenn es um den optimalen Einsatz von Produkten und die
effiziente Nutzung von Anlagen geht. Sie kdnnen Defizite be-
stehender Anlagen beseitigen und teure Fehlplanungen von
vornherein ausschlieBen.

Certificate

Erstklassiges Know-how macht sich direkt bezahlt: in verktrzten
Anlaufzeiten, qualitativ hochwertigen Endprodukten, schnellerer
Fehlerbehebung und verringerten Ausfallzeiten. Also in Summe
mehr Ertrag und weniger Kosten.

Mit Siemens Industry Training mehr erreichen

e Klrzere Zeiten flr Inbetriebnahme, Wartung und Service

e Optimierte Produktionsablaufe

e Sichere Projektierung und Inbetriebnahme

¢ Minimierung von Ausfallzeiten an der Anlage

e Flexibles Anpassen der Anlage an die Markterfordernisse

¢ Sicherstellen von Qualitatsstandards in der Fertigung

e GroBere Zufriedenheit und Motivation der Mitarbeiter

e Kurzere Einarbeitungszeiten bei Technologie- und Personal-
wechsel

. Kontakt

Besuchen Sie uns im Internet unter:
www.siemens.de/sitrain

oder lassen Sie sich von uns personlich beraten und fordern Sie
unseren aktuellen Trainingskatalog an:

Siemens Industry Training
Kundenberatung Deutschland:

Tel.: +49 (911) 895-7575
Fax: +49 (911) 895-7576
E-Mail: info@sitrain.com

N Das zeichnet das Siemens Industry Training aus

Top-Trainer

Unsere Trainer kommen direkt aus der Praxis und verfugen
Uber umfangreiche didaktische Erfahrungen. Die Kursentwickler
haben einen direkten Draht zur Produktentwicklung und geben
ihr Wissen direkt an die Trainer weiter.

Praxisndhe

Die Praxisnahe der Trainer macht es moglich, lhnen das
theoretische Wissen wirklich plausibel zu machen. Zudem
legen wir hochsten Wert auf praktische Ubungen, die bis zur
Halfte der Kurszeit einnehmen. Im Arbeitsalltag kénnen Sie das
Gelernte also sofort umsetzen. Wir schulen Sie an modernsten,
methodisch-didaktisch konzipierten Trainingsgeraten.

So trainiert fuhlen Sie sich absolut sicher.

Lernvielfalt

Mitinsgesamt etwa 300 Présenzkursen schulen wir das gesamte
Spektrum der Siemens Industry Produktwelt und das Zusam-
menwirken der Produkte auf Anlagen.

Training maBgeschneidert

Der Weg ist nicht weit. Sie finden uns dber 50 mal in Deutsch-
land und weltweit in 62 Landern. Sie méchten statt einem unse-
rer 300 Kurse ein ganz individuelles Training? Unsere Ldsung:
Wir schneidern lhnen das Programm persénlich auf Ihren Bedarf
zu. Geschult wird in unseren Trainings-Centern oder bei lhnen
im Betrieb.

Die richtige Mischung: Blended Learning

Blended Learning ist die Kombination von verschiedenen Lern-
medien und -sequenzen. So kann beispielsweise ein Prasenz-

kurs in einem Trainings-Center durch Selbstlernprogramme zur
Vor- oder Nachbereitung optimal ergénzt werden. Zusatzeffekt:
weniger Reisekosten und Ausfallzeiten.
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Automation und Drive Technologies

Bei Siemens Industry Automation und Drive Technologies
verfolgen mehr als 85 000 Menschen konsequent ein Ziel:
Ihre Wettbewerbsfahigkeit nachhaltig zu verbessern.

AruEper b i I o . A
jin s e Dazu fuhlen wir uns verpflichtet. Dank unseres Engagements

setzen wir immer wieder neue MaBstabe in der Automatisie-
rungs- und Antriebstechnik. In allen Industrien — weltweit.

Fur Sie vor Ort, weltweit: Partner fur Beratung, Verkauf, Training,
Service, Support, Ersatzteile ... zum gesamten Angebot von
Industry Automation und Drive Technologies.

Ihren persénlichen Ansprechpartner finden Sie in unserer
Ansprechpartner-Datenbank unter:
www.siemens.com/automation/partner

e e amaama S e e b by mwar s —
e T gt T AT 5 i

it ki T o P ':__-.: Der Wahlvorgang startet mit der Auswahl
A e A _— e einer Produktgruppe,

i e A e T e s A )

e——— ® eines Landes,

® einer Stadt,
® eines Service.
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Anhang
Online-Dienste

Informationen und Bestellméglichkeiten

im Internet und auf DVD

| Siemens Industry Automation und Drive Technologies im WWW

B o E_ TS| |' TN ~ Beider Planung und Projektierung von Automatisierungs-

| E——_ E."'; e — — anlagen sind detaillierte Kenntnisse Uber das einsetzbare Pro-

] W g — — = duktspektrum und zur Verfigung stehende Serviceleistungen
= = unerlasslich. Es liegt auf der Hand, dass diese Informationen

immer moglichst aktuell sein mussen.

Siemens Industry Automation und Drive Technologies hat
deshalb ein umfangreiches Informationsangebot im World Wide
Web aufgebaut, das alle erforderlichen Informationen problem-
los und komfortabel zugéanglich macht.

Unter der Adresse
_____ -~ el www.siemens.de/industry

finden Sie alles, was Sie Uber Produkte, Systeme und Service-
angebote wissen missen.

. Produktauswahl mit dem interaktven Katalog CA 01 von Industry

Ausfuhrliche Informationen zusammen mit komfortablen inter-
aktiven Funktionen:

Der interaktive Katalog CA 01 vermittelt mit iber 80 000 Produk-
ten einen umfassenden Uberblick Uber das Angebot von
Siemens Industry Automation und Drive Technologies.

SIEMENS

Hier finden Sie alles, was Sie zum L&sen von Aufgaben der
Automatisierungs-, Schalt-, Installations- und Antriebstechnik
bendtigen. Alle Informationen sind in eine Oberflache eingebun-
den, die das Arbeiten leicht und intuitiv von der Hand gehen
|asst.

pR—— Bestellen kdnnen Sie nach erfolgter Auswahl auf Knopfdruck per
—— R —_— Fax oder per Online-Anbindung.

S Informationen zum interaktiven Katalog CA 01 finden Sie im
=TTt : Internet unter

www.siemens.de/automation/ca01
oder auf DVD.

Die Industry Mall ist die elektronische Bestellplattform der
Siemens AG im Internet. Hier haben Sie den Online-Zugriff auf
ein umfangreiches Produktspektrum, welches informativ und
Ubersichtlich vorgestellt wird.

Der Datenaustausch tber EDIFACT ermoglicht die gesamte
L — R r— P Abwicklung von der Auswahl Uber die Bestellung bis hin zur
m—— - Verfolgung des Auftrags (Tracking und Tracing). Verfugbarkeits-
3 prdfung, kundenindividuelle Rabattierung und Angebotserstel-
lung sind ebenfalls méglich.

G Weitere umfangreiche Funktionen stehen zu Ihrer Unterstitzung
bereit.

gewUlnschten Produkte. Konfiguratoren ermdéglichen lhnen zu-
dem, komplexe Produkt- und Systemkomponenten schnell und
einfach zu konfigurieren. Auch CAx-Datenarten werden hier zur
Verflgung gestellt.

o

=

i

=. e So erleichtern leistungsfahige Suchfunktionen die Auswahl der
-

=]

]

HEEZ+ B NG

Die Industry Mall finden Sie im Internet unter:
www.siemens.de/industrymall
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Online-Dienste

Informations- und Downloadcenter
Social Media, Mobile Media

| Kataloge herunterladen

] - 7 ' Im Informations- und Downloadcenter finden Sie neben vielen
. - i anderen nltzlichen Unterlagen auch die Kataloge, die auf der
s J‘ St ot S ——— inneren Umschlagseite hinten in diesem Katalog aufgefuhrt

= E ; sind. Hier kdnnen Sie — ohne sich anmelden zu missen — diese
IS Kataloge im PDF-Format herunterladen, zunehmend aber auch

als blatterbare E-Books.

e Die Filter-Zeile Uber dem ersten angezeigten Katalog ermdéglicht
p———— T Ihnen eine gezielte Suche. So finden Sie z. B. mit der Eingabe
— e von ,MD 3* sowohl den Katalog MD 30.1 wie auch den MD 31.1,
S T : -t mit der Eingabe von ,ST 70" sowohl den Katalog ST 70 als auch
cricammr i OO die zugehdrigen News oder ggf. Add-Ons.

e ot e e Besuchen Sie uns auf:
] e . L
Gq; e www.siemens.de/automation/infocenter

1
7 . |

E- . et

£

I

Siemens bietet in den Social Media eine Vielzahl nutzlicher
Informationen, Demos zu Produkten und Dienstleistungen, die
Méglichkeit Rickmeldungen zu geben, die Moglichkeit sich
mit anderen Kunden sowie mit Siemens-Mitarbeitern auszu-
tauschen und vieles mehr. Bleiben Sie am Ball und folgen Sie
uns ins weltweit stetig wachsende Netz dieser Medien.

[EESRPTRTIE R T A B ' &
¢ By Einen zentralen Einstiegspunkt von Siemens Industry finden Sie
e — unter:

www.siemens.de/industry/socialmedia

Dezentrale Einstiege finden Sie aber auch auf unseren
Produktseiten unter:

www.siemens.de/automation
i bzw.
- www.siemens.de/drives

Aktivitaten von Siemens allgemein zu den Social Media finden
Sie unter:

www.siemens.com/socialmedia

I Mobile Media
i Teishomde 33 180 = Entdecken Sie die Welt von Siemens.

Wir bieten lhnen auf allen Plattformen eine standig wachsende
Zahl von Apps fur Ihr Smartphone oder Ihr Tablet. Die aktuellen
Angebote von Siemens finden Sie im App Store (iOS) oder bei
Google Play (Android).

Erkunden Sie z. B. mit der Siemens App die Geschichte, aktuelle
I unseron Geschiftst sidem liefern Entwicklungen und die Zukunft von Siemens — mit pradgnanten
wir die richtigen Antworlen aul die Bildern, interessanten Berichten und den neuesten Pressemittei-
lungen.

Unisgr Guschif®

Sekior industry

Sektlor Infrastructure & Citles >
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Anhang
Industry Services

lhre Maschinen und Anlagen kénnen mehr

— mit Industry Services.

Ob Fertigungs- oder Prozessindustrie — angesichts des hohen
Kostendrucks, steigender Energiepreise und immer strengerer
Umweltauflagen werden Services fur die Industrie zu einem
entscheidenden Erfolgsfaktor im Wettbewerb.

Uber den gesamten Lebenszyklus von Maschinen und Anlagen
unterstltzt Siemens seine Kunden weltweit mit produkt-, system-
und applikationsnahen Services. Dabei profitieren die Kunden
neben einem ganzheitlichen Service Portfolio auch vom umfang-
reichen Technologie- und Produktwissen und der Branchen-
kompetenz der Siemens Experten.

Damit werden Ausfallzeiten reduziert und der Einsatz von
Ressourcen optimiert. Das Ergebnis: héhere Produktivitat,
Flexibilitat und Effizienz bei niedrigeren Gesamtkosten.

Entdecken Sie alle Vorteile unseres Serviceportfolios:
www.siemens.de/industry-services

Technical Consulting &
Engineering Support

Energy &
Environmental Services Planning

Technical Consulting & /Online Support Technical Consulting &

Engineering Support Technical Support Engineering Support
Spare Parts

Energy & - : . Engineer Energy &
. : Repair Services
Environmental Services Modemization .p : & Build Environmental Services
Field Services

Modernization & Training

Optimization Services \ ///

Plant Maintenance &
Condition Monitoring

Operation

Service
Energy & Environmental

Modernization & Optimization Services

Siemens unterstutzt seine Kunden mit technologiebasierten Services Uber den gesamten Lebenszyklus von Maschinen und Anlagen.
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Industry Services

lber den gesamten Lebenszyklus

Online Support

Der Online Support ist ein umfassendes Informationssystem fur
alle Fragen zu Produkten, Systemen und Lésungen, die Siemens
im Laufe der Zeit fur die Industrie entwickelt hat. Mit mehr als
300.000 Dokumenten, Beispielen und Tools bietet es Anwen-
dern der Automatisierungs- und Antriebstechnik die Méglichkeit
sich schnell und aktuell zu informieren. Der Rund-um-die-Uhr-
Service erlaubt den direkten, zentralen Zugriff sowohl auf fun-
dierte Produktinformationen als auch auf zahlreiche Lésungs-
beispiele zum Programmieren, Konfigurieren und Anwenden.

Die Inhalte in 6 Sprachen sind mehr und mehr multimedial und
jetzt auch Uber Mobile App verflgbar. Das ,Technical Forum*
des Online Support bietet Anwendern die Mdglichkeit, sich un-
tereinander auszutauschen. Uber ,Support Request” Iasst sich
der Kontakt zu den Experten des Technical Support von
Siemens herstellen. Aktuelle Inhalte, Software-Updates und
Benachrichtigungen Uber Newsletter und Twitter — damit sind
Nutzer aus der Industrie immer auf dem neuesten Stand.

Online Support App

)

SIEMENS

Mit Hilfe der Online Support-App kénnen Sie auf mehr als
300.000 Dokumente zu allen Siemens Industrieprodukten zu-
greifen — Uberall und jederzeit. Egal ob Sie Hilfe bei der Umset-
zung lhres Projektes oder bei der Fehlersuche benétigen, lhre
Anlage erweitern oder eine neue planen méchten.

Sie haben Zugriff auf FAQs, Handbucher, Zertifikate, Kennlinien,
Applikationsbeispiele, Produktmitteilungen (z. B. die AnkUndi-
gung neuer Produkte) und Informationen zu Nachfolgeproduk-
ten, falls Produkte auslaufen.

Per Scan-Funktion kénnen Sie direkt den aufgedruckten Pro-
dukt- Code mit Hilfe der Kamera erfassen und sehen sofort alle
technischen Informationen zu diesem Produkt — auf einen Blick.
Zusétzlich werden auch die grafischen CAx-Informationen
(8D-Modell, Schaltbilder oder Eplan Makros) angezeigt. Diese
Informationen kénnen Sie per Mailfunktion an Ihren Arbeitsplatz
versenden.

Technical Support

System- und Fehlermeldungen schnell analysieren und entspre-
chende MaBnahmen ergreifen zu kénnen: das sind entschei-
dende Faktoren, damit Anlagen sicher und effizient funktionie-
ren. Unabh&ngig davon, ob es sich um ein einzelnes Produkt
oder um komplette Automatisierungslésungen handelt: Fragen
kénnen jederzeit und in jeder Branche auftreten. Deswegen bie-
tet der Technical Support von Siemens individuelle technische
Unterstutzung bei Anfragen zu Funktion, Handhabung, Anwen-
dung und Stérungsbehebung von Produkten und Systemen fir
die Industrie: permanent und weltweit, per Telefon, E-Mail oder
Uber Remote-Zugriff. Erfahrene Experten von Siemens beant-
worten eingehende Fragen umgehend. Je nach Bedarf halten
sie zuvor Rucksprache mit Fachspezialisten aus den Bereichen
Entwicklung, Vor-Ort-Service und Vertrieb. Der Technical Sup-
port steht auch fur nicht mehr lieferbare und abgektndigte Pro-
dukte zur Verflgung. Mit Hilfe der Support- Request-Nummer
kann jede Anfrage eindeutig identifiziert und gezielt nachver-
folgt werden.

Die Suche findet Produkte und Beitrdge und unterstitzt Sie mit
einer personalisierten Vorschlagsliste. Unter ,mySupport” finden
Sie lhre Lieblingsseiten — Beitrage, die Sie haufig brauchen.
Zusatzlich erhalten Sie ausgewahlte Nachrichten Uber neue
Funktionen, wichtige Artikel oder Veranstaltungen in der ,News
section”.

Fir Info zu unserer
Online-Support-App
den QR-Code
scannen.

Die App ist kostenlos im Apple App Store (iOS) oder bei Google
Play (Android) erhaltlich.

www.siemens.de/industry/onlinesupportapp

N
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Industry Services
liber den gesamten Lebenszyklus

Spare Parts

Antriebs- und Automatisierungssysteme mussen kontinuierlich
verflgbar sein. Schon ein einziges fehlendes Ersatzteil kann
zum Stillstand der gesamten Anlage fihren — und damit zu er-
heblichen finanziellen Schaden fur den Betreiber. Der Ersatzteil-
Service von Siemens schitzt vor solchen finanziellen EinbuBen:
mit Hilfe schnell verfigbarer Original-Ersatzteile, die das rei-
bungslose Zusammenspiel mit allen anderen Systemkomponen-
ten gewahrleisten. Ersatzteile werden bis zu zehn Jahre vorge-
halten; defekte Teile kénnen zurlickgegeben werden. Fur viele
Produkte und Lésungen sichern individuelle Ersatzteilpakete
eine praventive Ersatzteilbevorratung vor Ort. Der Ersatzteil-
Service ist weltweit und rund um die Uhr verfigbar. Optimale
Logistikketten sorgen dafur, dass Austauschkomponenten auf
dem schnellsten Weg ihren Bestimmungsort erreichen. Die
Logistik-Experten von Siemens kimmern sich neben Planung
und Management um Beschaffung, Transport, Zollabfertigung,
Lagerung und komplette Auftragsverwaltung der Ersatzteile.

Repair Services

Konstante Prozesse setzen zuverlassige elektrische und elektro-
nische Geréte voraus. Deshalb ist es entscheidend, dass die
Reparatur und Wartung von Motoren und Umrichtern absolut
fachgerecht erfolgt. Siemens bietet den kompletten Kunden-
dienst und Reparatur-Service — vor Ort und in Repair Centern —
sowie einen technischen Notdienst Uberall auf der Welt an. Die
Reparaturleistungen umfassen alle notwendigen MaBnahmen
zur schnellen Wiederherstellung der Funktionalitat fehlerhafter
Einheiten. DarUber hinaus stehen Anlagenbetreibern aller Bran-
chen Services wie Ersatzteillogistik, Ersatzteilvorhaltung und
Eilfertigung zur Verfugung. Mit einem weltweiten Netzwerk zerti-
fizierter Werkstatten von Siemens als auch von Dritten Uber-
nimmt Siemens als autorisierter Servicepartner die Wartung und
Uberholung von Motoren, Umrichtern und anderen Geréaten.

Field Services

Sie hat hdchste Prioritat in allen Branchen: Die Verfugbarkeit von
Maschinen und Anlagen. Siemens bietet fachgerechte Instand-
haltungsmaBnahmen wie Inspektion und Wartung sowie die
schnelle Entstérung von Industrieanlagen — weltweit, permanent
und bei Bedarf auch per Notdienst. Die Serviceleistungen
umfassen die Inbetriebnahme sowie die Instandhaltung und
Stoérungsbeseitigung im laufenden Betrieb. Der Service zur
Inbetriebnahme beinhaltet die Uberprifung der Installation,
Funktionstests, Parametrierung, Integrationstests von Maschi-
nen und Anlagen, Probebetrieb, Endabnahme und die Einwei-
sung von Mitarbeitern. Alle Leistungen, bis hin zur Fernwartung
von Antrieben, kdnnen auch Bestandteil individuell erstellter
Servicevertrage sein.
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Industry Services

lber den gesamten Lebenszyklus

Training

Aktuelles Wissen wird mehr und mehr zu einem entscheidenden
Erfolgsfaktor. Eine der wichtigsten Ressourcen jedes Unterneh-
mens: qualifizierte Mitarbeiter, die in der Lage sind im richtigen
Augenblick richtige Entscheidungen zu treffen und Potenziale
auszuschopfen. Mit SITRAIN — Training for Industry bietet
Siemens umfassende WeiterbildungsmaBnahmen an. Die tech-
nischen Schulungen vermitteln Know-how und Praxiswissen
direkt vom Hersteller. SITRAIN deckt das gesamte Produkt- und
Systemspektrum von Siemens im Bereich der Automatisierungs-
und Antriebstechnik ab. Gemeinsam mit dem Kunden wird der
individuelle Trainingsbedarf fur das Unternehmen ermittelt und
anschlieBend ein Weiterbildungsprogramm speziell fur die ge-
winschten Anforderungen erarbeitet. Weitere Serviceleistungen
gewdhrleisten, dass alle Partner von Siemens und deren Mitar-
beiter immer auf dem aktuellen Wissensstand sind.

Technical Consulting & Engineering Support

Die Effizienz von Anlagen und Prozessen sichert nachhaltig den
wirtschaftlichen Erfolg. Individuelle Serviceleistungen von
Siemens bieten dabei substanzielle Zeit- und Kostenerspar-
nisse, bei einem garantierten HochstmaB an Sicherheit. Das
Technical Consulting befasst sich mit der Produkt- und System-
auswahl fur effiziente Anlagen in der Industrie. Die Leistungen
umfassen Planung, Beratung und Konzeption sowie Produktein-
weisung, Applikationsunterstitzung und Konfigurationsuber-
prufung - in allen Phasen des Lebenszyklus einer Anlage und
bei allen Fragen zur Produktionssicherheit. Der Engineering
Support begleitet kompetent Uber das gesamte Projekt: Von der
Entwicklung einer prazisen Struktur beim Startup Uber die pro-
jektspezifische Vorbereitung der Umsetzung bis hin zu Support-
Leistungen, etwa der Entwicklung von Prototypen, der Durch-
flhrung von Tests oder Abnahmen.

Energy & Environmental Services

Energie effizient einsetzen und Ressourcen schonen — das
Topthema Nachhaltigkeit zahlt sich sowohl fur die Umwelt als
auch fur jedes Unternehmen aus. Siemens bietet integrierte Lo-
sungen, die alle technischen und organisatorischen Potenziale
fur ein erfolgreiches Umweltmanagement erschlieBen. MaBge-
schneiderte Beratungsleistungen haben zum Ziel, Kosten fur
Energie und Umweltschutz dauerhaft zu senken und damit die
Effizienz und Verfugbarkeit von Anlagen zu steigern. Die Exper-
ten unterstutzen bei der Konzeption und Implementierung syste-
matischer Lésungen im Energie- und Umweltmanagement, so
dass im gesamten Unternehmen eine maximale Energieeffizienz
und ein optimierter Wasserverbrauch moglich werden. Eine ver-
besserte Datentransparenz erlaubt es, Einsparpotenziale zu
identifizieren, Emissionen zu reduzieren, Produktionsprozesse
zu optimieren und so Kosten spUrbar zu senken.
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Industry Services
liber den gesamten Lebenszyklus

Modernization & Optimization Services

Hohe Maschinenverfligbarkeit, erweiterte Funktionalitdten und
gezielte Energieeinsparungen — in allen Branchen entschei-
dende Faktoren, um die Produktivitat zu steigern und die Kosten
zu senken. Ob einzelne Maschinen modernisiert, Antriebssys-
teme optimiert oder ganze Anlagen erweitert werden sollen: Die
Experten von Siemens begleiten die Projekte von der Planung
bis zur Inbetriebnahme.

Kompetente Beratung und ein Projektmanagement mit Loésungs-
verantwortung schaffen Sicherheit und erlauben es Einspar-
potenziale in der Produktion zielgerichtet zu identifizieren. So
werden Investitionen langfristig gesichert und eine héhere
Wirtschaftlichkeit des Betriebs erzielt.

Plant Maintenance & Condition Monitoring

Moderne Industrieanlagen sind komplex und hochautomatisiert.
Sie muUssen effizient arbeiten, um die Wettbewerbsfahigkeit der
Unternehmen zu sichern. AuBerdem erfordert die stetig zuneh-
mende Vernetzung von Maschinen und Anlagen konsistente
Sicherheitskonzepte. Die Wartung und Zustandsutberwachung
sowie die Implementierung ganzheitlicher Sicherheitskonzepte
durch Experten von Siemens unterstitzen die optimale Nutzung
und vermeiden Stillstandszeiten von Anlagen. Der Service um-
fasst neben dem Instandhaltungsmanagement auch die Bera-
tung zu Instandhaltungskonzepten sowie die vollstandige
Ubernahme und Durchfthrung der nétigen MaBnahmen. Kom-
plettldsungen beinhalten auch Remote-Services einschlieBlich
Analyse, Ferndiagnose und Ferntberwachung. Die Basis hierfur
ist die Siemens Remote Service Plattform mit zertifizierter
[T-Sicherheit.

Service Contracts

Wartungskosten kalkulierbar machen, Schnittstellen reduzieren,
schnellere Reaktionszeiten und unternehmenseigene Ressour-
cen entlasten — die dadurch verringerten Stillstandszeiten
steigern die Produktivitat jeder Anlage. Servicevertrage von
Siemens machen die Instandhaltung und Wartung kostenguns-
tiger und effizienter. Die Dienstleistungspakete umfassen die
Instandhaltung und Fernwartung einer System- oder Pro-
duktgruppe der Automatisierungs- und Antriebstechnik. Ob er-
weiterte Servicezeitrdume, definierte Antrittszeiten oder spezi-
elle Wartungsintervalle: Die Leistungen werden individuell und
bedarfsgerecht zusammengestellt, kdnnen jederzeit flexibel
angepasst und unabhangig voneinander eingesetzt werden.
Das Fachwissen der Spezialisten von Siemens und die Méglich-
keit der Fernwartung sorgen so wéhrend des gesamten Lebens-
zyklus einer Anlage fUr zuverlassige und schnelle Prozesse bei
der Instandhaltung.
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Verkaufs- und Lieferbedingungen/Exportvorschriften

1. Aligemeine Bestimmungen

Sie kdnnen Uber diesen Katalog die dort beschriebenen
Produkte (Hard- und Software) bei der Siemens Aktiengesell-
schaft nach MaBgabe dieser Verkaufs- und Lieferbedingungen
(im Folgenden: VuL) erwerben. Bitte beachten Sie, dass fur den
Umfang, die Qualitdt und die Bedingungen fur Lieferungen und
Leistungen einschlieBlich Software durch Siemens-Einheiten/
Regionalgesellschaften mit Sitz auBerhalb Deutschlands
ausschlieBlich die jeweiligen Allgemeinen Bedingungen der
jeweiligen Siemens-Einheit/ Regionalgesellschaft mit Sitz
auBerhalb Deutschlands gelten. Diese VuL gelten ausschlieBlich
fur Bestellungen bei der Siemens Aktiengesellschaft,
Deutschland.

Fur Kunden mit Sitz in Deutschland gelten nachrangig zu diesen
VuL

e die "Allgemeinen Zahlungsbedingungen'! und

e fUr Softwareprodukte die "Allgemeinen Bedingungen zur
Uberlassung von Software fur Automatisierungs- und
Antriebstechnik an Lizenznehmer mit Sitz in Deutschland"?)
und

e flr sonstige Lieferungen und Leistungen die "Allgemeinen
Lieferbedingungen flr Erzeugnisse und Leistungen der
Elektroindustrie™.

Fur Kunden mit Sitz auBerhalb Deutschlands gelten nachrangig
zu diesen VuL

e die "Allgemeinen Zahlungsbedingungen'!) und

¢ fUr Softwareprodukte die "Allgemeinen Bedingungen zur
Uberlassung von Softwareprodukten flr Automation and
Drives an Lizenznehmer mit Sitz auBerhalb Deutschlands'!)
und

e fUr sonstige Lieferungen und Leistungen die "Allgemeinen
Lieferbedingungen von Siemens Industry fir Kunden mit Sitz
auBerhalb Deutschlands"?).

2. Preise

Die Preise gelten in € (Euro) ab Lieferstelle, ausschlieBlich
Verpackung.

Die Umsatzsteuer (Mehrwertsteuer) ist in den Preisen nicht
enthalten. Sie wird nach den gesetzlichen Vorschriften zum
jeweils gultigen Satz gesondert berechnet.

Wir behalten uns Preisanderungen vor und werden die jeweils
bei Lieferung gultigen Preise verrechnen.

Zum Ausgleich schwankender Rohstoffpreise (z. B. von Silber,
Kupfer, Aluminium, Blei, Gold, Dysprosium und Neodym)
werden fUr Erzeugnisse, die diese Rohstoffe enthalten, mit Hilfe
des sogenannten Metallfaktors tagesaktuelle Zuschlage
ermittelt. Ein Zuschlag fur den jeweiligen Rohstoff wird
zusétzlich zum Preis eines Erzeugnisses verrechnet, sofern die
Basisnotierung des jeweiligen Rohstoffs Uberschritten wird.

Dem Metallfaktor des jeweiligen Erzeugnisses ist zu entnehmen,
fur welche Rohstoffe, ab welcher Basisnotierung und mit
welcher Berechnungsmethode die Zuschléage zusétzlich zu den
Preisen der Erzeugnisse verrechnet werden.

Eine genaue Erlauterung des Metallfaktors kénnen Sie
downloaden unter

www.siemens.com/automation/salesmaterial-
as/catalog/de/terms_of_trade_de.pdf

Fur die Berechnung des Zuschlags (auBer bei Dysprosium und
Neodym) wird die Notierung vom Vortag des Bestelleinganges
bzw. des Abrufs zur Berechnung des Zuschlags verwendet.
Fdr die Berechnung des Zuschlags von Dysprosium und
Neodym (,Seltene Erden®) wird im Auftragsfall die jeweilige
Dreimonats-Durchschnittsnotierung vom Vorquartal des Bestell-
einganges bzw. des Abrufs mit einem einmonatigen Puffer
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verwendet (Details dazu finden Sie in der oben erwahnten
Erlauterung des Metallfaktors).

3. Zusiétzliche Bedingungen

Die Abmessungen sind in mm angegeben. Die Angaben in Zoll
(inch) gelten in Deutschland gemaB dem "Gesetz Uber Einheiten
im Messwesen" nur fir den Export.

Abbildungen sind unverbindlich.

Soweit auf den einzelnen Seiten dieses Katalogs nichts anderes
vermerkt ist, bleiben Anderungen, insbesondere der angege-
benen Werte, MaBe und Gewichte, vorbehalten.

4. Exportvorschriften

Unsere Vertragserfullung steht unter dem Vorbehalt, dass der
Erfallung keine Hindernisse aufgrund von nationalen oder inter-
nationalen Vorschriften des AuBenwirtschaftsrechts sowie keine
Embargos und/oder sonstige Sanktionen entgegenstehen.

Die Ausfuhr der Erzeugnisse dieses Katalogs kann der Geneh-
migungspflicht unterliegen. Wir kennzeichnen in den Lieferinfor-
mationen Genehmigungspflichten nach deutschen, europai-
schen und US-Ausfuhrlisten. Die mit "AL" ungleich "N"
gekennzeichneten Guter unterliegen bei der Ausfuhr aus der EU
der européischen bzw. deutschen Ausfuhrgenehmigungs-
pflicht. Die mit "ECCN" ungleich "N" gekennzeichneten Guter
unterliegen der US-Reexport-Genehmigungspflicht.

Uber unser Online-Katalogsystem "Industry Mall" kénnen Sie
zusétzlich die Exportkennzeichen in der jeweiligen
Beschreibung der Erzeugnisse vorab einsehen. MaBgebend
sind jedoch die auf Auftragsbestatigungen, Lieferscheinen und
Rechnungen angegebenen Exportkennzeichen "AL" und
"ECCN".

Auch ohne Kennzeichen, bzw. bei Kennzeichen "AL:N" oder
"ECCN:N" kann sich eine Genehmigungspflicht, unter anderem
durch den Endverbleib und Verwendungszweck der Guter,
ergeben.

Sie haben bei Weitergabe der von uns gelieferten Waren
(Hardware und/oder Software und/oder Technologie sowie
dazugehdrige Dokumentation, unabh&ngig von der Art und
Weise der Zurverfigungstellung) oder der von uns erbrachten
Werk- und Dienstleistungen (einschlieBlich technischer Unter-
stUtzung jeder Art) an Dritte im In- und Ausland die jeweils
anwendbaren Vorschriften des nationalen und internationalen
(Re-) Exportkontrollrechts einzuhalten.

Sofern fur Exportkontrollprdfungen erforderlich, werden Sie uns
nach Aufforderung unverziglich alle Informationen Uber
Endempfanger, Endverbleib und Verwendungszweck der von
uns gelieferten Waren bzw. erbrachten Werk- und Dienstleis-
tungen sowie diesbezlgliche Exportkontrollbeschrénkungen
Ubermitteln.

Die in diesem Katalog geftuhrten Produkte kénnen den européi-
schen/deutschen und/oder den US-Ausfuhrbestimmungen
unterliegen. Jeder genehmigungspflichtige Export bedarf daher
der Zustimmung der zustandigen Behorden.

Anderungen und Irrtimer vorbehalten.

1) Den Text der Geschaftsbedingungen der Siemens AG kdnnen Sie
downloaden unter
www.siemens.com/automation/salesmaterial-as/catalog/de/
terms_of_trade_de.pdf
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